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บทท่ี 1 

บทน ำ 

1.1 ควำมเป็นมำและควำมส ำคัญของปัญหำ 

 ปัจจุบันภัยคุกคามต่อทรัพยากรป่าไม้ในและสัตว์ป่าพ้ืนที่อนุรักษ์ ทั้งที่เกิดจากมนุษย์และ

จากธรรมชาตินั้นยากต่อการบริหารจัดการควบคุมวางแผน ไม่ว่าจะเป็นการบุกรุกท าลายป่าเพ่ือการ

เกษตรกรรม การลักลอบตัดไม้ การล่าสัตว์ ไฟป่า ตลอดจนการติดตามการฟ้ืนฟูพ้ืนที่ป่าไม้ เป็นปัญหา

ส าคัญของประเทศ รวมทั้งมีการลักลอบน าไม้ที่มีค่าและสัตว์ป่าสงวนหวงห้ามน าออกไปนอกประเทศ

โดยขบวนการองค์กรอาชญากรรมที่ท าในรูปของขบวนการ ซึ่งยากแก่การตรวจจับ ทั้ งนี้ อัน

เนื่องมาจากเจ้าหน้าที่ของรัฐยังไม่มีฐานข้อมูลหรือเทคโนโลยีที่ทันสมัยในการติดตามเฝ้าระวังการ

ลักลอบการกระท าดังกล่าว ซึ่งปัญหาปัญหาดังกล่าวกรมสอบสวนคดีพิเศษได้มีการด าเนินการที่จะ

ป้องกันและปราบปรามการกระท าความผิดที่เกี่ยวกับทรัพยากรธรรมชาติมาโดยตลอด ที่ผ่านมา

กฎหมายที่ควบคุมความผิดดังกล่าวนั้นยังไม่อยู่ในบัญชีท้ายของพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ 

พ.ศ. 2547 ท าให้การป้องกันและปราบปรามในขบวนการอาชญากรรม ยังไม่บรรลุผลหรือมี

ประสิทธิภาพเท่าที่ควร ต่อมากรมสอบสวนคดีพิเศษได้ด าเนินการในการน ากฎหมายที่เกี่ยวข้องกับ

การค้าสัตว์ป่า และการตัดไม้ท าลายป่า มาอยู่ในบัญชีท้ายของพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ 

จึงท าให้กรมสอบสวนคดีพิเศษต้องพัฒนาศักยภาพในการสืบสวนสอบสวนเพ่ือให้ทันต่อรูปแบบของ

อาชญากรรมสิ่งแวดล้อม ในปัจจุบันเทคโนโลยีทางด้านอากาศยานไร้คนขับมี การพัฒนาให้มี

ประสิทธิภาพสูงที่สามารถน ามาประยุกต์ใช้ในการสืบสวนสอบสวน คดีเกี่ยวกับสิ่งแวดล้อมได้เป็น

อย่างดี กรมสอบสวนคดีพิเศษจึงต้องการที่จะพัฒนาระบบการสืบสวนสอบสวนให้มีประสิทธิภาพจึงได้

มีแนวคิดที่จะน าระบบกล้องถ่ายภาพความร้อน และกล้องหลายช่วงคลื่นบนอากาศยานไร้คนขับ

อากาศยานขนาดเล็ก เพ่ือสนับสนุนงานสืบสวนสอบสวนคดีพิเศษ ในด้านคดีป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า  

 ปัจจุบันประเทศไทยประสบปัญหาการตัดไม้ท าลายป่า การลักลอบค้าสัตว์ป่า พืชป่าและ

ผลิตภัณฑ์ ซึ่งปัญหาดังกล่าวท าให้ประเทศไทยถูกมองว่าไม่มีการควบคุมและแก้ไขปัญหาอย่างจริงจัง 

ตามอนุสัญญาว่าด้วยการค้าระหว่างประเทศ ซึ่งชนิดสัตว์ป่าและพืชป่าที่ใกล้จะสูญพันธุ์ (ไซเตส : 

CITES) ดังนั้นเมื่อกรมสอบสวนคดีพิเศษได้น ากฎหมายที่เกี่ยวข้องกับการลักลอบค้าสัตว์ป่าและพื

ขป่ามาอยู่ท้ายบัญชีตามพระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ แล้วจะท าให้การด าเนินการป้องกัน

และปราบปรามสามารถกระท าได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
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ภาพ 1.1 แสดงการลักลอบค้าสัตว์ป่าและเส้นทางการลักลอบผ่านประเทศไทย 

เนื่องจากการใช้วิธีการสืบสวนสอบสวนแบบเดิมที่ใช้เจ้าหน้าที่ในการเฝ้าระวังอาชญากรรม

ด้านสิ่งแวดล้อม  (Ground monitoring) ต้องใช้บุคลากรจ านวนมาก ซึ่งเป็นการสิ้นเปลื้องทรัพยากร

ด้านบุคคล งบประมาณ รวมถึงระยะเวลา ซึ่งต่างกับการประยุกต์เทคโนโลยีรับรู้ระยะไกล (Remote 

Sensing) เข้ามาช่วยในการปฏิบัติงานที่สามารถประเมินและวิเคราะห์ข้อมูลได้ต่อเนื่องดีกว่า ซึ่งได้แก่ 

ข้อมูลภาพถ่ายจากดาวเทียม (Satellite image) ข้อมูลภาพถ่ายทางอากาศ (Aerial image) แต่ก็ยัง

ประสพปัญหาด้านข้อจ ากัดของการได้มาของข้อมูล อาทิเช่น เมฆและไอน้ าที่บดบังการถ่ายภาพจาก

ดาวเทียม ช่วงเวลาความถี่ของการถ่ายภาพตามแนวทางการโคจรของดาวเทียม (Temporal 

Resolution) ตลอดจนรายละเอียดเชิงพ้ืนที่ ของภาพ (Spatial Resolution) หรือ ถ้าหากน า

เครื่องบินแบบมีคนขับมาจัดบินบันทึกภาพถ่ายทางอากาศก็จะมีค่าใช้จ่ายที่สูงมาก ไม่คุ้มค่ากับ

งบประมาณที่เสียไปเนื่องจากบางพ้ืนทีมีลักษณะเฉพาะตัว ประกอบกับความซับซ้อนในการบินถ่าย 

ซึ่งต้องอาศัยผู้เชี่ยวชาญและเวลาในการประมวลผลข้อมูลภาพด้วย เช่น กรณีการลักลอบตัดไม้พะยูง

ที่มีมูลค่าสูงแล้วส่งออกผ่านชายแดนประเทศเพ่ือนบ้านน าไปสู่ประเทศที่สาม ซึ่งเหตุการณ์ดังกล่าว

เกิดในพ้ืนที่ป่าไม้บริเวณกว้าง และยากแก่การจับกุมผู้กระท าผิด โดยเฉพาะอย่างยิ่งการน าระบบกล้อง

ถ่ายภาพทางอากาศ หรือเซนเซอร์ ที่มีความสามารถในการจ าแนกประเภทของวัตถุได้อย่างมี

ประสิทธิภาพ เช่น การใช้กล้องความร้อนจ าแนกหรือติดตามพฤติกรรมของสัตว์ป่า พฤติกรรมของผู้

ลักลอบค้าสัตว์ป่า เส้นทางการขนส่งและลักลอบค้าสัตว์ป่า โดยเฉพาะในช่วงเวลากลางคืนที่ไม่

สามารถเฝ้าระวังและติดตามผู้กระท าความผิดได้ หรือการใช้เซนเซอร์แบบหลายช่วงคลื่นในการ

จ าแนกชนิดของพืชพรรณ ยกตัวอย่างเช่น การจ าแนกต้นพยุง หรือต้นกฤษณา จากไม้ประเภทอ่ืน 

สามารถจ าแนกได้จากการสะท้อนพลังงานจากช่วงคลื่นที่ต่างกันของเซนเซอร์ ท าให้สามารถวาง

แผนการเฝ้าระวัง และปราบปราบผู้ลักลอบค้าไม้สงวนหวงห้ามได้อย่างมีประสิทธิภาพ  
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ภาพ 1.2 แผนที่แสดงการจ าแนกสัตว์ป่าและพืชพรรณจากกล้องหรือเซนเซอร์ 

 ด้วยข้อจ ากัดที่กล่าวมาข้างต้นนั้น ท าให้ไม่สามารถสืบสวนจับกุมผู้กระท าความผิดได้อย่าง

มีประสิทธิภาพ และต้องเสียงบประมาณและเวลาจ านวนมาก ซึ่งตรงข้ามกับข้อมูลภาพถ่ายจากระบบ

อากาศยานไร้คนขับขนาดขนาดเล็ก (Miniature Unmanned Aerial System : UAS) ที่สามารถ

บันทึกข้อมูลภาพได้อย่างอิสระแบบเรียลไทม์ FPV (First Personal View) และมีรายละเอียดภาพสูง 

สามารถจัดท าแผนที่ ตลอดจนระบบสารสนเทศภูมิศาสตร์ (Geographic Information System : GIS) 

เพ่ือสนับสนุนการวางแผนในการป้องกันและจับกุมผู้กระท าผิดได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

1.2 วัตถุประสงค์ของโครงกำรวิจัย 

1.2.1 เพ่ือศึกษาพฤติกรรมการลักลอบตัดไม้ ค้าสัตว์ป่า พืชป่า และผลิตภัณฑ์ โดยใช้ข้อมูล
จากกล้องถ่ายภาพทางอากาศหรือเซนเซอร์ ประเภทหลายช่วงคลื่น และกล้องความร้อน ที่ติดตั้งบน
อากาศยานไร้คนขับขนาดเล็ก มาใช้ในการตรวจสอบเฝ้าระวัง ป้องกันและปราบปรามการกระท า
ความผิดเกี่ยวกับคดีด้านป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า 

1.2.2 เพ่ือศึกษาถึงความเหมาะสม ขั้นตอนและกระบวนการในการใช้ข้อมูลจากกล้อง
ถ่ายภาพทางอากาศหรือระบบเซนเซอร์ที่ติดตั้งบนอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็กในการจ าแนกชนิด
ของพืชพรรณ สัตว์ป่า มาใช้ในการตรวจสอบเฝ้าระวัง ป้องกันและปราบปรามการกระท าความผิด
เกี่ยวกับคดดี้านป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า 

1.3 ขอบเขตงำนวิจัย 
 1.3.1 พ้ืนที่ศึกษาวิจัยครั้งนี้ได้ร่วมศึกษาและวิจัยร่วมกับ กรมอุทยานแห่งชาติ สัตว์ป่า และ
พันธุ์พืช โดยใช้พ้ืนที่ในเขตอุทยานแห่งชาติทับลาน อ าเภอนาดี จังหวัดปราจีนบุรี เป็นพ้ืนที่ศึกษาวิจัย
ในครั้งนี ้
 1.3.2 ช่วงเวลาในการศึกษาจะท าการบินส ารวจด้วยอากาศยานไร้คนขับ ทั้งกลางวันและ

กลางคืน ในเขตพ้ืนที่อุทยานแห่งชาติทับลาน และจุดที่เสี่ยงต่อการลักลอบตัดไม้ และค้าสัตว์ป่า หรือ

ต าแหน่งที่กรมสอบสวนคดีพิเศษได้รับเรื่องร้องเรียนเข้ามา 
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 1.3.3 กิจกรรมในการส ารวจพ้ืนที่ลักลอบตัดไม้ และลักลอบค้าสัตว์ป่าจะต้องประสานงานกับ
เจ้าหน้าที่กรมป่าไม้ และกรมอุทยานแห่งชาติ สัตว์ป่า และพันธุ์พืช 
 1.3.4 การติดตามตรวจสอบการลักลอบตัดไม้จะพิจารณาเฉพาะต้นไม้ที่มีมูลค่าสูง เช่น ไม้สัก 
ไม้พะยูง เป็นต้น และการติดตามตรวจสอบการลักลอบค้าสัตว์ป่า จะเป็นสัตว์ป่าสงวนและสัตว์ป่า
คุ้มครอง หรือพืชป่าและสัตว์ที่ได้รับการคุ้มครองตามนุสัญญาว่าด้วยการค้าระหว่างประเทศซึ่งชนิด
พันธุ์สัตว์ป่าและพืชป่าที่ ใกล้สูญพันธุ์ (Convention on International Trade in Endangered 
Species of Wild Fauna and Flora :CITES) 
 
1.4 ประโยชน์ที่คำดว่ำจะได้รับ 

 1.4.1 สามารถวิเคราะห์พฤติกรรมการลักลอบตัดไม้ ค้าสัตว์ป่า พืชป่า และผลิตภัณฑ์ ของ
ผู้กระท าความผิดเพ่ือน าไปสู่การวางแผนการเฝ้าระวัง การป้องกันและปรามปราบการกระท าความผิด
เกี่ยวกับคดดี้านป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่าได ้
 1.4.2 ได้ทราบขั้นตอน กระบวนการในการจ าแนกข้อมูลจากกล้องถ่ายภาพทางอากาศ เพ่ือ
ใช้ในการจ าแนกชนิดของพืชพรรณ สัตว์ป่า มาใช้ในการตรวจสอบเฝ้าระวัง ป้องกันและปราบปราม
การกระท าความผิดเกี่ยวกับคดีด้านป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า และน ามาใช้เป็นพยานหลักฐานในชั้น
สอบสวนและชั้นศาลได้ 
 
1.5 กรอบแนวคิดในกำรวิจัย 
 1.5.1 ประกาศของคณะกรรมการคดีพิเศษ (กคพ.) ฉบับที่ 6 พ.ศ. 2559 เรื่องก าหนด
รายละเอียดของลักษณะการกระท าความผิดที่เป็นคดีพิเศษ ตามาตรา 21 วรรคหนึ่ง (1) แห่ง
พระราชบัญญัติการสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 ซึ่งก าหนดบัญชีท้ายประกาศในคดีความผิดตาม
กฎหมาย ดังนี้ 
  1) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการสงวนและคุ้มครองสัตว์ป่า 
  2) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าไม้ 
  3) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าสงวนแห่งชาติ 
  4) คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยอุทยานแห่งชาติ 
  5) คดีความผิดตามประมวลกฎหมายที่ดิน 
  เมื่อได้มีประกาศ กคพ. ดังกล่าวกรมสอบสวนคดีพิเศษซึ่งมีหน้าที่ในการป้องกันและ
ปราบปรามอาชญากรรมพิเศษจึงมีภารกิจที่เพ่ิมขึ้น ในการด าเนินคดีกับผู้กระท าความผิดตาม
กฎหมายดังกล่าวซึ่งเกี่ยวข้องกับด้านทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม ดังนั้นในการศึกษาวิจัยครั้ง
นี้ได้ก าหนดให้มีการศึกษาการพัฒนาเครื่องมือเพ่ือน ามาใช้ในการสืบสวนสอบสวนคดีพิเศษ เพ่ือ
รองรับกฎหมายที่เพ่ิมข้ึน ซึ่งเป็นการน าเทคโนโลยีสมัยใหม่มาใช้ในการเก็บรวบรวมพยานหลักฐาน ท าให้
เกิดมาตรฐานและความน่าเชื่อถือในพยานหลักฐานมากยิ่งขึ้น 
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 1.5.2 กระบวนการสืบสวนสอบสวนสมัยใหม่ เป็นการน าเทคโนโลยีสมัยใหม่มาประยุกต์ใช้ใน
การเก็บรวบรวมพยานหลักฐาน โดยเฉพาะเทคโนโลยีเชิงพ้ืนที่ด้านระบบภูมิสารสนเทศ GIS มาช่วยใน
การวิเคราะห์ แสดงผล ติดตาม พ้ืนที่เกิดเหตุได้อย่างมีประสิทธิภาพ  
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1.6 ระยะเวลำด ำเนินกำรวิจัย 

ระยะเวลาที่ท าการวิจัยตั้งแต่ 1 ตุลาคม 2560 - 30 กันยายน 2562 ระยะเวลา 24 เดือน (งบประมาณ 2561 - 2562) 

กิจกรรม ต.ค.
60 

พ.ย. 
60 

ธ.ค. 
60 

ม.ค. 
61 

ก.พ. 
61 

มี.ค. 
61 

เม.ย. 
61 

พ.ค. 
61 

มิ.ย. 
61 

ก.ค. 
61 

ส.ค. 
61 

ก.ย. 
61 

ต.ค. 
61 

พ.ย. 
61 

ธ.ค. 
61 

ม.ค. 
62 

ก.พ. 
62 

มี.ค. 
62 

เม.ย. 
62 

พ.ค. 
62 

มิ.ย. 
62 

ก.ค. 
62 

ส.ค. 
62 

ก.ย. 
62 

จัดหาอากาศยานไร้คนขับ
ขนาดเล็ก(UAV) พร้อม
ระบบกล้อง RGB/NIR 
Thermal และระบบ
โปรแกรมการประมวลผล 

                        

การลงพื้นที่ทดสอบ
อากาศยานไร้คนขับขนาด
เล็ก(UAV)  ในพื้นที่
อุทยานแห่งชาติทับลาน 

                        

การศึกษาประยุกต์ใช้
เทคโนโลยีสารสนเทศและ
การสื่อสารในกระบวนการ
ยุติธรรมของกรมสอบสวน
คดีพิเศษ 

                        

การท ารายงานและสรุป
ผลการวิจยั 

                        

 

ตาราง 1.1  แสดงระยะเวลาที่ท าการวิจัยตั้งแต่ 1 ตุลาคม 2560 - 30 กันยายน 2562 ระยะเวลา 24 เดือน (งบประมาณ 2561 - 2562) 
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1.7 งบประมำณของโครงกำรวิจัย 

ประเภทงบประมาณ รายละเอียด งบประมาณ 
งบบุคลากร 
งบด าเนินงาน-ค่าใช้สอย 
งบลงทุน-ค่าครุภณัฑ ์

-ค่าตอบแทนนักวิจัย 
-ค่าใช้จ่ายในการปฏิบัติงานนอกสถานท่ี 
-ค่าครุภณัฑ์ที่ใช้ในการวิจัย 

48,630 
187,370 

1,141,000 
รวม (บาท) 1,377,000 

 

ตาราง 1.2  แสดงงบประมาณการวิจัยการพัฒนาเทคนิคการส ารวจระยะไกลโดยประยุกต์ใช้กล้อง
ถ่ายภาพความร้อนและกล้องหลายช่วงคลื่นบนอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็ก เพ่ือสนับสนุน         

งานสืบสวนสอบสวนคดีพิเศษ ในด้านคดีป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า 
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บทท่ี 2 

การทบทวนวรรณกรรมที่เกี่ยวข้อง 
2.1 แนวคิดและทฤษฏีที่เกี่ยวข้อง 

 2.1.1 อ ำนำจหน้ำที่และภำรกิจของกรมสอบสวนคดีพิเศษ (Department of special investigation) 
 กรมสอบสวนคดีพิเศษมีภำรกิจเกี่ยวกับกำรป้องกัน กำรปรำบปรำม กำรสืบสวนและกำร

สอบสวนคดีควำมผิดทำงอำญำที่ต้องด ำเนินกำรสืบสวนและสอบสวนโดยใช้วิธีกำรพิเศษตำมกฎหมำยว่ำ
ด้วยกำรสอบสวนคดีพิเศษ โดยมีอ ำนำจหน้ำที่ ดังนี้ 

 (1) รับผิดชอบงำนเลขำนุกำรของคณะกรรมกำรตำมกฎหมำยว่ำด้วยกำรสอบสวนคดีพิเศษ และ
กฎหมำยที่เกี่ยวข้อง 
 (2) ป้องกัน ปรำบปรำม สืบสวน และสอบสวนคดีพิเศษตำมกฎหมำยว่ำด้วยกำรสอบสวน        
คดีพิเศษ และตำมหลักเกณฑ์ที่คณะกรรมกำรคดีพิเศษประกำศก ำหนดหรือตำมมติของคณะกรรมกำรคดีพิเศษ 
ตลอดจนปฏิบัติงำนตำมประมวลกฎหมำยวิธีพิจำรณำควำมอำญำและกฎหมำยอ่ืนอันเกี่ยวกับควำมผิดทำงอำญำ
ที่เป็นคดีพิเศษ 
 (3) ศึกษำ รวบรวม จัดระบบ และวิเครำะห์ข้อมูลเพ่ือประโยชน์แก่กำรปฏิบัติหน้ำที่ของ
คณะกรรมกำรตำมกฎหมำยว่ำด้วยกำรสอบสวนคดีพิเศษ และเพ่ือป้องกัน ปรำบปรำม สืบสวนและสอบสวน คดีพิเศษ 
 (4) จัดให้มีกำรศึกษำ อบรม และพัฒนำระบบงำนกำรสืบสวนและสอบสวนคดีพิเศษกำรพัฒนำ
ควำมรู้และกำรประเมินสมรรถภำพกำรปฏิบัติหน้ำที่ของข้ำรำชกำร พนักงำนรำชกำรและลูกจ้ำงของกรม และ
บุคลำกรที่เกี่ยวข้อง ไม่ว่ำจะมีฐำนะเป็นพนักงำนสอบสวนคดีพิเศษหรือเจ้ำหน้ำที่คดีพิเศษหรือไม ่
 (5) ด ำเนินกำรเกี่ยวกับงำนกฎหมำยและระเบียบที่อยู่ในอ ำนำจหน้ำที่ของกรมและงำนอ่ืนที่เกี่ยวข้อง 
 (6) ปฏิบัติกำรอ่ืนใดตำมที่กฎหมำยก ำหนดให้เป็นอ ำนำจหน้ำที่ของกรม หรือตำมที่รัฐมนตรี หรือ
คณะรัฐมนตรีมอบหมำย 
 คดีพิเศษ หรือคดีอำชญำกรรมพิเศษในควำมรับผิดชอบของกรมสอบสวนคดีพิเศษ หมำยถึง 
คดีอำญำตำมกฎหมำยก ำหนดไว้ในบัญชีท้ำย พระรำชบัญญัติกำรสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 (แก้ไขเพ่ิมเติม 
พ.ศ. 2551) หรือคดีอำญำที่ได้ก ำหนดเป็นกฎกระทรวงโดยกำรเสนอแนะของคณะกรรมกำรคดีพิเศษ (กคพ.) ซึ่งคดี
ดังกล่ำวต้องมีลักษณะอย่ำงใดอย่ำงหนึ่งดังต่อไปนี้ 
 
 
 

https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%81%E0%B8%8E%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%A7%E0%B8%87
https://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%81%E0%B8%8E%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%B0%E0%B8%97%E0%B8%A3%E0%B8%A7%E0%B8%87
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  1) คดีควำมผิดทำงอำญำที่มีควำมซับซ้อน จ ำเป็นต้องใช้วิธีกำรสืบสวนสอบสวนและรวบรวม
พยำนหลักฐำนเป็นพิเศษ 
  2) คดีควำมผิดทำงอำญำที่มีหรืออำจมีผลกระทบอย่ำงรุนแรงต่อควำมสงบเรียบร้อยและ
ศีลธรรมอันดีของประชำชนควำมมั่งคงของประเทศควำมสัมพันธ์ระหว่ำงประเทศ หรือระบบเศรษฐกิจหรือกำร
คลังของประเทศ 
  3) คดีควำมผิดทำงอำญำทีมีลักษณะเป็นคดีควำมผิดข้ำมชำติที่ส ำคัญหรือเป็นกำรกระท ำของ
องค์กรอำชญำกรรม 

  4) คดีควำมผิดทำงอำญำที่มีผู้ทรงอิทธิพลที่ส ำคัญเป็นตัวกำรผู้ใช้หรือผู้สนับสนุน 
  5) คดีควำมผิดทำงอำญำที่มีพนักงำนฝ่ำยปกครองชั้นผู้ใหญ่หรือต ำรวจชั้นผู้ใหญ่ซึ่งมิใช
พนักงำนสอบสวนคดีพิเศษหรือเจ้ำหน้ำที่คดีพิเศษเป็นผู้ต้องสงสัยเมื่อมีหลักฐำนตำมสมควรว่ำน่ำจะได้กระท ำ
ควำมผิดอำญำ หรือเป็นผู้ถูกกล่ำวหำหรือผู้ต้องหำ 

 ทั้ งนี้กำรกระท ำควำมผิด ตำมบัญชีท้ ำยพระรำชบัญญัติฯ หรือคดี พิ เศษเพ่ิมเติมตำม               
กฎกระทรวงฯ จะเป็นคดีพิเศษจะต้องเข้ำลักษณะตำม (1) – (19) และเพ่ือให้เกิดควำมชัดเจนยิ่งขึ้นได้มีกำร
ก ำหนดลักษณะของกำรกระท ำควำมผิด อำทิ มูลค่ำควำมเสียหำย จ ำนวนผู้กระท ำควำมผิดไว้ในประกำศ กคพ. 
เรื่องกำรก ำหนดรำยละเอียดของลักษณะของกำรกระท ำควำมผิดตำมมำตรำ 21 วรรคหนึ่ ง (1) แห่ ง
พระรำชบัญญัติกำรสอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 (แก้ไขเพ่ิมเติม พ.ศ. 2551) 
 2.1.2 กำรรวบรวมพยำนหลักฐำน 

กำรสอบสวนเป็นกระบวนกำรรวบรวมพยำนหลักฐำนเพ่ือกำรค้นหำควำมจริงในคดีอำญำชั้น    
เจ้ำพนักงำนซึ่งกำรค้นหำควำมจริงจะต้องเป็นไปตำมหลักกำรรับฟังควำมทุกฝ่ำย ดังนั้น กำรด ำเนินคดีอำญำใน
ชั้นก่อนฟ้องพนักงำนสอบสวนจึงต้องรวบรวมพยำนหลักฐำนทุกชนิดเพ่ือให้ได้ข้อเท็จจริงเกี่ยวกับควำมผิดที่ถูก
กล่ำวหำมำกที่สุดทั้งพยำนหลักฐำนเพ่ือพิสูจน์ควำมผิดและเพ่ือพิสูจน์ควำมบริสุทธิ์ของผู้ต้องหำ ไม่ใช่รวบรวม
พยำนหลักฐำนเพ่ือพิสูจน์ให้เห็นควำมผิดของผู้ต้องหำเพียงอย่ำงเดียว ทั้งนี้ เนื่องจำกในชั้นสอบสวนย่อมถือว่ำ 
ผู้ต้องหำยังเป็นผู้บริสุทธิ์อยู่จนกว่ำจะมีค ำพิพำกษำถึงที่สุด 

กำรได้มำซึ่งพยำนหลักฐำนในคดีพิเศษอำชญำกรรมพิเศษตำมที่ก ำหนดไว้ในพระรำชบัญญัติกำร
สอบสวนคดีพิเศษ พ.ศ. 2547 เป็นอำชญำกรรมที่ส่งผลกระทบต่อเศรษฐกิจ สังคม ควำมมั่นคงและควำมปลอดภัย
ของประเทศ กำรรวบรวมหลักฐำนเป็นขั้นตอนที่ส ำคัญอย่ำงยิ่งและเป็นหน้ำที่ของพนักงำนสอบสวน    คดีพิเศษ
ต้องรวบรวมและแสวงหำพยำนหลักฐำนโดยอำศัยเครื่องมือต่ำงๆ เพ่ือให้ได้มำซึ่งพยำนหลักฐำนที่มีควำมถูกต้อง
สำมำรถพิสูจน์เป็นควำมผิดและน ำผู้กระท ำควำมผิดมำลงโทษได้ โดยอำจอ ำนำจตำมประมวลกฎหมำยวิธี
พิจำรณำควำมอำญำ พ.ศ.๒๔๗๗ ซึ่งกำรด ำเนินคดีตำมประมวลกฎหมำยวิธีพิจำรณำควำมอำญำอย่ำงเดียวนั้นคง
ไม่สำมำรถพิสูจน์และหำพยำนหลกัฐำนเพ่ือเอำตัวผู้กระท ำควำมผิดที่มีควำมเชี่ยวชำญในกำรกระท ำควำมผิดใน
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คดีพิเศษได้เช่น อำชญำกรรมทำงเศรษฐกิจที่กระทบต่อระบบกำรกำรเงิน กำรธนำคำร กำรค้ำพำณิชย์                            
กำรหลีกเลี่ยง ภำษีกำรละเมิดทรัพย์สินทำงปัญญำ กำรท ำลำยสิ่งแวดล้อมและธรรมชำติอำชญำกรรมคอมพิวเตอร์
หรืออำชญำกรรมด้ำนเทคโนโลยีสำรสนเทศ ที่กระท ำกำรลักลอบแก้ไขเปลี่ยนแปลงหรือท ำลำยข้อมูลหรือ
ระบบปฏิบิตกำรของหน่วยงำนต่ำงๆ อำชญำกรรมที่มีผู้มีอิทธิพลเข้ำมำ เกี่ยวข้ององค์กรอำชญำกรรมและ
อำชญำกรรมข้ำมชำติ ตำมกฏหมำยกำรสอบสวนคดีพิเศษจึงได้ก ำหนดมำตรำกำรเสริมที่มีควำมส ำคัญในกำรได้มำ
ซึ่งพยำนหลักฐำนโดยเป็นมำตรกำรทำงกฎหมำยที่ เอ้ือประโยชน์ให้เจ้ำพนักงำนสำมำรถใช้วิธีกำรได้มำซึ่ ง
พยำนหลักฐำนโดยใช้เทคโนโลยีที่มีประสิทธิภำพในกำรสืบหำข้อมูลกำรกระท ำควำมผิด เช่น กำรใช้เครื่องมือ
อิเล็กทรอนิกส์และเทคนิคกำรสืบสวนสอบสวนคดีพิเศษ เป็นต้น 

2.1.3 กำรรับรู้ระยะไกล (Remote Sensing) 
                 2.1.3.1 ควำมหมำยของกำรรับรู้จำกระยะไกล 
                  Remote Sensing ในภำษำไทยมีค ำแปลที่ใช้กันอยู่หลำยค ำ ได้แก่ “กำรรับรู้จำก
ระยะไกล” “กำรส ำรวจข้อมูลจำกระยะไกล” “โทรสัมผัส” และ “โทรนิทัศน์” เป็นต้น โดย
รำชบัณฑิตยสถำนใช้ค ำว่ำ “กำรรับรู้จำกระยะไกล” 

        กำรรับรู้จำกระยะไกล เป็นวิทยำศำสตร์และศิลปะของกำรได้มำซึ่งข้อมูลเกี่ยวกับ
วัตถุ พ้ืนที่ และปรำกฎกำรณ์บนพ้ืนโลก จำกเครื่องรับรู้ (Sensor) โดยปรำศจำกกำรเข้ำไปสัมผัสวัตถุ
เป้ำหมำย ทั้งนี้อำศัยพลังงำนของคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำ (Electromagnetic energy) เป็นสื่อในกำรได้มำ
ของข้อมูลซึ่งมีคุณสมบัติ ๓ ประกำร คือ ลักษณะกำรสะท้อนช่วงคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำ (Spectral 
characteristics)  ลักษณะเชิงพ้ืนที่ของวัตถุบนพ้ืนผิวโลก (Spatial characteristics) และลักษณะกำร
เปลี่ยนแปลงของวัตถุตำมช่วงเวลำ (Temporal characteristics) 

2.1.3.2 กระบวนกำรและองค์ประกอบกำรรับรู้จำกระยะไกล (Processes and elements 
of remote sensing) ประกอบด้วย 

1) กำรได้มำซึ่งข้อมูล (Data aacquisition) โดยคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำจำกแหล่งก ำเนิด                  
         พลังงำน เช่น ดวงอำทิตย์ (ก) เคลื่อนที่ผ่ำนชั้นบรรยำกำศ (ข) เกิดปฏิสัมพันธ์ของพลังงำนกับ
รูปลักษณ์พ้ืนผิวโลก (ค) และเดินทำงเข้ำสู่เครื่องรับรู้ที่ติดตั้งในตัวยำน ได้แก่ เครื่องบิน ยำนอวกำศ และ
ดำวเทียม (ง) ถูกบันทึก และผลิตเป็นข้อมูลในรูปแบบภำพ (Pictorial หรือ Photograph)  และ/หรือ
รูปแบบเชิงเลข (Digital foam) (จ) 

2) กำรวิเครำะห์ข้อมูล (Data analysis)  ประกอบด้วย กำรแปลตีควำมข้อมูลด้วย

สำยตำ (Visual interpretation) และกำรวิเครำะห์ข้อมูลเชิงเลข (Digital analysis) (ฉ) โดยมีข้อมูลอ่ืน 

ๆ ที่ เกี่ยวข้องประกอบด้วยข้อมูลอ้ำงอิงต่ำง ๆ เช่น แผนที่ดิน ข้อมูลปฏิทินและสถิติกำรปลูกพืช          
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และอ่ืน ๆ ได้ผลิตผล (ช) ของกำรแปลตีควำมในรูปแบบแผนที่ ข้อมูลเชิงเลข ตำรำง ค ำอธิบำย หรือ

แผนภูมิ เป็นต้น เพ่ือใช้ประโยชน์ต่อไป (ซ) 

 
ภำพที่ 2.1 กระบวนกำรและองค์ประกอบกำรรับรู้จำกระยะไกล 

  2.1.3.3 แหล่งพลังงำนและหลักกำรแผ่รังสี (Energy sources and radiation principle) 
   1) ควำมยำวคลื่น 

      ควำมยำวคลื่นของพลังงำนแม่เหล็กไฟฟ้ำ คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำเป็นพลังงำน
ต่อเนื่องที่มีค่ำควำมยำวช่วงคลื่นหลำยเมตรถึงเศษของพันล้ำนเมตร (Nanometer : 10-9 เมตร) โดยดวง
อำทิตย์เป็นแหล่งก ำเนิดพลังงำนในรูปแม่เหล็กไฟฟ้ำทำงธรรมชำติที่ส ำคัญและเป็นหลักทำงกำรรับรู้จำก
ระยะไกล ซึ่งจะแผ่พลังงำนไปตำมทฤษฎีของกำรแผ่พลังงำนแม่เหล็กไฟฟ้ำ (Electromagnetic theory) 
แยกออกเป็นทฤษฎีคลื่น (Wave theory) และทฤษฎีอนุภำค (Particle theory) ซึ่งในทำงกำรรับรู้จำก
ระยะไกลจะใช้ทฤษฎีคลื่นเป็นหลักที่มีกำรเคลื่อนที่แบบฮำร์โมนิค (Harmonic motion) มีช่วงซ้ ำและ
จังหวะเท่ำกันในเวลำหนึ่งมีควำมเร็วเท่ำกับควำมเร็วแสง (c) ระยะทำงจำกยอดคลื่นถึงยอดคลื่นถัดไป
เรียกว่ำควำมยำวคลื่น ( ) และจ ำนวนยอดคลื่นที่เคลื่อนผ่ำนจุดคงที่จุดหนึ่งต่อหน่วยเวลำเรียกว่ำ ควำมถี่

คลื่น (ƒ) ซึ่งมีควำมสัมพันธ์ กับควำมเร็วคลื่น 
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จำกสมกำรควำมยำวคลื่นกับควำมถี่คลื่น มีควำมสัมพันธ์กันแบบผกผัน คือ ควำมยำวคลื่นมำก
ควำมถี่คลื่นจะน้อย ควำมยำวคลื่นมีหน่วยวัดเรียกว่ำ ไมโครเมตร (Micrometer) หรือ ไมครอน (Micron , µ) 
ซึ่งเท่ำกับ 0.000001 เมตร หรื่อ 10-6 เมตร มีรำยละเอียดของควำมยำวคลื่นในมำตรำเมตริก 

คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำแบ่งตำมควำมยำวคลื่นที่เรียกว่ำ ช่วงคลื่น (Band) ตั้งแต่ช่วงคลื่นที่สั้นที่สุด 
คือ รังสีคอสมิก (Cosmic rays)  มีควำมยำวช่วงคลื่นน้อยกว่ำ 10-10 เมตร จนถึงช่วงคลื่นวิทยุที่มีควำม
ยำวคลื่นหลำยกิโลเมตร ส ำหรับคุณสมบัติของช่วงคลื่น ประกอบด้วยช่วงคลื่นตำมล ำดับควำมยำวดังนี้ 
รังสีแกมมำ รังสีเอกซ์อัลตรำไวโอแลต ช่วงคลื่นตำมองเห็น อินฟรำเรด ไมโครเวฟ และคลื่นวิทยุ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภำพที ่2.2  ลักษณะของคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำ (Electromagnetic spectrum) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภำพที่ 2.3 แสดงช่วงคลื่นของคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำ 



13 

 

ช่วงคลื่นที่ใช้ประกอบในกำรรับรู้จำกระยะไกล แบ่งได้เป็น ๒ กลุ่ม คือ 
- ช่วงคลื่นเชิงแสง (Optical wavelength) อยู่ระหว่ำง 0.4 – 14 ไมโครเมตร 

สำมำรถถ่ำยภำพและบันทึกภำพด้วยฟิลม์ถ่ำยรูป และเครื่องรับรู้ ประกอบไปด้วย ช่วงคลื่นที่มี
ผลตอบสนองต่อตำของมนุษย์ หรื่อช่วงคลื่นตำมองเห็น (Visible light) อยู่ระหว่ำง 0.4 – 0.7 ไมโครเมตร 
แบ่งเป็น 3 ช่วง คือ น้ ำเงิน เขียว และแดง ถัดมำเป็นช่วงคลื่นอินฟรำเรดใกล้ (Near infrared) หรือ 
อินฟรำเรดสะท้อนซึ่งอยู่ระหว่ำง 0.7 – 3 ไมโครเมตร และอินฟรำเรดควำมร้อน (Thermal infrared) 
ระหว่ำง 3 – 15 ไมโครเมตร 

- ช่วงคลื่นไมโครเวฟ อยู่ระหว่ำง 1 มิลลิเมตรถึง 1 เมตร โดยช่วงคลื่นในกลุ่มนี้ 
มันนิยมเรียกหน่วยนับเป็นหน่วยควำมถ่ี ต่ำงจำกกลุ่มช่วงคลื่นเชิงแสงที่มีหน่วยเป็นควำมยำกคลื่น ที่รู้จัก
กันดีก็คือระบบเรดำร์ ซึ่งจะท ำกำรบันทึกข้อมูลในช่วงคลื่นควำมถ่ีระหว่ำง 3 – 12.5 GHz (ควำมยำวคลื่น
ระหว่ำง 2.4 – 100 เซนติเมตร) นิยมใช้ตัวอักษรบอกช่วงคลื่น แบ่งเป็นช่วงคลื่นต่ำง ๆ ได้ดังนี้ 
 ช่วงคลื่น K ควำมถี่  12.5 – 40 GHz หรือควำมยำวคลื่น  0.70 – 2.4  เซนติเมตร 
 ช่วงคลื่น X ควำมถี่      8 – 12.5 GHz หรือควำมยำวคลื่น   2.4 – 3.75 เซนติเมตร 
 ช่วงคลื่น C ควำมถี่      4 – 8 GHz หรือควำมยำวคลื่น  3.75 – 7.5  เซนติเมตร 
 ช่วงคลื่น S ควำมถี่      2 – 4 GHz หรือควำมยำวคลื่น    7.5  – 15  เซนติเมตร 
 ช่วงคลื่น L ควำมถี่      1 – 2 GHz หรือควำมยำวคลื่น     15 – 30   เซนติเมตร 
 ช่วงคลื่น P ควำมถี่    0.3 – 1 GHz หรือควำมยำวคลื่น    30 – 100  เซนติเมตร 

2) กำรแผ่รังสีของพลังงำนแม่เหล็กไฟฟ้ำ 
กำรแผ่รังสีของพลังงำนแม่เหล็กไฟฟ้ำ สำมำรถอธิบำยด้วยทฤษฎีอนุภำค 

กล่ำวคือกำรแผ่รังสีของคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำ ประกอบด้วยหน่วยอิสระท่ีเรียกว่ำโฟตอน (Photon) หรือ
ควอนตัม (Quantum) พลังงำนของแต่ละควอนตัมจะเป็นสัดส่วนโดยตรงกับควำมถี่ของคลื่น ดังนี้ 

 

หรืออำจจะเปลี่ยนให้อยู่ในรูปควำมยำวคลื่นได้ดังนี้   

ดังนั้นพลังงำนจะเป็นสัดส่วนผกผันกับควำมยำวคลื่น คือ ควำมยำวคลื่นมำกจะให้พลังงำนต่ ำ ถ้ำ

วัตถุใดส่งพลังงำนช่วงคลื่นยำว เช่น ไมโครเวฟ กำรตรวจรับพลังงำนโดยอุปกรณ์ทำงกำรรับรู้จำก
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ระยะไกลที่ช่วงคลื่นนี้จะยำกกว่ำกำรตรวจรับพลังงำนที่ช่วงคลื่นสั้น ถ้ำต้องกำรบันทึกพลังงำนช่วงคลื่น

ยำวจะต้องบันทึกพลังงำนในบริเวณกว้ำงและใช้เวลำในกำรบันทึกนำน  

ดวงอำทิตย์เป็นแหล่งก ำเนิดพลังงำนแม่เหล็กไฟฟ้ำที่ส ำคัญที่ สุดของกำรรับรู้จำกระยะไกล 

อย่ำงไรก็ตำม สสำรทุกชนิดที่มีอุณหภูมิสูงกว่ำองศำสัมบูรณ์ (0 K หรือ –273°C) สำมำรถเปล่งพลังงำน

แม่เหล็กไฟฟ้ำได้อย่ำงต่อเนื่อง โดยมีขนำดและส่วนประกอบของช่วงคลื่นแตกต่ำงกันไป ซึ่งพลังงำนที่วัตถุ

แผ่ออกมำมำกน้อยเพียงใดขึ้นอยู่กับอุณหภูมิของผิววัตถุ สำมำรถค ำนวณได้จำกกฎของ Stefan 

Boltzmann ดังนี้ 

 

กำรแผ่พลังงำนทั้งหมดจำกวัตถุเป็นสัดส่วนโดยตรงกับอุณหภูมิยกก ำลัง ๔ เห็นได้ว่ำพลังงำนที่
ออกมำจะเพ่ิมข้ึนอย่ำงรวดเร็วเมื่ออุณหภูมิเพ่ิมข้ึน  กฎนี้ใช้ได้กับวัตถุที่มีลัษณะเรียกว่ำ “เทหวัตถุสีด า 
(Black body)”  ซึ่งเป็นวัตถุสมมติที่มีคุณสมบัติในกำรดูดกลืนพลังงำนทั้งหมดที่มำตกกระทบ (Incident 
energy) และแผ่พลังงำนออกไปได้สูงสุด ณ อุณหภูมิต่ำง ๆ ซึ่งในควำมเป็นจริงไม่มีวัตถุใดท่ีมีคุณสมบัติ
แบบนี้ มีเพียงใกล้เคียงเท่ำนั้น โดยพลังงำนที่แผ่ออกไปจะแปรผันกับอุณหภูมิของวัตถุและควำมยำวคลื่น 

พลังงำนที่แผ่ออไปจะแปรผันกับอุณหภูมิของวัตถุและพลังงำนนี้จะมีกำรกระจำยของสเปกตรัม
แตกต่ำงกันไปด้วย หรือมีสัดส่วนของสเปกตรัมแปรผันไปกับอุณหภูมิของวัตถุ แสดงควำมสัมพันธ์ของ
ควำมยำวคลื่นกับพลังงำนทั้งหมดที่เปล่งออกมำจำกผิดวัตถุ และพลังงำนสูงสุดของวัตถุ กำรกระจำยของ
สเปกตรัมตั้งแต่อุณหภูมิจำก 200 ˚K ถึง 6,000 ˚K ซึ่งแสดงควำมสัมพันธ์ระหว่ำงควำมยำวคลื่นกับ
พลังงำนที่แผ่รังสีออกมำต่อ 1 ไมโครเมตร ของช่วงคลื่น ซึ่งมีหน่วยเป็น Wm-2 µm-1 ดังนั้น พ้ืนที่ได้เส้น
โค้งจะเป็นพลังงำนที่แผ่ออกมำทั้งหมดจะเห็นได้ว่ำวัตถุหรือตัวแผ่รังสีที่มีอุณหภูมิสูงให้พลังงำนทั้งหมด
ออกมำสูงกว่ำ จำกภำพดังกล่ำวพบว่ำเมื่ออุณหภูมิเพ่ิมข้ึนจุดยอดจะเอียงไปทำงด้ำนที่มีควำมยำวคลื่นสั้น 

อย่ำงไรก็ตำม สำมำรถค ำนวณหำพลังงำนต่อหนึ่งหน่วยพ้ืนที่ส ำหรับควำมยำวคลื่นหนึ่งๆ ที่
ก ำหนดจำก กฎของพลังค์ ดังนี้ 
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เห็นได้ว่ำพลังงำนที่แผ่รังสีออกมำแปรผันไปตำมอุณหภูมิ และควำมยำวช่วงคลื่น ดังนั้นเมื่อทรำบ

อุณหภูมิก็สำมำรถค ำนวณหำควำมยำวคลื่นที่ให้พลังงำนสูงสุดได้จำก กฎการแทนที่ของเวียน (Wien’s 

displacement law) ดังนี้ 

 

ตัวอย่างที่ 1 ที่พ้ืนผิวโลก มีอุณหภูมิ 300 ˚K ดังนั้น 

    λm = (2.898 x 10-3)/300m 

     = 9.66 x 10-6 m 

     = 9.66  ไมโครเมตร (ช่วงคลื่น Thermal infrared) 

หรือประมำณ 10 ไมโครเมตร 

  ตัวอย่างที่ 2 ดวงอำทิตย์ มีอุณหภูมิ 6,000 ˚K ดังนั้น 

    λm =  (2.898 x 10-3) / 6,000 m 

     = 0.483 x 10-6 m 

     =  0.483 ไมโครเมตรหรือ ประมำณ 0.5 ไมโครเมตร 

(ช่วงคลื่นน้ ำเงิน – เขียว) 

   ดังนั้นอุณหภูมิของพ้ืนผิวโลก (พืช ดิน และน้ ำ) ประมำณ 300 ˚K มีพลังงำนที่

แผ่ออกมำสูงสุดเกิดขึ้นที่ควำมยำวคลื่นประมำณ 10 ไมโครเมตร หรือที่ช่วงคลื่นอินฟรำเรดควำมร้อน 

เนื่องจำกกำรแผ่รังสีออกมำมีควำมสัมพันธ์กับควำมร้อนของพ้ืนผิวโลก จึงนิยมเรียกรังสีที่แผ่ออกมำนี้ว่ำ 

พลังงำนอินฟรำเรดควำมร้อน (Thermal infrared energy) พลังงำนนี้ไม่สำมำรถที่ตรวจวัดได้ด้วยกำร

บันทึกด้วยกล้องถ่ำยรูปที่ใช้ฟิลม์ทั่ว ๆ ไปแต่สำมำรถบันทึกด้วยเครื่องมือพิเศษ เช่น เรดิโอมิเ ตอร์ 
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(Radiometer)  หรือ เครื่องวำดภำพ ด้วงอำทิตย์มีพลังงำนที่แผ่ออกมำสูงสุดที่ควำมยำวคลื่นประมำณ 

0.5 ไมโครเมตร ตำของมนุษย์และฟิล์มถ่ำยรูปทั่วไปไวต่อพลังงำนในช่วงคลื่นขนำดนี้ ดังนั้นเมื่อดวง

อำทิตย์ขึ้นเรำสำมำรถมองเห็นพ้ืนผิวของโลก เนื่องจำกกำรสะท้อนของพลังแสงอำทิตย์ พลังงำนที่ควำม

ยำวคลื่นที่ยำวกว่ำนี้จะแผ่รังสีออกจำกพ้ืนโลกเช่นกัน แต่สำมำรถสังเกตหรือตรวจวัดได้ด้วยระบบอ่ืนที่

ไม่ใช่ฟิล์มถ่ำยรูปทั่วๆไปดังกล่ำวมำแล้ว กำรแบ่งขอบเขตระหว่ำงช่วงคลื่นอินฟรำเรดสะท้อนกับ

อินฟรำเรดควำมร้อนที่แผ่รังสีออกมำจำกวัตถุประมำณ ๓ ไมโครเมตร (ควำมยำวคลื่นต่ ำกว่ำนี้ จะมี

อินฟรำเรดสะท้อนเป็นส่วนใหญ่ หำกสูงกว่ำนี้จะเป็นอินฟรำเรดที่แผ่ออกจำกวัตถุเอง)  โดยทั่วไปแล้ว

ระบบกำรรับรู้ (Ssnsing system)ที่สำมำรถตรวจวัดพลังงำนที่สะท้อน จำก วัตถุและแผ่รังสีออกมำโดย

ธรรมชำติเรียกว่ำ ระบบแพสซิฟ ไม่ว่ำจะอำศัยดวงอำทิตย์ หรือเป็นพลังงำนที่แผ่รังสีจำกตัวเองส่วน

ระบบกำรรับรู้ที่มีแหล่งพลังงำนที่สร้ำงขึ้นและส่งไปยังวัตถุเป้ำหมำยเรียกว่ำ ระบบแอ็กทิฟ เช่น ระบบ

เรดำร์ต้องส่งพลังงำนที่สังเครำะห์ขึ้นไปกระทบวัตถุเป้ำหมำย แล้วตรวจหำ (Detect) พลังงำนที่กระจัด

กระจำยกลับ (Backscatter) 

2.1.3.4 ปฏิสัมพันธ์ระหว่ำงพลังงำนในชั้นบรรยำกำศ (Enenrgy interactions with earth 

surface features) 

เมื่อพลังงำนแม่เหล็กไฟฟ้ำผ่ำนชั้นบรรยำกำศมำตกกระทบพื้นผิวโลก จะเกิดปฏิสัมพันธ์ 

๓ แบบ คือ กำรสะท้อนพลังงำน (Reflection) กำรดูดกลืนพลังงำน (Absorption)  และกำรส่งผ่ำน

พลังงำน (Transmission)  อันเป็นปรำกฎกำรณ์ส ำคัญในกำรรับรู้จำกระยะไกล ของวัตถุบนพ้ืนผิวโลก 

สำมำรถเขียนเป็นสมกำรควำมสมดุลพลังงำน (Energy balance equation) ได้ดังนี ้
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ภำพที่ 2.4  แสดงปฏิสัมพันธ์ของพลังงำนคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำกับพ้ืนผิวโลก 

สัดส่วนของกำรดูดกลืน กำรส่งผ่ำน กำรสะท้อนพลังงำนแตกต่ำงกันตำมชนิดของสสำร ท ำให้

สำมำรถแยกชนิดของวัตถุในภำพถ่ำยได้ นอกจำกนี้ในวัตถุเดียวกันสัดส่วนของกำรเกิดปฏิสัมพันธ์ทั้งสำมนี้

แตกต่ำงกันตำมควำมยำวของช่วงคลื่นที่ตกกระทบอีกด้วย วัตถุสองชนิดอำจไม่แตกต่ำงกันในช่วงคลื่น

หนึ่ง แต่สำมำรถแยกจำกกันได้ในอีกช่วงคลื่นหนึ่ง ในช่วงคลื่นสำยตำมองเห็นควำมแตกต่ำงกันทำงด้ำน

เชิงคลื่นรังสีของวัตถุจะแสดงให้เห็นในรูปของสีต่ำงๆ เช่น กำรที่เรำเห็นวัตถุเป็นสีเขียวเนื่องจำกวัตถุนั้น

สะท้อนพลังงำนในช่วงคลื่นสีเขียวมำก เนื่องจำกระบบบันทึกพลังงำนส่วนใหญ่บันทึกพลังงำนสะท้อน 

ดังนั้นกำรศึกษำเพ่ือแยกชนิดของวัตถุจึงเป็นกำรศึกษำกำรสะท้อนพลังงำนของวัตถุซึ่งสำมำรถเขียนเป็น

สมกำรได้ดังนี้ 

 

 
“พลังงำนสะท้อนเท่ำกับพลังงำนตกกระทบวัตถุ ลบด้วยผลรวมของพลังงำนดูดกลืนกับพลังงำนส่งผ่ำน” 
ลักษณะพ้ืนผิวหน้ำของวัตถุเป็นสิ่งส ำคัญที่มีอิทธิพลต่อกำรสะท้อนพลังงำนวัตถุท่ีมีพ้ืนหน้ำเรียบมุม

สะท้อนพลังงำนจะเท่ำกับมุมตกกระทบ เป็นลักษณะกำรสะท้อนแสงตรง (Specular reflectors) ส่วน

วัตถุท่ีมีผิวหน้ำขรุขระ กำรสะท้อนพลังงำนจะไม่เป็นระเบียบ เรียกว่ำ กำรสะท้อนแสงแพร่ (Diffuse 

reflection) หรือ (Lambertian reflection) อย่ำงไรก็ตำมวัตถุส่วนใหญ๋มีลักษณะผสมผสำนกันระหว่ำง
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สองลักษณะนี้ นอกจำกลักษณะของพ้ืนผิววัตถุแล้วยังต้องค ำนึกถึกควำมยำวของช่วงคลื่นที่ตกกระทบวัตถุ

ด้วย ถ้ำเป็นพลังงำนช่วงคลื่นสั้นเมื่อเปรียบเทียบกับขนำดอนุภำคของวัตถุที่ประกอบเป็นผิวหน้ำวัตถุ หรือ

ควำมต่ำงระดับของผิวหน้ำวัตถุ กำรสะท้อนแสงอำจเป็นแบบให้ลักษณะวัตถุพ้ืนผิวขระขระได้ แต่ถ้ำใน

วัตถุชนิดเดียวกันนี้ได้รับพลังงำนตกกระทบในช่วงคลื่นยำว เมื่อเปรียบเทียบกับผิววัตถุ กำรสะท้อนแสง

อำจเป็นแบบลักษณะของวัตถุที่มีพ้ืนผิวรำบได้ 

ภำพที่ 2.5 แสดงลักษณะกำรสะท้อนพลังงำนจำกพ้ืนผิววัตถุเรียบ และขระ 

ในกำรรับรู้จำกระยะไกล เป็นกำรวัดสัดส่วนในกำรสะท้อนพลังงำนของวัตถุบนผิวโลก ณ ช่วง

คลื่นใดช่วงคลื่นหนึ่ง เรียกว่ำ ควำมสะท้อนเชิงสเปกตรัม (Spectral Reflectance) ซึ่งหำได้จำกสมกำร 

 

ดังนั้นพลังงำนที่วัดได้โดยเครื่องรับรู้จึงประกอบด้วยพลังงำนที่สะท้อนหรือแผ่จำกพ้ืนผิววัตถุ 

พลังงำนบำงส่วนจำกปฏิสัมพันธ์ในชั้นบรรยำกำศ พลังงำนที่สะท้อนกลับโดยตรงจำกก้อนเมฆ ค่ำที่วัดได้นี้

จะน้อยหรือมำก หรือเปลี่ยนแปลงไปขึ้นอยู่กับสภำวะของบรรยำกำศ มุมของดวงอำทิตย์ ต ำแหน่งของ

เครื่องรับรู้ คุณสมบัติของวัตถุในกำรสะท้อน กำรดูดกลืน และกำรส่งผ่ำนพลังงำน 
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2.1.3.5 ควำมสะท้อนเชิงสเปกตรัมของพืชพรรณ ดิน และน้ ำ 
พืชพรรณ ดิน และน้ ำ เป็นวัตถุปกคลุมผิวโลกเป็นส่วนใหญ่ กำรสะท้อนพลังงำนที่ควำม

ยำวช่วงคลื่นต่ำงกันของพืชพรรณ ดิน และน้ ำ ท ำให้สำมำรถแยกประเภทของวัตถุชนิดต่ำง ๆ ได้ โดยวัตถุ
ทั้งสำมชนิดหลักนี้มีรูปแบบกำรตอบสนองต่อช่วงคลื่นต่ำง ๆ เฉพำะตัว เรียกว่ำ ลักษณะบ่งชี้เชิงสเปกตรัม 
(Spectral signature) โดยที่ช่วงคลื่นเดียวกัน วัตถุต่ำงชนิดจะให้ค่ำกำรสะท้อนพลังงำนต่ำงกัน ขณะที่
ควำมยำวช่วงคลื่นต่ำงกัน วัตถุชนิดเดียวกันจะมีควำมสะท้อนเชิงสเปกตรัมต่ำงกัน ควำมยำวช่วงคลื่น
ต่ำงกัน วัตถุต่ำงกันจะมีควำมสะท้อนเชิงสเปกตรัมต่ำงกันท ำให้สำมำรถแยกชนิดของวัตถุได้ 

1) พืชพรรณ  

 ในช่วงคลื่นสำยตำมองเห็น คลอโรฟิลล์ของใบพืชดูดกลืนพลังงำนสีน้ ำเงิน (0.4 – 0.5 

ไมโครเมตร) และสีแดง (0.6 – 0.7 ไมโครเมตร) แต่สะท้อนพลังงำนสีเขียว (0.5 – 0.6 ไมโครเมตร) ดังนั้น

ดวงตำมนุษย์จึงมองเห็นใบพืชเป็นสีเขียว ถ้ำใบพืชมีอำกำรผิดปกติ เช่น แห้ง หรือเหี่ยว ท ำให้คลอโรฟิลล์

ลดลงก็จะท ำให้กำรสะท้อนที่คลื่นสีแดงสูงขึ้นในช่วงคลื่นอินฟรำเรดสะท้อน (0.7 – 1.3 ไมโครเมตร) กำร

สะท้อนพลังงำนของใบพืชสูงมำก คือ สะท้อนพลังงำนประมำณร้อยละ 50 ของพลังงำนที่ตกกระทบ ซึ่ง

ลักษณะของกำรสะท้อนพลังงำนนี้เป็นผลเนื่องมำจำกโครงสร้ำงภำยในใบของพืช (Cell structre) 

เนื่องจำกพืชก็จะสำมำรถแยกชนิดจะมีลักษณะโครงสร้ำงภำยในที่แตกต่ำงกัน ดังนั้นกำรสะท้อนพลังงำน

ในช่วงนี้ก็จะสำมำรถแยกชนิดของพืชได้ แม้ว่ำกำรสะท้อนพลังงำนของพืชในช่วงคลื่นสำยตำมองเห็นได้จะ

ใกล้เคียงกัน ในท ำนองเดียวกันกำรสะท้อนพลังงำนที่ควำมยำวคลื่นอินฟรำเรดสะท้อนของพืชที่มีอำกำร

ผิดปกติทำงใบ จะมีควำมแตกต่ำงไปจำกกำรสะท้อนที่มีควำมยำวคลื่นเดียวกันของพืชที่สมบูรณ์กว่ำ 

ดังนั้นระบบกำรรับรู้จำกระยะไกลสำมำรถบันทึกค่ำสะท้อนของข่วงคลื่นนี้ได้ สำมำรถใช้ส ำรวจอำกำร

ผิดปกติของพืชได้ในช่วงคลื่นที่มีควำมยำวสูงกว่ำ 1.3 ไมโครเมตร พลังงำนส่วนใหญ่จะถูกดูดกลืนหรือ

สะท้อนมีกำรส่งผ่ำนพลังงำนน้อยมำก มักพบค่ำต่ ำลงที่ช่วงคลื่น 1.4 1.9 และ 2.7 ไมโครเมตร เพรำะว่ำ

ในช่วงเหล่ำนี้น้ ำในใบพืชจะดูดกลืนพลังงำน จึงเรียกว่ำ ช่วงคลื่นดูดกลืนน้ ำ (Water absorption bands) 

ดังนั้นค่ำกำรสะท้อนพลังงำนของใบพืชจึงแปรผกผันกับปริมำณน้ ำในใบพืชด้วย  

2) ดิน  

กำรสัมพันธ์ระหว่ำงกำรสะท้อนพลังงำนของดินกับควำมยำวคลื่นมีควำมแปรปรวน

น้อย ปัจจัยหลักที่มีผลต่อกำรสะท้อนพลังงำนของดิน คือ ควำมชื้นในดิน ปริมำณอินทรีย์วัตถุ เนื้อดิน 

ปริมำณเหล็กออกไซด์ และควำมขระขระของผิวดิน ปัจจัยดังกล่ำวมีควำมซับซ้อน และสัมพันธ์ซึ่งกันและ
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กัน เช่น ลักษณะเนื้อดิน มีควำมสัมพันธ์กับปริมำณน้ ำในดิน ดินทรำยหยำบมีกำรระบำยน้ ำดีจะสะท้อน

พลังงำนสูง ดินละเอียดมีกำรระบำยน้ ำเลวจะสะท้อนพลังงำนต่ ำ ดินที่มีอินทรีย์วัตถุสูงจะมีสีคล้ ำ ดูดกลืน

พลังงำนสูงในช่วงคลื่นสำยตำมองเห็น เช่นเดียวกับกินที่มีเหล็กออกไซด์ในปริมำณสูง จะปรำกฎเป็นสีเข้ม 

เนื่องจำกกำรสะท้อนพลังงำนลดลง ควำมขรุขระของผิวดินมำกจะท ำให้กำรสะท้อนของพลังงำนลดลง

เช่นเดียวกัน 

3) น้ ำ 

โดยทั่วไปน้ ำมีคุณสมบัติดูดกลืนพลังงำน อย่ำงไรก็ตำมน้ ำมีหลำยประเภทซึ่ง่จะท ำให้

กำรดูดกลืนพลังงำนแตกต่ำงกันไป กำรสะท้อนพลังงำนของน้ ำมีลักษณะต่ำงจำกวัตถุอ่ืนอย่ำงชัดเจน 

โดยเฉพำะในช่วงคลื่นอินฟรำเรด น้ ำจะดูดกลืนพลังงำนอย่ำงสมบูรณ์ท ำให้สำมำรถเขียนขอบเขตของน้ ำ

ได้ เนื่องจำกน้ ำที่ปรำกฎอยู่บนผิวโลกมีหลำยสภำพด้วยกัน เช่น น้ ำขุ่น น้ ำใส หรือน้ ำที่มีสำรแขวนลอย

ต่ำง ๆ เจือปน ดังนั้นกำรสะท้อนพลังงำนจึงแตกต่ำงกันออกไป บำงครั้งพ้ืนที่ที่รองรับน้ ำอำจมีผลต่อกำร

สะท้อนพลังงำนของน้ ำ น้ ำใสจะดูดกลืนพลังงำนเล็กน้อยที่ช่วงคลื่นต่ ำกว่ำ 0.6 ไมโครเมตร กำรส่งผ่ำน

พลังงำนเกิดขึ้นสูงในช่วงคลื่นแสงสีน้ ำเงิน เขียว แต่น้ ำที่มีตะกอนหรือมีสิ่งเจือปนกำรสะท้อนและกำร

ส่งผ่ำนพลังงำนจะเปลี่ยนไป เช่น น้ ำที่มีตะกอนดินแขวนลอยอยู่มำก จะสะท้อนพลังงำนได้มำกกว่ำน้ ำใส 

ถ้ำมีสำรคลอโรฟิลล์ในน้ ำมำกขึ้น กำรสะท้อนช่วงคลื่นสีน้ ำเงินจะลดลงและจะเพ่ิมขึ้นในช่วงคลื่นสีเขียว 

ซึ่งอำจใช้เป็นประโยชน์ในกำรติดตำมและคำดคะเนปริมำณสำหร่ำย นอกจำกนี้ข้อมูลกำรสะท้อนพลังงำน

ยังเป็นประโยชน์ในกำรส ำรวจครำบน้ ำมัน และมลพิษจำกโรงงำนได้ 

 

 

 

 

 

 
 

ภำพที่ 2.6 แสดงควำมสะท้อนเชิงสเปกตรัมของ พืชพรรณ ดิน และน้ ำ 
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2.1.3.6 ระบบเครื่องรับรู้  (Sensor systems) 

Aronoff (2005) ได้จ ำแนกระบบเครื่องรับรู้ออกเป็น ๓ แบบ คือ 

  -  ระบบกล้องถ่ำยรูป (Photographic camera) 

  -  ระบบแพสซิฟอิเล็กทรอนิกส์ (Passive electronic sensors) 

  -  ระบบแอ็กทิฟอิเล็กทรอนิกส์ (Active electronic sensors) 

1) ระบบกล้องถ่ำยรูป  

ในระบบกล้องถ่ำยรูปหรือฟิล์มถ่ำยรูป ค่ำพลังงำนคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำจะท ำปฏิกิริยำ

กับสำรเคมีที่เคลือบบนแผ่นฟิล์ม ท ำให้เกิดควำมแตกต่ำงตำมพลังงำนและช่วงคลื่นที่ได้รับ เมื่อมีกำรล้ำง

ฟิล์มปรกกฎควำมแตกต่ำงของสีและระดับสี สำมำรถอัดขยำยเป็นรูปขำวด ำและรูปสี ได้แก่ กล้องถ่ำยรูป

ที่สำมำรถบันทึกช่วงคลื่นระหว่ำง 0.3 – 0.9 ไมโครเมตร เท่ำนั้น กล้องถ่ำยรูปที่มีประสิทธิภำพสูง 

สำมำรถให้รูปถ่ำยทำงอำกำศที่มีควำมละเอียดภำพสูงถึง 0.01 มิ่ลลิเมตร ซึ่งกำรแปลตีควำมรูปถ่ำยทำง

อำกำศทั่วไป ต้องกำรควำมละเอียดเพียง 0.1 มิลลิเมตร เช่น ในมำตรำส่วน 1 : 50,000 จะเท่ำกับระยะ

จริงบนพ้ืนดิน 5 เมตร และในมำตรำส่วน 1 : 6,000 จะเท่ำกับระยะจริงบนพ้ืนดิน 0.6 เมตร ควำม

ละเอียดของรูปถ่ำย ได้จำกกำรเรียงตัวของเส้นสลับขำวด ำ  มีหน่วยเป็น่จ ำนวนคู่เส้นต่อมิลลิเมตร (คู่เส้น/

มิลลิเมตร) ฟิล์มถ่ำยรูปหรือรูปถ่ำยทำงอำกำศใช้มำตรำฐำนของขนำดสี่เหลี่ยมจัตุรัสสลับขำวและด ำ ที่

สำยตำสำมำรถเห็นแยกจำกกันได้อย่ำงชัดเจน ฟิลม์รูปถ่ำยทำงอำกำศมีควำมละเอียด 100 ถึง 150 คู่

เส้น/มิลลิเมตร ส่วนฟิล์มชนิดพิเศษสำมำรถให้ควำมละเอียดถึง 450 คู่เส้น/มิลลิเมตร อย่ำงไรก็ตำมปัจจัย

ต่ำงๆ ในกำรบินถ่ำยภำพ เช่น กล้องถ่ำยรูป ควำมไวแสงของฟิล์ม และกำรเคลื่อนที่ขณะถ่ำยรูป เป็นต้ น 

ท ำให้ควำมละเอียดภำพของรูปถ่ำยทำงอำกำศเปลี่ยนไปรูปถ่ำยทำงอำกำศจึงนิยมใช้ในกำรท ำแผนที่

มำตรำส่วนใหญ่ เนื่องจำกให้ควำมละเอียดภำพสูง และกำรวัดค่ำควำมถูกต้องทำงภำคพ้ืนดินท ำได้ง่ำย 

รวมทั้งกำรแปลตีควำมด้วยสำยตำและด้วยเครื่องมือพ้ืนฐำนอย่ำงง่ำย นอกจำกนั้นกระสวยอำกำศและ

ห้องปฏิบัติกำรลอยฟ้ำ รวมทั้งยำมอวกำศของประเทศรัสเซียมักนิยมติดตั้งระบบกล้องถ่ำยรูป 

2) ระบบแพสซิฟอิเล็กทรอนิกส์  (Passive electronic sensors) 
เป็นเครื่องมือรับรู้ที่บันทึกพลังงำนคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้ำจำกแหล่งภำยนอกหรือจำกธรรมชำติ (ภำพแสดง 

ระบบแพสซิฟเชิงเลย)  ซึ่งแหล่งพลังงำนทำงธรรมชำติที่ส ำคัญได้แก่ ดวงอำทิตย์ เป็นระบบกำรรับรู้จำก

ระยะไกลที่ใช้งำนกันแพร่หลำยทั่วไป เครื่องรับรู้ที่ใช้งำน อย่ำงกว้ำงขวำง คือ ระบบกรำดภำพหลำยช่วง
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คลื่น ซึ่งจะท ำกำรบันทึกข้อมูลในช่วงคลื่นต่ำงๆ ระหว่ำง 0.3 – 14 ไมโครเมตร เครื่องกรำดภำพลำยเส้น 

(Line scanners) มี ๕ ประเภท ได้แก่ 

 

 

 

 

 
 
 

 

                                           ภำพที่ 2.7 แสดงระบบแพสซิฟเชิงเลย 

- เครื่องกรำดภำพขวำงแนวโคจร (Across track scanner) 
ระบบนี้บันทึกข้อมูลโดยอำศัยกระจกหมุนกรำดรับข้อมูลจำกแต่ละสนำมมุมมองในขณะนั้น 

(Instantaneous Field of Vivew : IFOV) แล้วบันทึกลงในเครื่อง (ภำพแสดง ลักษณะกำรบันทึกข้อมูล

ระบบกรำดภำพขวำงแนวโคจร) โดยแสดงเป็นค่ำควำมเข้ม (Intensity) ของแต่ละจุดภำพบนภำพ 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภำพที่ 2.8 แสดงลักษณะกำรบันทึกข้อมูลระบบกรำดภำพขวำงแนวโคจร 
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กำรบันทึกในลักษณะข้อมูลเชิงเลข ควำมละเอียดภำพของข้อมูลเชิงพ้ืนที่ (Spatial resolution)  

ขึ้นอยู่กับควำมละเอียดภำพบนพ้ืนดิน (Ground resolution)  ซึ่งหมำยถึงขนำดของพ้ืนที่เล็กที่สุดที่

เครื่องรับรู้สำมำรถบันทึกได้ หมำยควำมว่ำเป็นกรอบพ้ืนที่ขนำดเล็กที่สุดที่จะ ถูกแทนที่ด้วยค่ำเชิงเลข 1 

ค่ำ โดยเป็นค่ำพลังงำนเฉลี่ยของกำรสะท้อนจำกวัตถุต่ำงๆ ที่อยู่รวมกันในกรอบดังกล่ำวนั้น เช่น ข้อมูล

จำกดำวเทียมควำมละเอียดภำพ 20 เมตร หมำยถึงว่ำ แต่ละจุดขนำด 20 x 20 เมตร บนพื้นดิน มีค่ำกำร

สะท้อนเฉลี่ยเพียง 1 ค่ำ เป็นตัวแทนเฉลี่ยของวัตถุในกรอบนั้น ซึ่งเรียกว่ำ ค่ำเชิงเลข หรือค่ำจุดภำพ หรือ

ค่ำระดับสีเทำ (Gray scale)  

- เครื่องกรำดภำพตำมแนวโคจร  (Along track scanner) 
ข้อมูลในแต่ละแถวถูกบันทึกพร้อม ๆ กัน แต่ถูกแยกบันทึกโดยเครื่องตรวจหำ (Detector) 

ของแต่ละเครื่อง  

 

 

 
 
 
 
 
 
 

ภำพที่ 2.9 แสดงลักษณะกำรบันทึกแบบระบบกรำดภำพตำมแนวโคจร 

- เครื่องกรำดภำพแบบหมุนรอบ (Spin scanners)  
เป็นเครื่องกรำดภำพส ำหรับดำวเทียมอุตุนิยมวิทยำ ที่มีวงโคจรแบบค้ำงฟ้ำหรืออยู่กับที่

เหนือพ้ืนโลกตลอดเวลำ ไม่สำมำรถเคลื่อนที่เพ่ือบันทึกภำพของโลกตำมพ้ืนที่ต้องกำรได้ วิธีหนึ่งที่ใช้ใน

กำรบันทึกภำพ คือ กำรหมุนรอบตัวเองของดำวเทียมอุตุนิยมวิทยำในแกนเหนือ-ใต้ เพ่ือกรำดภำพโลก

ด้ำนล่ำง ในแต่ละรอบ สำมำรถกรำดถ่ำยภำพได้เพียงหนึ่งแนว คือ แนวตะวันออก-ตะวันตก และปรับมุม
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กระจกในรอบต่อมำเพ่ือกรำดถ่ำยภำพด้ำนข้ำงจนครบพ้ืนที่ต้องกำรได้ ภำพแสดง เครื่องกรำดภำพแบบ

มุมรอบ 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

ภำพที่ 2.10 แสดงเครื่องกรำดภำพแบบมุมรอบ (ที่มำ : Aronoff, S, (2005) ) 

- เครื่องกรำดภำพทรงกรวย (Conical scanners) 
เป็นเครื่องกรำดภำพในแนววงกลมหรือวงรี หำกกรำดภำพวงกลมในแนวดิ่งแล้ว มุมกล้อง

และ IFOV จะมีค่ำคงที่ (ภำพแสดง ระบบกวำดภำพทรงกรวย) เป็นเครื่องกรำดภำพที่ใช้ทั่วไปส ำหรับดำด

เทียมอุตุนิยมวิทยำ เครื่องรับรู้นี้ท ำงำนในช่วงคลื่นอินฟรำเรดและไมโครเวฟ ที่มีควำมละเอียดภำพ

ค่อนข้ำงหยำบประมำณ ๑ และ ๕๐ กิโลเมตร ตำมล ำดับ ตัวอย่ำงเช่นข้อมูลจำกดำวเทียม TRMM 

(Tropical Rainfall Monitoring Mission) ซึ่งบันทึกข้อมูลช่วงไมโครเวฟ ๕ ช่วงคลื่น มีควำมละเอียด

ภำพ ๕๐ กิโลเมตร ใช้ในกำรศึกษำอุณหภูมิผิวน้ ำทะเล ลมพ้ืนผิว ไอน้ ำในบรรยำกำศ ปริมำณน้ ำในเมฆ 

และอัตรำน้ ำฝน ดำวเทียม ERS 2 มีเครื่องรับรู้แบบ ATSR ซึ่งเป็นเครื่องกรำดภำพทรงกรวย ท ำงำน

ในช่วงคลื่นจ ำนวน ๗ แบนด์ ในช่วงคลื่นตำมองเห็นและอินฟรำเรด เครื่องกรำดภำพทรงกรวยนี้ สำมำรถ

บันทึกภำพพ้ืนโลกในลักษณะทรงกรวยเฉียงในมุมที่ต่ำงกันในแนวดิ่ง และบันทึกภำพไปข้ำงหน้ำใช้เวลำ

เพียง ๒-๓ นำที สำมำรถปรับแก้ผลกระทบจำกชั้นบรรยำกำศ ท ำให้กำรวัดอุณหภูมิผิวน้ ำทะเลมีควำม

ถูกต้องจำกกำรวัดเพียงครั้งเดียว 
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ภำพที่ 2.11 แสดงระบบกวำดภำพทรงกรวย (ที่มำ : Aronoff, S, (2005) ) 

- ภำพแสดง ระบบกวำดภำพทรงกรวย (ท่ีมำ : Aronoff, S, (2005) ) 
เป็นเครื่องกรำดภำพตั้งแต่สำมถึงสิบช่วงคลื่นพร้อมๆ กัน สำมำรถบันทึกภำพของช่วงคลื่น

แคบๆ ได้ต่อเนื่องกันเป็นจ ำนวนมำกจนถึงหลำยร้อยช่วงคลื่น (ภำพแสดง ระบบกวำดภำพหลำยๆ ช่วง

คลื่น) ช่วงคลื่นแคบๆ เหล่ำนี้มีควำมกว้ำงแถบควำมถี่ (Band width) 0.015 ไมโครเมตร หรือสั้นกว่ำ

ข้อมูลจำกเครื่องกรำดไฮเปอร์สเปกตรัม สำมำรถสร้ำงกรำฟสเปกตรัมที่แยกควำมแตกต่ำงของลักษณะบน

พ้ืนดินได้ดีกว่ำเครื่องกรำดหลำยสเปกตรัมที่มีควำมกว้ำงแถบควำมถี่กว้ำงกว่ำ ตัวอย่ำงของเครื่องกรำด

ไฮเปอร์สเปกตรัม ซึ่งพัฒนำโดยห้องปฏิบัติกำร JPL (Jet Propulsion Laboratory) ที่นิยมใช้ในกำรวิจัย 

ได้แก่ เครื่องรับรู้ AVIRIS (Airborne Visible Infrared Imaging Spectrometer) ซึ่งบันทึกข้อมูลถึง 224 

ช่วงคลื่นมีควำมกว้ำง 0.0096 ไมโครเมตร ระหว่ำงควำมยำวคลื่น 0.4 – 2.45 ไมโครเมตร และเครื่องรับรู้ 

CHRIS (Compact High Resolution Imaging Spectrometer) ขององค์ ก ำรอวกำศยุ โรป  (ESA) 

สำมำรถบันทึกข้อมูลถึง 200 ช่วงคลื่น ระหว่ำง ควำมยำวคลื่น 0.4 – 1.050 ไมโครเมตร และเก็บ

ภำพต่อเนื่อง 19 ช่วงคลื่น ควำมกว้ำงแนวกำรถ่ำยภำพขนำด 15 กิโลเมตร และมีควำมละเอียดภำพ 20 เมตร 
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ภำพที่ 2.12 แสดงระบบกวำดภำพหลำยๆ ช่วงคลื่น (ที่มำ : Aronoff, S, (2005) ) 

3) เครื่องรับรู้แบบแอ็กทิฟอิเล็กทรอนิกส์  (Active electronic sensors) 

เป็นเครื่องรับรู้ที่ผลิตพลังงำนขึ้นมำ ส่งพลังงำนไปยังวัตถุเป้ำหมำย ลัวรับพลังงำนที่

สะท้อนกลับจำกวัตถุนั้น (ภำพแสดง เครื่องรับรู้แบบแอ็กทิฟอิเล็กทรอนิกส์) ที่รู้จักกันดี ได้แก่ ระบบ

ถ่ำยภำพเรดำร์ (Imaging radar) เป็นเครื่องรับรู้แบบแอ็กทิฟอิเล็กทรอนิกส์ บันทึกข้อมูลในช่วงคลื่นที่มี

ควำมถี่ระหว่ำง 3 – 12.5 GHz (ควำมยำวคลื่นระหว่ำง 2.4 – 100 เซนติเมตร) เครื่องรับรู้เรดำร์ท ำกำร

สะท้อนกลับ กำรท ำงำนระบบนี้ต้องอำศัยสำยอำกำศ (Anenna) ที่ท ำหน้ำที่สบับกำรส่งและรับสัญญำณ

ได้ในตัวเดียวกัน สัญญำณ (Pulse) ที่สะท้อนกลับมำจำกวัตถุเป้ำหมำยจะถูกบันทึกเอำไว้ เพ่ือวิเครำะห์

ต่อไป 

 

 
 
 
 
 
 
 
ภำพที่ 2.13 แสดงเครื่องรับรู้แบบแอ็กทิฟอิเล็กทรอนิกส์ (ที่มำ : Aronoff, S, (2005) ) 
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 2.1.4 อำกำศยำนไร้คนขับ (Unmanned Aerial Vehicle - UAV) 
 ควำมหมำยตำม พจนำนุกรม ฉบับรำชบัณฑิตยสถำน พ.ศ. 2544 คือ น. เครื่องน ำไปทำง

อำกำศ, ยำนที่แล่นไปในอำกำศ เช่น เครื่องบิน เฮลิคอปเตอร์. ดังนั้น อำกำศยำนไร้คนขับ จึงหมำยควำม
ว่ำ ยำนที่สำมำรถเล่นไปในอำกำศโดยไม่มีคนขับบนยำนนั้น (รำชบัณฑิตยสถำน พ.ศ.2544, 2561) 

 อำกำศยำนไรคนขับในยุคแรกไดเกิดขึ้น จำกวิศวกรและ นักวิทยำศำสตร์ ได้มีกำรสร้ำง
อำกำศยำนไร้คนขับรุ่นแรก ซึ่งเป็นเป้ำฝึกทำงอำกำศ (aerial target) ในชวงปพ.ศ. 2458-2459 หลังจำก
นั้นอำกำศยำนไร้คนขับก็มีกำร คิดค้นพัฒนำกันอยำงแพร่หลำยมำกขึ้น โดยสรำงเครื่องบินอัตโนมัติในปี 
พ.ศ. 2478 หลังสงครำมโลกครั้งที่ 1 โดยกำรพัฒนำระบบควบคุมให้เป็นอำกำศยำนไร้คนขับที่ควบคุมได
จำกระยะไกล (Remote Piloted Vehicle: RPV) ต่อจำกนั้นไดมีควำมพยำยำมคิดค้นและ พัฒนำกำรสร
ำงอำกำศยำนไรคนขับอย่ำงต่อเนื่องด้วยเหตุผลที่ต้องกำรใช้เทคโนโลยีเพ่ีอกำรรักษำผลประโยชน์ของ
ประเทศชำติ จนท ำให้มีกำรพัฒนำเทคโนโลยีอย่ำงรวดเร็ว เช่น ในช่วงสงสรำมโลกครั้งที่ 2 มีกำรใช้
อำกำศยำนไร้คนขับที่ถูกสร้ำงขึ้นเพ่ือใช้เป็นเป้ำฝึกให้กับพลปืนต่อต้ำนอำกำศยำนแลพำรกิจโจมตี (ธรำ
วุฒิ บุญเหลือ, 2555) 

 ข้อมูลทั่วไปเกี่ยวกับระบบ UAV ระบบ UAV ประกอบด้วยส่วนประกอบย่อยต่ำงๆ 
กล่ำวได้คือ (Suraj G. Gupta, Mangesh M. Ghonge, Dr. P. M. Jawandhiya, 2013: 1-2)  

 1) ส่วนอำกำศยำนแยกย่อยลงไปประกอบ ไปด้วยส่วนส ำคัญ ส่วนโครงสร้ำงอำกำศยำน
ส่วนขับเคลื่อน อำจจะเป็นแบบใช้มอเตอร์ไฟฟ้ำ หรือเครื่องยนต์ต่อเข้ำกับใบพัดส่วนอิเล็กทรอนิกส์
ควบคุมกำรบิน ส่วนสัมภำระบรรทุกเพ่ือภำรกิจ (Payload) เช่น ชุดกำรภำพ ส่วนอิเล็กทรอนิกส์ ควบคุม
กำรท ำงำนสัมภำระบรรทุกพร้อมกลไก (Gimbal System) ส่วนพ้ืนบังคับ (Control Surface) พร้อม
กลไกขับ เคลื่อน (Servo System) ท ำหน้ำที่ปรับต ำแหน่งพ้ืนบังคับให้  ผลท่ำทำงกำรบินของ UAV 
เปลี่ยนแปลงตำมวัตถุประสงค์ของนักบินและภำรกิจและส่วนอิเล็กทรอนิกส์สื่อสำรกับส่วน  ควบคุมกำร
บินภำคพ้ืน 

 2) ส่วนควบคุมกำรบินภำคพ้ืน ประกอบด้วย  ส่วนส ำคัญส่วนควบคุมแบบนักบิน
ภำยนอก (External Pilot; EP) ส่วนควบคุมแบบนักบินภำยใน (Internal Pilot; IP) ส่วนควบคุมกำร
ท ำงำนของชุดกำรภำพและส่วนอิเล็กทรอนิกส์ สื่อสำรกับ UAV 

 3) ส่วนอุปกรณ์สนับสนุน ได้แก่ ชุดอะไหล่ชุดเก็บหลังเสร็จภำรกิจและเครื่องมือซ่อม
ภำคสนำม ณ บริเวณ พ้ืนที่ใช้งำน ระบบ UAV ที่ผู้ผลิตแต่ละรำยสร้ำงขึ้นมำอำจเพ่ิมเติมนอกเหนือจำกนี้ 
เพ่ือให้สำมำรถตอบสนองกับภำรกิจไดอย่ำงมีประสิทธิภำพ ปัจจุบันยังไม่มีกำรจ ำแนกประเภท UAV ด้วย
กฎเกณฑ์ที่ยึดถือโดยทั่วกันทั้งวงกำรเป็นแบบอย่ำงอันหนึ่งอันเดียว วงกำรทหำรและพลเรือนต่ำงมี
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กฎเกณฑ์กำรจ ำแนกเป็นของตนเอง โดยมำกกำรจ ำแนก UAV เป็นกลุ่มต่ำง ๆ พิจำรณำตำมขนำดพิสัย
กำรบินได้ไกลและขีดควำมสำมำรถปฏิบัติกำรในอำกำศ (Pennstate, 2014: 1) 

 ประเภทของอำกำศยำนไร้คนขับ 
 กำรแบ่งประเภทระบบอำกำศยำนไร้คนขับสำมำรถก ำหนดรูปแบบกำรจัดได้หลำย

ลักษณะ ทั้งนี้ขึ้นอยู่กับควำมมุ่งหมำยในกำรน ำไปใช้ ภำรกิจ คุณลักษณะเฉพำะของอำกำศยำนไร้คนขับ
เองที่ถูกพัฒนำขึ้นส ำหรับกำรใช้งำน ส ำหรับภำรกิจใดภำรกิจหนึ่ง และ/หรือ ส ำหรับสภำวะของภูมิ
ประเทศในกำรน ำไปใช้ นอกจำกนั้นในข้อพิจำรณำดังกล่ำว จะต้องค ำนึงถึงว่ำอำกำศยำนไร้คนขับดังกล่ำว
ผู้น ำไปใช้เป็นองค์กรใด มีกำรใช้เพ่ือควำมมุ่งหมำยและ/หรือเหตุผลใด โดยเรำสำมำรถที่จะก ำหนดแนว
ทำงกำรแบ่งประเภทของอำกำศยำนไร้คนขับได้ดังนี้ 

  กำรแบ่งประเภทอำกำศยำนไร้คนขับตำมลักษณะกำรใช้งำน 
1. เป้ำหมำยและเป้ำล่อ เป็นเป้ำฝึกให้กับพลปืนต่อต้ำนอำกำศยำนหรือขีปนำวุธ 

  2. ข่ำวกรอง เป็นหน่วยข่ำวกรองในสมรภูมิ 
  3. โจมตี ท ำภำรกิจโจมตี 
  4. ล ำเลียง เป็นยูเอวีที่ออกแบบมำเป็นพิเศษเพ่ือกำรขนส่ง 
  5. วิจัยและพัฒนำ ใช้เพื่อกำรพัฒนำเทคโนโลยีของยูเอวีเพ่ือน ำไปใช้กับยูเอวีจริง 
  6. พลเรือนและกำรตลำด เป็นอำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีที่ถูกออกแบบมำ เพ่ือใช้โดยพลเรือน 

กำรแบ่งประเภทตำมพิสัยและควำมสูงในกำรปฏิบัติกำร 
  1. แบบขนำดเล็ก บินได้ 2,000 ฟุต (600 เมตร) พิสัย 2 กิโลเมตร 
  2. แบบส ำหรับระยะใกล้ บินได้ 5,000 ฟุต (1,500 เมตร) พิสัย 10 กิโลเมตร 
  3. แบบนำโต้ บินได้ 10,000 ฟุต (3,000 เมตร) พิสัย 50 กิโลเมตร 
  4. แบบยุทธวิธี บินได้ 18,000 ฟุต (5,500 เมตร) พิสัย 160 กิโลเมตร 
  5. แบบระดับควำมสูงปำนกลำง บินได้ 30,000 ฟุต (9,000 เมตร) พิสัยกว่ำ 200 กิโลเมตร 
  6. แบบระดับควำมสูงสูง บินได้ กว่ำ 30,000 ฟุต (9,100 เมตร) พิสัยไม่แน่นอน  
  7. แบบควำมเร็วสูงเหนือเสียง บินได้ 50,000 ฟุต (15,200 เมตร) พิสัยกว่ำ 200 
กิโลเมตร 

 กำรแบ่งประเภทตำมกำรท ำงำน 
  1) Multirotor UAVs เป็นประเภทที่พบเห็นบ่อยมำกที่สุด เคลื่อนตัวได้รวดเร็วและ
คล่องแคล่วเนื่องจำกมีทั้งแบบ 4, 6 และ 8 ใบพัด ไม่ต้องใช้รันเวย์ในกำรบิน แต่มีข้อเสียคือ ขีดควำมเร็ว
ของกำรบินน้อยกว่ำโดรนประเภทอ่ืนๆ จึงท ำให้บินได้ช้ำกว่ำ ในปีที่ผ่ำนมำ โดรนประเภทนี้ครองส่วนแบ่ง
กำรตลำดมำกถึง 77% 
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  2) Fixed-wing drones มีลักษณะกำรท ำงำนคล้ำยคลึงกับเครื่องบิน จึงต้องมีรันเวย์   
ซึ่งโดรนประเภทนี้สำมำรถบินได้นำนกว่ำและเร็วกว่ำ เหมำะกับกำรใช้งำนเพ่ือส ำรวจในพ้ืนที่กว้ำงใหญ่ 
แถมยังบรรทุกของหนักได้ในระยะไกล และใช้พลังงำนน้อย 
  3) Hybrid model (tilt-wing) สำมำรถบินได้เร็วกว่ำ ไกลกว่ำ และมีประสิทธิภำพ
มำกกว่ำแบบที่สอง แถมไม่ต้องใช้รันเวย์ แต่โดรนประเภทนี้มีอยู่น้อยในตลำดโลก 

  อำกำศยำนไร้คนขับหรือเรียกอีกอย่ำงหนึ่งว่ำโดรน (Drone) เป็นสิ่งที่ส ำคัญและขำด
ไม่ได้ในกำรปฏิบัติกำร Drone ที่มีขนำดเล็กจะคล่องตัวกว่ำ แต่จะไม่สำมำรถบรรทุก payload ได้มำก
และมีระยะบินไม่ไกล นอกจำกนี้  นักบินมักจะเลือกใช้ UAV ขนำดใหญ่ขึ้น หรือเครื่องบินปีกสำมเหลี่ยม
หรือปีกใหญ่ ซึ่งจะมีกำรต้ำนทำนลมทะเลได้ดี แต่อย่ำงไรก็ตำม หลักปฏิบัติคือ หำกเกิดพำยุฝน เจ้ำหน้ำที่
มักจะยกเลิกภำรกิจ เนื่องจำกนอกจำกจะเป็นอันตรำยต่อกำรบังคับเครื่องบินแล้ว  ภำพที่ได้มำจำกกล้อง
ส่วนมำกมักจะมองไม่เห็นอะไรมำกหรือได้ไม่ไกล เมื่อมีพำยุฝน เนื่องจำในหลำยๆครั้ง จ ำเป็นต้องน ำปัจจัย
เหล่ำนี้มำ trade-off กัน และไม่สำมำรถจัดหำ UAV ขนำดใหญ่ได้เจ้ำหน้ำที่ จะต้องเลือกหำ Runway   
ที่อยู่ไม่ไกลจำกรถ VTMS หรือศูนย์บัญชำกำร ทั้งนี้เพ่ือให้สำมำรถประหยัดน้ ำมันเครื่องบินให้มำกที่สุด 
ระบบส ำคัญบน uav (ที่ไม่นับรวม mechanical platform) ได้แก่  
  1) ระบบpayloadบน drone หรือ uav มีควำมส ำคัญมำกต่อกำรตรวจจับภำพที่มี
คุณภำพสูง ตำมปกติแล้วบน UAV จะมี payload กล้องต่ำงๆ ที่ควรติดตั้งอยู่บนระบบ mechanical 
stabilized platform หรือ gimbal และควรจะมีระบบ gyro-stabilization เพ่ือชดเชยกำรสั่นต่ำงๆของ
กล้อง กล้องควรจะเป็นชนิด High Definition และ ปรับซูมอัตโนมัติ หรือควบคุมผ่ำนทำง Ground 
Station ได้ และหำกเป็นไปได้ ควรมีกล้องหลำกหลำยแบบ  ทั้งนี้หำกใช้กล้องทำงยุทธกำร จะได้ภำพ 
day/night จำกกล้องธรรมดำ ภำพควำมร้อน จำกกล้อง Thermal Camera และระยะทำงไปยัง
เป้ำหมำย จำก Laser Rangefinder พร้อมๆกัน นอกจำกนี้ ในระบบคุณภำพสูง จะพบว่ำมีควำมสำมำรถ
ส่งสัญญำณ VDO ได้มำกกว่ำ 1 ช่องสัญญำณ ส่งแบบ multiplex  หรือแม้กระทั้งมีระบบ Synthetic 
Aperture Radar ขนำดเล็กติดตั้งอยู่ กำรประมวลผลกล้องและระบบเหล่ำนี้ มักจะถูกประมวลผลที่
พ้ืนดินในลักษณะ  post-processing  หรือ near real-time  เนื่องจำกภำระกรรมบนเครื่องบินต้องถูก
จ ำกัดไม่ให้สูงจนเกินไป ซึ่งจะส่งผลต่อ reliability ของระบบ 
  2) ระบบสื่อสำรจำกเครื่องบินมำยัง Ground Station ส่วนมำกจะแบ่งเป็น ระบบ 
Telemetry ซึ่งจะส่งข้อมูล flight parameter ลงมำยังพ้ืนดิน, ระบบควบคุม หรือ flight control ซึ่ง
จะต้องเป็นระบบที่มี reliability สูงสุด และระบบสัญญำณภำพ และ/หรือ VDO จำกกล้องต่ำงๆ 
(ส่วนมำกแล้ว ระบบ flight control จะใช้ควำมถี่ 900 MHz, ระบบ telemetry อำจจะใช้ 2.4 GHz 
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หรือ 5.8 GHz, ส่วนระบบภำพ ซึ่งมีขนำดค่อนข้ำงใหญ่ มักจะเลือกใช้ควำมถี่สูงๆ หรือมิฉะนั้น อำจเป็น 
1.2-1.3 GHz analogue L-band  ในกรณีของ uav รำคำต่ ำ 

  กำรน ำอำกำศยำนไร้คนขับมำใช้ในประเทศไทย 
  ประเทศไทยได้มีกำรน ำอำกำศยำนไร้คนขับมำใช้ตั้งแต่สมัยสงครำมร่มเกล้ำ ซึ่งเป็น

สงครำมระหว่ำงประเทศไทยกับประเทศสำธำรณรัฐประชำธิปไตยประชำชนลำว โดยมีกำรจัดหำอำกำศ
ยำนไร้คนขับจำกประเทศอังกฤษเข้ำประจ ำกำรในกองทัพอำกำศไทยตั้งแต่ปี พ.ศ. 2531 คือรุ่น R4D 
SkyEye จ ำนวน 7 ล ำของบริษัท BAe โดยประจ ำกำรอยู่ที่ฝูงบิน 402 กองบิน 4 ตำคลี ซึ่งเป็นอำกำศยำน
ไร้คนขับประเภท RPV (Remotely Pilot Vehicle) มีภำระกิจตรวจกำรณ์และถ่ำยภำพ โดยร่วม
ปฏิบัติกำรอยู่กับเครื่องบินลำดตระเวนแบบ Arava แต่ด้วยข้อจ ำกัดทำงเทคโนโลยีในขณะนั้นท ำให้ยำน 
RPV ไม่สำมำรถตอบสนองต่อควำมต้องกำรของกองทัพได้เท่ำที่ควร เนื่องจำกยำน RPV เหมำะกับกำรใช้
งำนในพ้ืนที่เป็นพ้ืนที่โล่งแจ้ง แต่ไม่เหมำะกับกำรใช้งำนในภูมิประเทศที่เป็นป่ำเขำอย่ำงประเทศไทย 
หลังจำกนั้นอำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีก็ไม่ได้รับควำมสนใจจำกกองทัพไทยอีกจนกระทั่งปี พ.ศ. 2538 
ในสมัยสงครำมอ่ำวเปอร์เซีย ผลงำนของอำกำศยำนไร้คนขับท ำให้นักวิชำกำร และกองทัพไทยหันไปให้
ควำมสนใจอำกำศยำนประเภทนี้อีกครั้งหนึ่ง แต่ก็ไม่เป็นที่แพร่หลำยและให้ควำมส ำคัญมำกนัก  

  ในปี พ.ศ. 2546 สมัยสงครำมอ่ำวเปอร์เซียครั้งที่สอง อำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีได้มี
บทบำทส ำคัญต่อควำมส ำเร็จในกำรปฏิบัติภำรกิจของประเทศสหรัฐอเมริกำรในกำรบุกจับซัดดัม และได้มี
กำรพัฒนำอำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีอย่ำงต่อเนื่องและรวดเร็ว จำกอำกำศยำนที่ใช้ส ำหรับกำร
สังเกตกำรณ์ จนกลำยเป็นอำกำศยำนใช้ส ำหรับกำรรบและโจมดีที่น่ำเกรงกลัว และอีกครั้งที่ท ำให้ประเทศ
ไทยมีกำรตื่นตัวให้ควำมสนใจและให้ควำมส ำคัญกับอำกำศยำนประเภทนี้อย่ำงชัดเจนมำกขึ้น ดังเห็นได้
จำกกำรที่กองทัพบกมีกำรจัดหำอำกำศยำนไร้คนขับรุ่น Searcher Mk.1 จำกประเทศอิสรำเอลเข้ำมำ
ประจ ำกำรที่กองพลทหำรปืนใหญ่ที่ 1 รักษำพระองค์ ในภำรกิจตรวจกำรณ์ ชี้เป้ำ และเป็นผู้ตรวจกำรณ์
หน้ำ ในกำรยิงปืนใหญ่ จนก่อให้เกิดโครงกำรวิจัยทำงด้ำนอำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีอย่ำงจริงจัง 

   ส ำหรับประเทศไทยซึ่งไม่มีแนวคิดในกำรรุกรำนประเทศใด เรำอำจใช้อำกำศยำนไร้
คนขับหรือยูเอวีในลักษณะเป็นกำรอ ำนวยกำรยุทธเฉพำะพ้ืนที่หรือใช้ประโยชน์จำกอำกำศยำนไร้คนขับ
หรือยูเอวีในงำนเฉพำะกิจส ำหรับบินตรวจกำรณ์เฉพำะบริเวณเพ่ือรักษำทรัพยำกรของประเทศ เช่น 
ทรัพยำกรป่ำไม้ ทรัพยำกรทำงทะเล กำรบินตรวจกำรณ์ในพ้ืนที่หล่อแหลม เป็นต้น ควรมีกำรคิดและ
พัฒนำอำกำศยำนไร้คนขับโดยยึดหลักควำมต้องกำรใช้งำนของแต่ละกองทัพ เช่น กองทัพบกต้องกำร
อำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีในระดับทำงยุทธวิธี มีลักษณะเป็นเอนกประสงค์ (Tactical UAV) 
กองทัพเรือ ต้องกำรอำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีที่สำมำรถขึ้นลงทำงดิ่ง สำมำรถลงจอดบนเรือได้ ใช้ใน
กำรลำดตระเวนของกองเรือ (Vertical Takeoff and Landing Tactical UAV) และกองทัพอำกำศ 
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ต้องกำรอำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีแบบติดอำวุธเพ่ือใช้ในกำรโจมตี หรือชี้เป้ำหมำย CUAV (Combat 
UAV) ดังนั้นอำกำศยำนไร้คนขับหรือยูเอวีถือได้ว่ำเป็นยุทโธปกรณ์ที่มีควำมส ำคัญต่อกองทัพในสงครำม
อนำคต เพรำะเป็นเหมือนตำวิเศษ หูทิพย์ ที่สำมำรถสร้ำงควำมได้เปรียบ ฉะนั้นกำรวิจัยและพัฒนำจึงเป็น
ควำมจ ำเป็นในล ำดับแรก ๆ ของกองทัพไทยสู่กำรพึ่งพำตนเอง 

  กำรน ำอำกำศยำนไร้คนขับมำใช้ในกองทัพไทย 
  1. กองทัพบก  ชื่อโครงกำรวิจัยและพัฒนำอำกศยำนไร้นักบิน (Unmanned Aerial 
Vehicle: UAV) เริ่มตั้งแต่ ปี พ.ศ. 2547 ถึงปี พ.ศ. 2550 โดยส ำนักงำนวิจัยและพัฒนำกำรทหำรกลำโหม 
(สวพ.กห.) ร่วมกับส ำนักงำนกองทุนสนับสนุนกำรวิจัย (สกว.) เป็นผู้สนับสนุนโครงกำรด้วยงบประมำณ
กว่ำ 90 ล้ำนบำท ใช้นักวิชำกำรจำกสถำบันต่ำง ๆ จ ำนวน 50 คน ได้แก่ กองพลทหำรปืนใหญ่ โรงเรียน
นำยร้อยพระจุลจอมเกล้ำ โรงเรียนนำยเรือ โรงเรียนนำยเรืออำกำศ จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย 
มหำวิทยำลัยเกษตรศำสตร์ มหำวิทยำลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้ำธนบุรี สถำบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้ำ
เจ้ำคุณทหำรลำดกระบัง สถำบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้ำพระนครเหนือ และมหำวิทยำลัยเทคโนโลยี  
มหำนคร  
  2. กองทัพเรือ ซึ่งเป็นกองทัพล่ำสุดที่ท ำกำรวิจัย ภำยใต้ชื่อโครงกำรวิจัยอำกำศยำนไร้
นักบิน ขึ้น - ลง ทำงดิ่ง ซึ่งเป็นโครงกำรวิจัยร่วม 4 ฝ่ำย ระหว่ำง กองทัพเรือ สถำบันเทคโนโลยีป้องกัน
ประเทศ (องค์กำรมหำชน) บริษัทเสรีสรรพกิจ จ ำกัด และ บริษัทกษมำเฮลิคอปเตอร์ จ ำกัด เ พ่ือน ำไปใช้
กับเรือรบ เพิ่มขีดควำมสำมำรถในกำรตรวจกำรณ์ทำงทะเล หำกประสบผลส ำเร็จ ยังสำมำรถน ำไปปรับใช้
ในภำคเกษตรกรรมได้อีกด้วย 

 กำรใช้อำกำศยำนไร้คนขับในภำคเกษตรกรรม  
 จำกผลงำนกำรวิจยอำกำศยำนไร้คนขับ (Drone) สำหรับเกษตรอินทรียร์ โดย กลุ่มวิจัย

วิศวกรรมผลิตพืช, สถำบันวิจัยเกษตรวิศวกรรม, กรมวิชำกำรเกษตร 
 ปัญหำสำรเคมีตกค้ำงในผลผลิตเกษตรและสิ่งแวดล้อม นอกจำกจะท ำให้ผู้บริโภคกังวล

ใจแล้วยังท ำให้เกษตรกรเสียเงินตรำซื้อจำก ต่ำงประเทศ และมีปริมำณน ำเข้ำเพ่ิมข้ึนอย่ำงต่อเนื่อง ปัญหำ
ดังกล่ำวสำมำรถลดได้โดยใช้แนวทำงเกษตรอินทรีย์หรือกำรใช้สำรชีวภัณฑ์รวมทั้งหำวิธีพ่นที่สะดวก
รวดเร็วลดควำมเหนื่อยยำกของเกษตรกร กำรน ำอำกำศยำนไร้คนขับพ่นสำรเกษตรเป็นเทคโนโลยีใหม่
เพ่ือรองรับยุทธศำสตร์ Thailand 4.0 สถำบันวิจัยเกษตรวิศวกรรมจึงเร่ง  ด ำเนินกำรวิจัยและ              
ได้เครื่องต้นแบบในปลำยปี 2559 มีคุณลักษณะทำงเทคนิค ดังนี้ (1) เป็นโดรนแบบมัลติโรเตอร์ 4 ใบพัด 
(2) ควบคุมกำร ท ำงำนด้วยรีโมท (3) ใช้ต้นก ำลังจำกแบตเตอรี่ 16,000 mAh (4) มีระยะห่ำงแกน
มอเตอร์ใบพัด 90 cm (5) บรรจุสำรได้ครั้งละ 4 l (6) หน้ำ กว้ำงกำรพ่น 1.5-3.0 m (7) ควำมสูงที่เหมำะ
จำกยอดพืชเป้ำหมำย 1.5-2.5 m (8) มิติโดยรวม (กxยxส) 100x160x50 cm (9) น้ ำหนัก 5.5 kg และ 
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(10) รำคำประมำณ 100,000 บำท ผลกำรทดสอบพ่นสำร ในแปลงผักคะน้ำ หอมผักชีนำข้ำว และในไร่
อ้อย  มีควำมสำมำรถในกำรท ำงำน 3-5 min rai-1 ซึ่งเร็วกว่ำ กำรใช้แรงงำนคนที่ใช้เครื่องพ่นแบบ
สะพำยหลัง 6-9 เท่ำ รวมทั้งมีละอองสำรติดที่ใต้ใบมำกกว่ำ เนื่องจำกมีแรงลมจำกใบพัด โดรนช่วยเป่ำ  
และทดสอบพ่นสำรในสวนมะพร้ำวน้ ำหอมมีควำมสูงเฉลี่ย 11 m ใช้ เวลำประมำณ 15 min  

2.1.5 ภำพถำยทำงอำกำศ (Arial Photography)  
 คือกำรบันทึกภำพโดยมีกำรติดตั้งกล้องถ่ำยภำพกับเครื่องบินเล็กบังคับวิทยุถ่ำยภำพพ้ืนที่

ที่ต้องกำร ตำมเส้นทำงกำรบิน โดยจะได้ภำพถ่ำยเป็นชุดตอเนื่องจ ำนวนมำก ซึ่งถูกถ่ำยใหมีกำรเหลื่อม
ของภำพ มีจุดอำงอิงรวมกันในแตละภำพ กำรจัดกำรภำพถำยใน สวนของกำรบันทึกภำพ จัดเปนขั้นตอน
แรกท่ีส ำคัญ เพรำะหำกบันทึกภำพมำไม่สมบูรณ์มีควำมคลำดเคลื่อน ทำงเรขำคณิตมำก กำรใชโปรแกรม
คอมพิวเตอรก็ไมสำมำรถแกไขไดนอกจำกตองเสียเวลำในกำรถำยซอมใหม โดยเรำพิจำรณำปัญหำที่จะ
เกิดขึ้นกับเครื่องบินเล็กก็คือกระแสลมทฤษฎีควำมแปรปรวน สงผลใหเครื่องบินเล็ก เกิดกำรเอียงใน
ทิศทำงต่ำงๆ ไม่ได้ระดับกับพ้ืนดินท ำให้กลองถำยภำพเอียงตำม จึงตองมีกำรติดตั้งอุปกรณชวยลดควำม
สั่นไหว (Image stabilizer) หรืออุปกรณชวยรักษำระดับ (Gyro mount) ท ำใหกลองอยูในแนวระดับมำก
ที่สุด เพ่ือใหไดภำพถำยที่ตั้งฉำกกับพ้ืนดิน (Ortho image) ซึ่งถือวำเปนลักษณะภำพที่เหมำะสมในกำร
น ำไปใชงำน หำกกลองเอียงท ำมุมกับพ้ืนดิน จะเกิดภำพใน ลักษณะทัศนียภำพ (perspective) คือสวน
ที่อยูใกลจะมีขนำดใหญสวนที่ไกลออกไปจะมีขนำดเล็กลงอุปกรณส ำคัญในกำรบันทึกภำพคือ เลนสควร
เลือกใช เลนส์ที่มีมุมแคบในกำรบันทึกภำพ เช่น เลนส์ขนำดทำงยำวโฟกัส 35-50 มม. สวนทำงยำวโฟกัส
ที่น้อยกว่ำ เช่น 18 - 24 มม. จะมีมุมในกำรบันทึกภำพที่กว้ำง ท ำให้บันทึกภำพไดครอบคลุมพ้ืนที่กวำง 
แตจะเกิดกำรโคงนูนของภำพ ท ำใหเกิดควำมผิดพลำดในกำรตอภำพได ในกำรปรับตั้งกล้องควรตั้งค่ำ
ควำมเร็วชัตเตอร์ให้สูง เช่น 1/2000 วินำทีเพ่ือลดกำรเกิดภำพที่ไมชัดจำกกำรสั่น ไหวของเครื่องบินโดย
ปรับที่ปุ่มควบคุมควำมเร็วชัตเตอร หรือกำรปรับคำควำมไวแสง (ISO) ใหเพ่ิมสูงขึ้นจำกคำ ปกติที่ 100    
ก็จะท ำใหควำมเร็วชัตเตอรเพ่ิมสูงตำม กำรปรับตั้งคำสมดุลแสงสีขำว (White balance) ซึ่งท ำหนำที่
ควบคุมโทนสีของภำพใหสอดคลองกับสภำพอุณหภูมิสีที่เปลี่ยนแปลงตลอดเวลำ ไมควรตั้งคำสมดุล แสงสี
ขำวเป็นคำอัตโนมัติเพรำะจะท ำใหภำพถำยที่ได เป็นชุดอำจมีสีของภำพในบำงสีของภำพในบำงส่วนที่
แตกต่ำงกัน ท ำให้ต้องเสียเวลำในขั้นตอนปรับแก้ไขโทนสีภำพทีละรูป ควำมสูงของเครื่องบินก็สงผลต
อกำรครอบคลุมพ้ืนที่ในกำรถ่ำยภำพยิ่งบินสูงก็ยิ่งสำมำรถถ่ำยได้ครอบคลุมพ้ืนที่ กวำงมำกกวำกำรบินต ่ำ 
แตสิ่งที่ตองพิจำรณำคือองศำ กำรรับภำพของเลนสที่ใชซึ่งจะมีควำมแตกตำงกัน จึง ควรค ำนวณองศำกำร
รับภำพของเลนสกับขอบเขตกำร ครอบคลุมพ้ืนที่  โดยใชหลักกำรทำงตรีโกณมิติเบื้องตน (Aber, 
Marzolff, and Ries, 2๕๕๕. รวบรวมโดย ธรำวุฒิ บุญเหลือ, 2555) 
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 กระบวนกำรค ำนวณค่ำพิกัดของวัตถุที่ได้จำกภำพถ่ำย 
 ในกำรค ำนวณค่ำพิกัดจำกภำพในภำรกิจกำรใช้ UAV ตรวจกำรณ์ชำยฝั่งทะเล ใช้วิธีกำร
รังวัดภำพถ่ำยเดี่ยวโดยใช้สมกำรสภำวะร่วมเส้น หรือ Co – linearity equation ซึ่งเป็นสมกำรที่แสดง
ควำมสัมพันธ์ระหว่ำง ต ำแหน่งจุดรวมแสงของเซ็นเซอร์ (Exposure station), พิกัดบนภำพถ่ำย (image 
coordinate) และ พิกัดพ้ืนผิวโลก (Ground coordinate) โดยส ำหรับกำรรังวัดภำพถ่ำยเดี่ยวในภำรกิจ
ครั้งนี้  จะท ำกำรค ำนวณหำต ำแหน่งทำงภูมิศำสตร์ของวัตถุที่ปรำกฎบนภำพถ่ำย หรือเป็นกำรใช้
ค่ำพำรำมิเตอร์จำกเซ็นเซอร์ และพิกัดภำพถ่ำย ในกำรค ำนวณพิกัดผิวโลก โดยรำยละเอียดมีดังนี้ 
 ค่ำพำรำมิเตอร์ที่ได้จำกเซ็นเซอร์  
 ในกำรค ำนวณหำค่ำพิกัดทำงภูมิศำสตร์ของวัตถุที่ปรำกฏบนภำพถ่ำยด้วยสมกำรสภำวะ
ร่วมเส้นนั้น ค่ำพำรำมิเตอร์ที่ได้รับจำกเซ็นเซอร์ ประกอบไปด้วย ค่ำควำมยำวโฟกัสของเซ็นเซอร์ (Focal 
length, f ), ค่ำพิกัดของ sensor (ต ำแหน่งของจุดเปิดถ่ำย xo, yo, zo) และค่ำหมุนแกนของ sensor    
(ค่ำหมุนแกน x, y, z หรือ ω, φ, κ) รำยละเอียดตำมภำพที่ 1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภำพที่ 2.14  แสดงค่ำพำรำมิเตอร์ที่จ ำเป็นส ำหรับใช้ค ำนวณค่ำพิกัดพ้ืนผิวด้วยสมำกำรสภำวะร่วมเส้น 

(https://encyclopedia2.thefreedictionary.com/photogrammetry) 

 ค่ำพำรำมิเตอร์ที่ได้จำกภำพถ่ำย 
 ส ำหรับค่ำพำรำมิเตอร์ที่ ได้จำกภำพถ่ำยได้แก่ พิกัดภำพถ่ำย  (Image coordinate 

system) โดยเป็นค่ำพิกัดของพิกเซลต่ำงๆที่อยู่บนภำพ (ไม่ใช่ pixel coordinate system) ซึ่งมีจุด

ศูนย์กลำงอยู่ตรำงกลำงของภำพถ่ำยและเมื่อลำกเส้นในแนวนอนและแนวตั้งผ่ำนต ำแหน่งดังกล่ำวจะเป็น

กำรแบ่งภำพถ่ำยออกเป็น 4 ส่วน  



34 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภำพที่ 2.15  แสดงระบบพิกัดบนภำพถ่ำย 

 ค่ำพิกัดทำงภูมิศำสตร์ 
 ส ำหรับค่ำพิกัดทำงภูมิศำสตร์ ในกำรศึกษำกรณีดังกล่ำวใช้เพียงค่ำควำมระดับควำมสูง 
(elevation) ของวัตถุที่อยู่ในภำพเพ่ือท ำกำรค ำนวณต ำแหน่งทำงรำบ (ละติจูด และลองจิจูด) โดยใน
ควำมเป็นจริงแล้วเรำไม่มีทำงรู้ได้ว่ำต ำแหน่งค่ำระดับของวัตถุท่ีอยู่ในภำพจะมีค่ำเท่ำใด เพื่อให้สำมำรถน ำ
ค่ำระดับที่เรำไม่ทรำบมำค ำนวน เรำจึงต้องสมมุติ โดยยึดว่ำ ค่ำระดับของวัตถุมีค่ำ เป็น 0 ซึ่งอยู่ต่ ำกว่ำ
ต ำแหน่งของ UAV เท่ำกับค่ำควำมสูงของ UAV ที่ได้รับจำก GPS เมื่อเรำได้ค่ำระดับแล้วจึงสำมำรถ
น ำมำใช้ในกำรค ำนวณพิกัดทำงรำบของวัตถุท่ีอยู่ในภำพได้ โดยรำยละเอียดควำมสัมพันธ์ระหว่ำงต ำแหน่ง
จุดรวมแสงของเซ็นเซอร์, พิกัดบนภำพถ่ำยและ พิกัดพ้ืนผิวโลก แสดงได้ตำมภำพท่ี 3 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

ภำพที่ 2.16  ควำมสัมพันธ์ระหว่ำงต ำแหน่งจุดรวมแสงของเซ็นเซอร์, พิกัดบนภำพถ่ำยและ พิกัดพ้ืนผิวโลก 
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 กำรค ำนวณต ำแหน่งของวัตถุในภำพถ่ำย 
 เมื่อได้ค่ำพำรำมิเตอร์ต่ำงๆแล้ว จึงท ำกำรค ำนวณหำต ำแหน่งวัตถุในภำพด้วยสมกำรดังนี้  

  

โดยที่  X0, Y0, Z0  หมำยถึง ต ำแหน่งของจุดเปิดถ่ำย 
 X, Y, Z   หมำยถึง ต ำแหน่งของวัตถุ โดย ค่ำ X และ Y เป็นค่ำที่เรำต้องกำรหำ 
ส่วนค่ำ Z เกิดจำกกำรสมมุติขึ้นมำท่ีควำมสูงระดับน้ ำทะเลปำนกลำง 
 x, y  หมำยถึง ต ำแหน่งพิกัดภำพของวัตถุที่สังเกตเห็นได้จำกภำพถ่ำย 
 
ส ำหรับค่ำ  an   หมำยถึง เมทริกซ์กำรหมุนส ำหรับแกนทั้ง 3 แกน (กำรหมุนรอบแกน 

x , y และ z) โดยสำมำรถเขียนได้ดังนี้ 

โดย  ω หมำยถึงค่ำหมุนแกน x 

     φ หมำยถึงค่ำหมุนแกน y 

      κ หมำยถึงค่ำหมุนแกน z  

 จำกสมกำรที่ได้กล่ำวมำก็สำมำรถท ำกำรค ำนวณหำค่ำพิกัดทำงรำบของวัตถุในภำพได้ 
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2.1.6 ข้อกฎหมำยที่เก่ียวข้อง 
 2.1.6.1 พระรำชบัญญัติป่ำไม้ พ.ศ. 2484 

กำรท ำไม้และเก็บหำของป่ำ  
ส่วนที่ 1 กำรกำหนดไม้หวงห้ำม ค่ำภำคหลวงและขนำดจำกัด  
มำตรำ ๖ ไม้หวงห้ำมมีสองประเภท คือ ประเภท ก. ไม้หวงห้ำมธรรมดำ ได้แก่ไม้ซึ่งกำรทำไม้

จะต้องได้รับอนุญำตจำกพนักงำนเจ้ำหน้ำที่ หรือ ได้รับสัมปทำนตำมควำมในพระรำชบัญญัตินี้ ประเภท 
ข. ไม้หวงห้ำมพิเศษ ได้แก่ไม้หำยำกหรือไม้ที่ควรสงวนซึ่ง ไม่อนุญำตให้ทำไม้ เว้นแต่ รัฐมนตรีจะได้
อนุญำตเป็นกรณีพิเศษ  

มำตรำ 7 (7) ไม้สักในป่ำทั่วรำชอำณำจักรเป็นไม้หวงห้ำมประเภท ก. ไม้อ่ืนในป่ำท้องที่ใดจะเป็น
ไม้หวงห้ำมประเภทใด ให้กำหนดโดยพระรำชกฤษฎีกำ 

มำตรำ 8 (8) กำรเพ่ิมเติมหรือเพิกถอนชนิดไม้หรือเปลี่ยนแปลงประเภทไม้หวงห้ำมที่ได้มีพระ
รำชกฤษฎีกำกำหนดไว้แล้วก็ดี หรือจะกำหนดไม้ชนิดใดให้ เป็นไม้หวงห้ำมประเภทใดขึ้นในท้องที่ใด 
นอกจำกท้องที่ท่ีได้มีพระรำชกฤษฎีกำ กำหนดตำมควำมในมำตรำก่อนแล้วนั้นก็ดีให้กำหนดโดย พระรำช
กฤษฎีกำพระรำชกฤษฎีกำซ่ึงตรำขึ้นตำมควำมในมำตรำนี้ ให้ใช้บังคับได้เมื่อ พ้นกำหนดเก้ำสิบวันนับแต่
วันประกำศในรำชกิจจำนุเบกษำ  

มำตรำ 9 (9) ให้รัฐมนตรีมีอำนำจกำหนดอัตรำค่ำภำคหลวงดั่งต่อไปนี้ สำหรับกำรทำไม้สัก ให้กำ
หนดเป็นรำย ๆ ไป แต่ไม่เกินกว่ำเมตรลูกบำศก์ละ สิบห้ำบำท สำหรับกำรทำไม้อ่ืนให้กำหนดโดยประกำศ
ในรำชกิจจำนุเบกษำตำมชนิด ของไม้เป็นท้องที่ ๆ ไป แต่ไม่เกินกว่ำเมตรลูกบำศก์ละสิบบำท  

มำตรำ 10 ให้รัฐมนตรีมีอำนำจกำหนดขนำดจำกัดไม้หวงห้ำมโดย ประกำศในรำชกิจจำนุเบกษำ 
---------------------------------------------------------- (7) มำตรำ ๗ แก้ ไขโดย พ.ร.บ .ป่ ำไม้  (ฉบับที่  5)      
พ.ศ.2518 มำตรำ 7 (8) มำตรำ 8 แก้ไขโดย พ.ร.บ.ป่ำไม้ (ฉบับที่ 5) พ.ศ.๒๕๑๘ มำตรำ 8 (ไม่มีควำม
ใหม่แทน) (9) มำตรำ 9 แก้ไขโดย พ.ร.บ.ป่ำไม้ (ฉบับที่ 5) พ.ศ.2518 มำตรำ 9 

บทลงโทษ  
มำตรำ 69 (36) ผู้ใดมีไว้ในครอบครองซึ่งไม้หวงห้ำมอันยังมิได้แปรรูปโดยไม่มีรอยตรำ

ค่ำภำคหลวง หรือรอยตรำรัฐบำลขำย เว้นแต่จะพิสูจน์ได้ว่ำได้ไม้นั้นมำโดยชอบด้วยกฎหมำย ต้องระวำง
โทษจำคุกไม่เกินห้ำปี หรือปรับไม่เกินห้ำหมื่นบำท หรือทั้งจำทั้งปรับ  
ในกรณีควำมผิดตำมมำตรำนี้ ถ้ำไม้ที่มีไว้ในครอบครองเป็น  

1. ไม้สัก ไม้ยำง หรือไม้หวงห้ำมประเภท ข. หรือ  
2. ไม้อ่ืนเป็นต้นหรือเป็นท่อนอย่ำงใดอย่ำงหนึ่ง หรือทั้งสองอย่ำงรวมกันเกินยี่สิบต้นหรือ

ท่อนหรือรวมปริมำตรไม้เกินสี่ลูกบำศก์เมตร  
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ผู้กระทำควำมผิดต้องระวำงโทษจำคุกตั้งแต่หนึ่งปีถึงยี่สิบปี และปรับตั้งแต่ห้ำพันบำทถึงสองแสน
บำท 
 2.1.6.2 พระรำชบัญญัติป่ำสงวนแห่งชำติ พ.ศ. 2507 
มำตรำ 4 ในพระรำชบัญญัตินี้ 

“ป่ำ” หมำยควำมว่ำ ที่ดินรวมตลอดถึง ภูเขำ ห้วย หนอง คลอง บึง บำง ล ำน้ ำ ทะเลสำบ เกำะ 
และท่ีชำยทะเลที่ยังมิได้มีบุคคลได้มำตำมกฎหมำย 

“ป่ำสงวนแห่งชำติ” หมำยควำมว่ำ ป่ำที่ได้ก ำหนดให้เป็นป่ำสงวนแห่งชำติตำมพระรำชบัญญัตินี้ 
“ไม้” หมำยควำมว่ำ ไม้ทุกชนิดทั้งที่เป็นต้น กอ หรือเถำ ไม่ว่ำยังยืนต้นหรือล้มลงแล้ว และ

หมำยควำมรวมตลอดถึง รำก ปุ่ม ตอ หน่อ กิ่ง ตำ หัว เหง้ำ เศษ ปลำยหรือส่วนหนึ่งส่วนใดของไม้ ไม่ว่ำ 
จะถูกตัด ฟัน เลื่อย ผ่ำ ถำก ทอน ขุด หรือกระท ำโดยวิธีกำรอื่นใด 

“ของป่ำ” หมำยควำมว่ำ สิ่งต่ำง ๆ ที่เกิดขึ้นหรือมีอยู่ในป่ำ เป็นต้นว่ำ 
(1) ไม้ฟืน ถ่ำน เปลือกไม้ ใบไม้ ดอกไม้ เมล็ด ผลไม้ หน่อไม้ ชันไม้ และยำงไม้ 
(2) หญ้ำ อ้อ พง แขม ปรือ คำ กก กระจูด กล้วยไม้ กูด เห็ด และพืชอ่ืน 
(3) ซำกสัตว์ ไข่ หนัง เขำ นอ งำ กรำม ขนำย กระดูก ขน รังนก ครั่ง รังผึ้ง น้ ำผึ้งและ

มูล ค้ำงคำว 
(4) ดิน หิน กรวด ทรำย แร่และน้ ำมัน 

บทก ำหนดโทษ 
มำตรำ 31 (6) ผู้ใดฝ่ำฝืนมำตรำ 14 ต้องระวำงโทษจ ำคุกตั้งแต่หกเดือนถึงห้ำปี และปรับตั้งแต่ห้ำ

พันบำทถึงห้ำหมื่นบำท 
ในกรณีควำมผิดตำมมำตรำนี้ ถ้ำได้กระท ำเป็นเนื้อที่เกินยี่สิบห้ำไร่ หรือก่อให้เกิดควำมเสียหำยแก่ 

(1) ไม้สัก ไม้ยำง ไม้สนเขำหรือไม้หวงห้ำมประเภท ข. ตำมกฎหมำยว่ำด้วยป่ ำไม้ หรือ 
(2) ไม้อ่ืนที่เป็นต้นหรือเป็นท่อนอย่ำงใดอย่ำงหนึ่งหรือทั้งสองอย่ำงรวมกันเกินยี่สิบต้น 

หรือท่อน หรือรวมปริมำตรไม้เกินสี่ลูกบำศก์เมตร หรือ 
(3) ต้นน้ ำล ำธำร 

ผู้กระท ำควำมผิดต้องระวำงโทษจ ำคุกตั้งแต่สองปี ถึงสิบห้ำปี และปรับตั้งแต่สองหมื่นบำท 
ถึงหนึ่งแสนห้ำหมื่นบำท 
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 2.1.6.3 พระรำชบัญญัติป่ำสงวนแห่งชำติ (ฉบับที่ 4) พ.ศ. 2559 
“มำตรำ 31 ผู้ใดฝ่ำฝืนมำตรำ 14 ต้องระวำงโทษจ ำคุกตั้งแต่หนึ่งปีถึงสิบปีและปรับตั้งแต่สอง

หมื่นบำทถึงสองแสนบำท 
ในกรณีควำมผิดตำมมำตรำนี้ ถ้ำได้กระท ำเป็นเนื้อที่เกินยี่สิบห้ำไร่หรือก่อให้เกิดควำมเสียหำยแก่ 

(1) ไม้สัก ไม้ยำง ไม้สนเขำ หรือไม้หวงห้ำมประเภท ข. ตำมกฎหมำยว่ำด้วยป่ำไม้ หรือ 
(2) ไม้อ่ืนที่เป็นต้นหรือเป็นท่อนอย่ำงใดอย่ำงหนึ่ง หรือทั้งสองอย่ำงรวมกันเกินยี่สิบต้น

หรือท่อน 
หรือรวมปริมำตรไม้เกินสี่ลูกบำศก์เมตร หรือ 

(3) ต้นน้ ำล ำธำร หรือ 
(4) พ้ืนที่ชำยฝั่ง 

ผู้กระท ำควำมผิดต้องระวำงโทษจ ำคุกตั้งแต่สี่ปีถึงยี่สิบปี และปรับตั้งแต่สองแสนบำทถึงสองล้ำน
บำท 
ในกรณีที่มีค ำพิพำกษำชี้ขำดว่ำบุคคลใดกระท ำควำมผิดตำมมำตรำนี้ ถ้ำปรำกฏว่ำบุคคลนั้นยึดถือหรือ
ครอบครองที่ดินในเขตป่ำสงวนแห่งชำติ ศำลมีอ ำนำจสั่งให้ผู้กระท ำควำมผิด คนงำน ผู้รับจ้ำง ผู้แทนและ
บริวำรของผู้กระท ำควำมผิดออกจำกเขตป่ำสงวนแห่งชำติ ตลอดจนสั่งให้ผู้กระท ำควำมผิดรื้อถอน สิ่ง
ปลูกสร้ำงหรือน ำสิ่งใด ๆ อันก่อให้เกิดกำรเสื่อมเสียแก่สภำพป่ำสงวนแห่งชำติออกจำกป่ำสงวนแห่งชำติ 
ภำยในระยะเวลำที่ก ำหนด” 
  ไม้หวงห้ำมที่ทำงกำรก ำหนดไว้ แบ่งออกเป็น 2 ประเภท คือ 

1. ไม้หวงห้ำมประเภท ก. เป็นพันธุ์ไม้ท่ีให้เนื้อไม้มีคุณภำพดี ซึ่งใช้ในกำรก่อสร้ำงอำคำร
บ้ำนเรือนได้นั้น ทำงกำรจะยอมให้ตัดฟันและชักลำกออกมำท ำสินค้ำได้ ทั้งนี้ต้องได้รับ
อนุญำตจำกพนักงำนเจ้ำหน้ำที่เสียก่อน ได้ก ำหนดให้อยู่ในประเภทนี้มีจ ำนวนกว่ำ 250 
ชนิด พร้อมทั้งก ำหนดอัตรำค่ำหลวงไว้ด้วย ตัวอย่ำงเช่น 

- ไม้มะค่ำโมง (Afzelia xylocarpa) เป็นไม่ผลัดใบ สูง 15-20 เมตร เนื้อ
ไม้สีน้ ำตำลอมเหลือง ดอกสีเขียวๆ ผลเป็นฝักแบบหนำแห้งแข็ง ชอบ
ขึ้นในป่ำเบญจพรรณ 

- ประดู่ (Tterocarpus macrocarpus) เป็นไม้ผลัดใบ สูง 20-25 เมตร 
เนื้อไม้สีแดงคล้ ำ ดอกสีเหลืองหอม ผลเป็นฝักแบนกลมมีครับโดยรอบ 
ชอบขึ้นในป่ำเบญจพรรณ 

- อินทนิล (Lagerstroemia speciosa)  เป็นไม้ผลัดใบ สูง 15-20 เมตร 
เปลือกสีน้ ำตำลเป็นสะเก็ดล่อนออกบำงๆ เนื้อไม้สีน้ ำตำลอ่อน ดอกสี
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ม่วงเข้ม ผลขนำดใหญ่ ผิวแข็ง แกจัดแยกออกเป็นเสี่ยงๆ ขอบขึ้นใน
ป่ำดิบแล้ง ริมล ำธำร 

- อ่ืน ๆ เช่น ตะแบกเปลือกหนำ ตะแบกเปลือกบำง เสลำ ตะเตียน สน
ทะเล เต็งหรือเปำ ยำงกรำด ยำงพลวง เป็นต้น 

2. ไม้หวงห้ำมประเภท ข. ได้แก่พันธุ์ไม้บำงชนิดที่ทำงกำรได้พิจำรณำเห็นว่ำเป็นไม้ชนิด
ดีมีค่ำหำยำก หรือมีคุณค่ำพิเศษอย่ำงอ่ืน เช่น เปลือกหรือเนื้อไม้มีกลิ่นหอม เป็นสมุนไพรที่หำยำก หรือ
เนื้อไม้มีน้ ำมัน หรือชัน ซึ่งใช้ประโยชน์ในกำรอุตสำหกรรมที่จะหำของอ่ืนใช้แทนไม่ได้ หรือ มีผลที่เป็น
สมุนไพร ใช้แก้โรคติดต่อร้ำยแรงบำงโรคได้ ทำงกำรจะห้ำมมิให้ตัดฟัดโค่นล้ม เว้นแต่จะได้รับอนุญำตเป็น
กรณีพิเศษ 

2.1.6.4 ประเทศไทยกับอนุสัญญำว่ำด้วยกำรค้ำระหว่ำงประเทศซึ่งชนิดสัตว์ป่ำและพืชป่ำที่ใกล้
สูญพันธุ์ (The Convention on Inter-national Trade in Endangered Species of Wild Fauna 
and Flora-CITES) 

เมื่อประเทศไทยได้ประกำศใช้ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ กระทรวงเกษตรและสหกรณ์ได้
มีหน้ำที่ดูแลกำร บังคับใช้กฎหมำยฉบับนี้ อย่ำงไรก็ดีเมื่อรัฐบำลได้จัดตั้งกระทรวงทรัพยำกรธรรมชำติฯ 
ขึ้นเมื่อ พ.ศ. 2545 อ ำนำจหน้ำที่ดัง กล่ำวได้ถูกโอนมำให้กระทรวงซึ่งได้ถูกจัดตั้ งขึ้นใหม่ดังกล่ำว โดยมี
หน่วยงำนหลัก 3 หน่วยงำน ภำยใต้กระทรวงทรัพยำกร ธรรมชำติฯ มีหน้ำที่หลักในกำรดูแลบังคับใช้ 
พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ และกฎเกณฑ์ที่ออกภำยใต้กฎหมำยดังกล่ำว ในกำรนี้ภำยใต้ พ.ร.บ. 
สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ กรมอุทยำนแห่งชำติฯ มีหน้ำที่และอ ำนำจในกำรอนุรักษ์สัตว์ป่ำโดยทั่วไป กรม
ประมงซึ่งอยู่ภำยใต้กระทรวงเกษตรและสหกรณ์มีหน้ำที่เกี่ยวกับสัตว์น้ ำ  พ.ร.บ. ป่ำไม้ให้อ ำนำจกรมป่ำไม้
ในกำรควบคุม กำรตัดไม้โดยผิดกฎหมำย  กรมอุทยำนแห่งชำติฯ รับผิดชอบในกำรออกใบอนุญำต
ประกอบกำรสวนสัตว์ ส่วนหน่วยงำนอ่ืนๆ มีหน้ำที่ล ำดับรองในกำรบังคับใช้ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครอง
สัตว์ป่ำ ซึ่ง พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำได้ท ำให้เกิดกำรจัด ตั้งคณะกรรมกำรสงวนและคุ้มครองสัตว์
ป่ำแห่งชำติ ซึ่งประกอบด้วยสมำชิกจำกหลำยกระทรวงเพ่ือด ำเนินกำรดูแลกำรบังคับใช้ กฎหมำย (มำตรำ 
9) อย่ำงไรก็ดีคณะกรรมกำรชุดนี้มีอ ำนำจในกำรควบคุมดูแลมำกกว่ำกำรมีอ ำนำจในกำรบังคับใช้ (มำตรำ 15) 

พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ได้คุ้มครองชะนีประจ ำถิ่นจ ำนวนสี่ชนิดและควบคุมกำรค้ำสัตว์
ชนิดดังกล่ำว โดยที่ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ก ำหนดควบคุมกำรน ำเข้ำหรือส่งออกชนิดสัตว์
ประจ ำถิ่น (มำตรำ 23) และชนิดสัตว์ ตำมบัญชีไซเตส (มำตรำ 24) ทั้งนี้ในปี พ.ศ. 2553 กระทรวง
ทรัพยำกรธรรมชำติฯ ได้ออกประกำศ6 ภำยใต้ พ.ร.บ. สงวน และคุ้มครองสัตว์ป่ำ เพ่ือห้ำมกำรน ำเข้ำ
และส่งออกซ่ึงชนิดสัตว์ที่อยู่ภำยใต้บัญชีของไซเตสภำคผนวก 1 และ 2 โดยได้ห้ำม กำรน ำเข้ำและส่งออก
ลิงไม่มีหำง 
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  มำตรำ 4 แห่ง พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ก ำหนดบทนิยำม โดยได้ก ำหนดนิยำมค ำว่ำ 
“สัตว์ป่ำ” หมำยถึง สัตว์ทุกชนิดที่อำศัยอยู่ในธรรมชำติ ซึ่งรวมถึงชนิดพันธุ์ที่มิได้มีถิ่นก ำเนิดในประเทศ
ไทย แต่ไม่รวมถึงชนิดที่อยู่ในอันดับขั้นสูง ขึ้นไป ทั้งนี้กฎหมำยได้ก ำหนดควบคุมสัตว์มีกระดูกสันหลังชนิด
พันธุ์ที่มิได้มีถิ่นก ำเนิดในประเทศไทยภำยใต้บัญชีไซเตสจ ำนวน 11 ชนิด กฎหมำยได้นิยำมค ำว่ำ “สัตว์
สงวน” หมำยถึงสัตว์ป่ำที่หำยำกตำมบัญชีท้ำย พ.ร.บ. นี้ ซึ่งรวมจ ำนวนเพียง 15 ชนิด โดยไม่ครอบคลุม
ถึงลิงไม่มีหำงแต่อย่ำงใด นอกจำกนี้กฎหมำยยังได้นิยำมค ำว่ำ “สัตว์ป่ำคุ้มครอง” ไว้ซึ่งหมำยถึงสัตว์ป่ำที่
ถูก ก ำหนดไว้ในกฎกระทรวง และได้นิยำมค ำว่ำ “ล่ำ” รวมถึงกำรจับ7 กฎกระทรวง พ.ศ. 2546 ก ำหนด
ชนิดสัตว์กว่ำ 1,300 ชนิด ซึ่งชนิดส่วนใหญ่เป็นสัตว์ประจ ำถิ่นของประเทศไทยโดยรวมถึงชะนีประจ ำถิ่นสี่
ชนิดซึ่งพบในประเทศไทยด้วยอันได้แก่: ชะนีด ำ ใหญ่  Hylobates syndactylus (Symphalangus 
syndactylus), ชะนีมือขำว Hylobates lar, ชะนีมงกุฎ H. pileatus, และชะนีมือด ำ H. agilis. อย่ำงไร
ก็ดี ไม่มีลิงไม่มีหำงชนิดอ่ืนถูกระบุในกฎกระทรวงดังกล่ำว  

ในปี พ.ศ. 2558 กระทรวงทรัพยำกรธรรมชำติได้แก้ไขกฎกระทรวง พ.ศ. 2546 เพ่ือสนับสนุน
กำรต่อต้ำนกำรค้ำ งำช้ำงแอฟริกำโดยผิดกฎหมำย ภำยใต้กฎกระทรวงฉบับใหม่ช้ำงแอฟริกำถือเป็นสัตว์
ในจ ำนวน 11 ชนิด ที่เป็นชนิดพันธุ์ที่ มิได้มีถิ่นก ำเนิดในประเทศไทยภำยใต้บัญชีไซเตสและมีกระดูกสัน
หลังซึ่งได้รับกำรคุ้มครองในประเทศไทย นอกจำกนี้กำร แก้ไขกฎกระทรวงดังกล่ำวยังคุ้มครองเต่ำประจ ำ
ถิ่นอีกด้วย คือเต่ำนำมลำยู Malayemys macrocephala ซึ่งอยู่ในบัญชีไซเต สภำคผนวกที่ 210 พ.ร.บ. 
สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ไม่ได้ก ำหนดนิยำมของกำรครอบครองและไม่ได้ระบุถึงกำรมีกรรมสิทธิ์เหนือ 
สัตว์ป่ำยกเว้นภำยใต้ควำมหมำยของค ำว่ำ “ค้ำ” ซึ่งหมำยถึงกำรโอนกรรมสิทธิ์ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครอง
สัตว์ป่ำ ไม่ได้ใช้ ค ำว่ำ “เจ้ำของ” หรือ “กรรมสิทธิ์” ส ำหรับกำรอนุรักษ์และป้องกันสัตว์ป่ำหำกแต่อ้ำงถึง
เฉพำะกรณีกำรครอบครองสัตว์ป่ำสงวนและสัตว์ป่ำคุ้มครองเท่ำนั้น พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ 
ควบคุมเฉพำะกำรครอบครองชนิดพันธุ์ที่มิได้มีถิ่นก ำเนิดในประเทศไทย 11 ชนิดซึ่งเป็นสัตว์มีกระดูกสัน
หลังภำยใต้บัญชีไซเตสและซำกของสัตว์ดังกล่ำว โดยไม่ได้ควบคุมกำรครอบครองสัตว์ป่ำประจ ำถิ่นซึ่ง
ไม่ได้ถูกรวมอยู่เป็นจ ำพวกสัตว์ป่ำสงวนหรือสัตว์ป่ำคุ้มครอง ทั้งนี้ประมวลกฎหมำยแพ่งและพำณิชย์ได้
นิยำมกำรเป็นเจ้ำของกรรมสิทธิ์สัตว์ป่ำและนิยำมกำรกำรครอบครองในควำมหมำยทั่วไปพ.ร.บ. สงวน
และคุ้มครองสัตว์ป่ำ (มำตรำ 4) ก ำหนดนิยำมค ำว่ำ “ค้ำ” หมำยถึง ซื้อ ขำย แลกเปลี่ยน จ ำหน่ำยจ่ำย 
แจก หรือโอนกรรมสิทธิ์ ทั้งนี้เพ่ือประโยชน์ในทำงกำรค้ำ และหมำยควำมรวมถึง มีหรือแสดงไว้เพ่ือขำย
ด้วย กฎหมำยอำญำของประเทศไทยก ำหนดว่ำหำกบุคคลใดครอบครองทรัพย์สินเพ่ือวัตถุประสงค์ในกำร
กระท ำควำมผิดอำญำ กำรครอบครองดังกล่ำวจะถูกใช้เป็นหลักฐำนในกำรด ำเนินคดีด้วยแม้ว่ำบุคคลที่ไ ด้
ครอบครองทรัพย์สินดังกล่ำวนั้นไม่ใช่เจ้ำของกรรมสิทธิ์ (มำตรำ 32)พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ยัง
ได้นิยำมค ำว่ำ “น ำเข้ำ” หมำยถึง น ำหรือสั่งเข้ำมำในรำชอำณำจักร และ ยำมค ำว่ำ “ส่งออก” 
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หมำยควำมว่ำ น ำหรือส่งออกไปนอกรำชอำณำจักร กำรนิยำมค ำว่ำ “ค้ำ” ดังกล่ำวจึงไม่สอดคล้องกับ
นิยำมซึ่งก ำหนดตำมไซเตสซึ่งรวมถึงกำรส่งกลับออกไปและกำรน ำสินค้ำเข้ำทำงทะเล 
พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ห้ำมกำรค้ำ “สัตว์ป่ำสงวน สัตว์ป่ำคุ้มครอง ซำกของสัตว์ป่ำสงวน ซำก
ของสัตว์ป่ำคุ้มครอง หรือผลิตภัณฑ์ที่ท ำจำกซำกของสัตว์ป่ำดังกล่ำว” เว้นแต่เป็นกำรค้ำสัตว์ป่ำคุ้มครองที่
ได้มำจำกกำรเพำะพันธุ์ตำมเงื่อนไขของ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ (มำตรำ 20) ในกำรนี้
กฎกระทรวง พ.ศ. 254611 ได้ก ำหนดรำยกำรของชนิดสัตว์ประจ ำถิ่นซึ่งสำมำรถเพำะพันธุ์ได้ในประเทศ
ไทยซึ่งไม่รวมถึงลิงไม่มีหำงแต่อย่ำงใดกฎหมำยฉบับดังกล่ำวก ำหนดห้ำมกำรน ำเข้ำ ส่งออก และกำรน ำ
ผ่ำน ซึ่งสัตว์ป่ำสงวนและสัตว์ป่ำคุ้มครองโดยปรำศจำกใบอนุญำต (มำตรำ 23) ทั้งยังได้ก ำหนดว่ำกำร
น ำเข้ำ กำรส่งออก และกำรน ำผ่ำนสัตว์ป่ำและซำกทั่วทั้งรำชอำณำจักรจะต้องได้รับกำรอนุญำตเป็นลำย
ลักษณ์อักษรซึ่งเป็นไปตำมที่ก ำหนดในไซเตส และก ำหนดให้มีกฎกระทรวงเกี่ยวกับรำยละเอียดด้ำน
กระบวนกำรและเงื่อนไขกำรน ำเข้ำ ส่งออก และน ำผ่ำน (มำตรำ 24) อนึ่งทั้งมำตรำ 23 และ 24บังคับใช้
กับชนิดสัตว์ตำมบัญชีไซเตสด้วยกฎกระทรวง พ.ศ. 255812 ก ำหนดให้บุคคลใดที่มีควำมประสงค์จะ
น ำเข้ำ ส่งออก หรือน ำผ่ำนชนิดสัตว์ตำมบัญชีไซเตส รวมทั้งซำกและผลิตภัณฑ์ที่ท ำจำกซำก จะต้องมี
ใบอนุญำต (ข้อ 1 และ 4) และก ำหนดกระบวนกำรออกใบอนุญำตและเงื่อนไข (ข้อ 3) ทั้งนี้ยังได้
ก ำหนดให้กำรน ำเข้ำ ส่งออก และน ำผ่ำนชนิดสัตว์ตำมบัญชีไซเตสจะต้องเป็นไปตำมเงื่อนไขของไซเตส 
(ข้อ 5) อนึ่ง กฎกระทรวง พ.ศ. 2558 ได้ออกมำแทนที่ กฎกระทรวง พ.ศ. 2537 และได้ก ำหนดเงื่อนไข
มำกขึ้นเกี่ยวกับผลิตภัณฑ์จำกสัตว์ป่ำ โดยกฎกระทรวง พ.ศ. 2558 ก ำหนดเงื่อนไขโดยค ำนึงถึงสวัสดิภำพ
ของสัตว์ตลอดกระบวนกำรขนส่งซึ่งผู้น ำเข้ำ ผู้ส่งออก หรือบุคคลที่น ำผ่ำนตำมกฎหมำยจะต้องปฏิบัติตำม
ในประเทศไทย ส ำหรับกำรน ำเข้ำ ส่งออกและน ำผ่ำนชนิดสัตว์ตำมบัญชีไซเตส ผู้ถือใบอนุญำตจะต้อง
ปฏิบัติตำมเงื่อนไขที่ก ำหนดภำยใต้ใบอนุญำตนั้นๆ 

พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ก ำหนดควำมรับผิดทำงอำญำส ำหรับกำรครอบครอง กำร
น ำเข้ำ กำรส่งออก และกำรน ำผ่ำน สัตว์ป่ำสงวนและสัตว์ป่ำคุ้มครอง รวมทั้งชนิดสัตว์ตำมบัญชีไซเตสซึ่ง
ได้รับกำรคุ้มครองในประเทศไทย โดยปรำศจำกใบอนุญำต โดยมีระวำงโทษจ ำคุกไม่เกินสี่ปีหรือปรับไม่
เกิน 40000 บำท (1151 ดอลลำร์) หรือทั้งจ ำทั้งปรับ (มำตรำ 47) โทษเช่นเดียวกันนี้ยังใช้บังคับกับกรณี
กำรน ำเข้ำ ส่งออก และน ำผ่ำนชนิดสัตว์ตำมบัญชีไซเตส อย่ำงไรก็ตำม ไม่มีกำรก ำหนดโทษทำงอำญำ
ส ำหรับกำรครอบครองชนิดสัตว์ตำมบัญชีไซเตสที่ไม่ได้ขึ้นบัญชีคุ้มครองในประเทศไทย ซึ่งมีเพียงสัตว์ที่มี
กระดูกสันหลัง ชนิดพันธุ์ที่มิได้มีถิ่นก ำเนิดในประเทศไทย ตำมบัญชีไซเตสเพียง 11 ชนิดที่กำรครอบครอง
มี ควำมผิดอำญำตำม พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ กฎหมำยฉบับนี้ยังก ำหนดให้อธิบดี13 สำมำรถ
ระงับข้อพิพำทคดีอำญำได้ หำกผู้กระท ำควำมผิดเสนอที่จะจ่ำยค่ำปรับภำยใน 30 วัน (มำตรำ 60) 
อย่ำงไรก็ดี ณ เดือนมกรำคม พ.ศ. 2559 กรมอุทยำน แห่งชำติฯ ยังไม่เคยบังคับใช้มำตรำดังกล่ำวเพ่ือกำร
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ระงับข้อพิพำททำงอำญำแต่อย่ำงใด นอกจำกนี้กำรอ้ำงถึงกำร “ค้ำ” ภำยใต้ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครอง
สัตว์ป่ำ ยังพบในบทเฉพำะกำลซึ่งบังคับใช้กับ สัตว์ป่ำและซำกซ่ึงบุคคลในประเทศไทยครอบครองในวันที่
กฎกระทรวงว่ำด้วยสัตว์ป่ำคุ้มครองมีผลบังคับใช้เมื่อ พ.ศ. 2546 อย่ำงไรก็ดีในปี พ.ศ. 2551 ประเทศไทย
ได้ออกกฎกระทรวงเพ่ือควบคุมกำรเพำะพันธุ์สัตว์ป่ำคุ้มครองและกำรครอบครอง เพ่ือกำรค้ำซึ่งสัตว์ป่ำ
คุ้มครองที่ได้เพำะพันธุ์14 พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ให้อ ำนำจเจ้ำพนักงำนในกำรสอบสวนซึ่ง
รวมถึงอ ำนำจในกำรป้องกันกำรเกิด อำชญำกรรมและอ ำนำจในกำรจับกุมเช่นเดียวกันเจ้ำหน้ำที่ต ำรวจ
และเจ้ำหน้ำที่ปกครองตำมกฎหมำยวิธีพิจำรณำควำมอำญำ (มำตรำ 45) นอกจำกนี้ พ.ร.บ. ป่ำไม้ ยัง
ก ำหนดอ ำนำจเช่นเดียวกันให้แก่เจ้ำหน้ำที่ป่ำไม้ (มำตรำ 64) ภำยหลังกำรจับกุม เจ้ำหน้ำที่ต ำรวจมีควำม
รับผิดชอบในกำรพิจำณำสอบสวนเพ่ือด ำเนินกำรฟ้องร้องคดีอำญำต่อผู้ต้องหำ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครอง
สัตว์ป่ำ ก ำหนดให้มีกำรรับใบอนุญำตเพ่ือครอบครองสัตว์ป่ำสงวนและสัตว์ป่ำคุ้มครอง ซำกของสัตว์
ดังกล่ำวและผลิตภัณฑ์ของสัตว์ดังกล่ำว โดยยกเว้นกำรได้มำจำกกำรเพำะพันธุ์หรือเพ่ือจัดแสดงในสวน
สัตว์ (มำตรำ 19) พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ไม่ได้ก ำหนดให้กำรครอบครองชนิดสัตว์ที่ไม่ได้ระบุไว้
ในกฎหมำยว่ำเป็น สัตว์ป่ำสงวนหรือสัตว์ป่ำคุ้มครองต้องได้รับใบอนุญำต อย่ำงไรก็ดีมีชนิดสัตว์มำกกว่ำ 
1000 ชนิดตำมบัญชีไซเตสซึ่งไม่ได้รับ 

กำรระบุไว้ใน พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ กฎกระทรวง พ.ศ. 2558 ก ำหนดให้บุคคลใดที่
ครอบครอง สัตว์ป่ำที่ได้รับกำรคุ้มครองหรือซำกสัตว์ป่ำดังกล่ำวหรือผลิตภัณฑ์จำกสัตว์ดังกล่ำวต้อง
รำยงำนไปยังหน่วยงำนที่เกี่ยวข้อง หำกอธิบดีพบว่ำบุคคลใดครอบครองสัตว์ป่ำที่มีชีวิตและเข้ำหลักเกณฑ์
ที่ก ำหนด อธิบดีสำมำรถออกใบอนุญำตชั่วครำวเพ่ือ ครอบครองสัตว์ดังกล่ำว อย่ำงไรก็ดีกฎกระทรวง
ไม่ได้ก ำหนดระยะเวลำของใบอนุญำตชั่วครำวไว้ หำกอธิบดีพบว่ำบุคคล ผู้ครอบครองสัตว์ที่มีชีวิตไม่
สำมำรถเข้ำหลักเกณฑ์ที่ก ำหนดได้ อธิบดีสำมำรถสั่งให้น ำสัตว์ส่งไปยังสวนสัตว์หรือบุคคลอ่ืน ที่มี
ใบอนุญำตเพำะพันธุ์ได้ภำยใน 120 วัน พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ อนุญำตกำรครอบครองแต่ไม่ใช่
กำรมีกรรมสิทธิ์ เหนือสัตว์ป่ำสงวนหรือสัตว์ป่ำคุ้มครอง ดังนั้นกำรกำรเปลี่ยนมือกำรครอบครองสัตว์ป่ำ
หรือสัตว์จึงเป็นเพียงกำรส่งมอบกำร ครอบครองไม่ใช่กำรโอนกรรมสิทธิ์ หำกบุคคลใดไม่เปลี่ยนมือกำร
ครอบครองสัตว์ไปยังสวนสัตว์หรือบุคคลผู้ถือใบอนุญำต เพำะพันธุ์ภำยใน 120 วัน จะต้องส่งมอบสัตว์
ดังกล่ำวไปให้หน่วยงำนรำชกำรและสัตว์ที่ได้รับกำรคุ้มครองเช่นว่ำจะตกเป็น ของแผ่นดิน ประกำศ
กระทรวงทรัพยำกรฯ พ.ศ. 2558 ก ำหนดให้บุคคลใดที่ได้รับใบอนุญำตครอบครองสัตว์ป่ำคุ้มครองจะต้อง 
ดูแลตำมเงื่อนไขที่ระบุในใบอนุญำต รวมทั้งกำรให้อำหำรที่เหมำะสมเพียงพอ และป้องกันสัตว์จำก
อันตรำย ควำมเจ็บป่วย ควำมเครียด และควำมกลัว16 พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ก ำหนดให้กำร
ยึดสัตว์ป่ำสงวนหรือสัตว์ป่ำคุ้มครองและซำก รัง หรือผลิตภัณฑ์ จำกสัตว์เหล่ำนั้นซึ่งได้มำหรือครอบครอง
โดยฝ่ำฝืนกฎหมำยฉบับนี้ (มำตรำ 58) กำรยึดจะกระท ำได้เมื่อมีค ำสั่งศำล ทั้งนี้ มำตรำ 58 ยังก ำหนดให้
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สัตว์ป่ำสงวนและสัตว์ป่ำคุ้มครองและผลิตภัณฑ์จำกสัตว์เหล่ำนั้นซึ่งได้มำโดยผิดกฎหมำยจะต้อง ถูกยึด
และเมื่อถูกยึดแล้วให้ตกเป็นของแผ่นดิน นอกจำกนี้ระเบียบของกรมป่ำไม้ พ.ศ. 2540 ยังก ำหนดให้สัตว์
ป่ำซึ่งเป็น ทรัพย์สินของแผ่นดินจะไม่สำมำรถขำย จ ำหน่ำยออก หรือโอนได้17 ระเบียบดังกล่ำวยัง
ก ำหนดว่ำสัตว์ที่มีชีวิตจะต้องถูกส่ง ไปยังสถำนอนุรักษ์สัตว์ป่ำที่ใกล้ที่สุดเพ่ือให้ได้รับกำรรักษำและส่งกลับ
สู่ธรรมชำติ ซำกของสัตว์ที่ตำยแล้วจะต้องถูกส่งไปยัง สถำนอนุรักษ์สัตว์ป่ำที่ใกล้ที่สุดเพ่ือเก็บรักษำ หำก
ซำกดังกล่ำวเก็บรักษำไม่ได้ก็จะต้องถูกท ำลำย (ข้อ 5) ทั้งนี้ ข้อ 5 ยังบังคับ ใช้กับสัตว์ป่ำทุกชนิดโดยไม่
ค ำนึงว่ำจะได้รับกำรขึ้นทะเบียนเป็นสัตว์ป่ำสงวนหรือสัตว์ป่ำคุ้มครองหรือไม่ อนึ่งหำกพิจำรณำ ภำยใต้ 
พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ซึ่งก ำหนดนิยำมค ำว่ำ “สัตว์ป่ำ” นั้น ระเบียบฉบับนี้ก็จะใช้กับชนิดพันธุ์
ที่มิได้มีถ่ินก ำเนิด ในประเทศไทยด้วย นอกจำกนี้ไซเตสก ำหนดหลักเกณฑ์เรื่องกำรยึดตัวอย่ำงพันธุ์ภำยใต้
มำตรำ 8 ของอนุสัญญำ  

พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ควบคุมกำรประกอบกิจกำรสวนสัตว์โดยก ำหนดให้บุคคลใดมี
ควำมประสงค์จะ ด ำเนินกิจกำรสวนสัตว์จะต้องได้รับใบอนุญำต (มำตรำ 29) สวนสัตว์จะต้องมีใบอนุญำต
ครอบครองสัตว์ป่ำสงวนและสัตว์ป่ำ คุ้มครอง (มำตรำ 19) กำรด ำเนินกำรของสวนสัตว์จะต้องมี
ใบอนุญำตเพ่ือที่จะผสมพันธุ์ชนิดสัตว์ที่สงวนหรือคุ้มครอง (มำตรำ 18) บทบัญญัติเหล่ำนี้บังคับใช้กับสัตว์
มีกระดูกสันหลังชนิดพันธุ์ที่มิได้มีถิ่นก ำเนิดในประเทศไทยตำมบัญชีไซเตสซึ่งได้ขึ้นบัญชี ภำยใต้ พ.ร.บ. 
สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ห้ำมกำรครอบครองรังของสัตว์ป่ำสงวนหรือ
สัตว์ป่ำคุ้มครอง (มำตรำ 21) แต่ควบคุมกำรครอบครองสัตว์ป่ำสงวนหรือสัตว์ป่ำคุ้มครองประจ ำถิ่นใน
กรณีของกำรประกอบกิจกำรสวนสัตว์ (มำตรำ 19 และ 30) ทั้งนี้กฎกระทรวง พ.ศ. 254018 ก ำหนด
กระบวนกำรส ำหรับกำรขอรับใบอนุญำตเพ่ือจัดตั้งและด ำเนินกิจกำร สวนสัตว์ ทั้งนี้โดยก ำหนดว่ำ: 

• สวนสัตว์จะต้องจ้ำงนักวิทยำศำสตร์ด้ำนสัตว์ป่ำและสัตวแพทย์  
• ที่พักพิงจะต้องเหมำะสมกับขนำดและจ ำนวนสัตว์ 
 • กำรแสดงของสัตว์ป่ำจะต้องไม่เป็นกำรทำรุณหรือท ำร้ำยสัตว์ และ  
• สวนสัตว์จะต้องมีระบบกำรป้องกันมลภำวะและระบบรักษำควำมปลอดภัย 
 อย่ำงไรก็ดีกฎกระทรวงไม่ได้นิยำมค ำว่ำ “ทำรุณ” หรือกำร “ท ำร้ำย” และไม่ได้ให้รำยละเอียด

กำรพิจำรณำถึง ควำม “เหมำะสม” ของที่พักพิง 
มำตรำ 227 แห่งประมวลกฎหมำยวิธีพิจำณำควำมอำญำก ำหนดให้บุคคลได้รับกำรสันนิษฐำนให้

บริสุทธิ์ ทั้งยัง ก ำหนดว่ำหำกมีข้อสงสัยว่ำผู้ต้องหำกระท ำควำมผิดจริงหรือไม่กฎหมำยได้ยกประโยชน์ให้
ผู้ต้องหำในควำมสงสัยดังกล่ำว ในค ำวินิจฉัยศำลรัฐธรรมนูญที่ 12/2555 ก ำหนดข้อสันนิษฐำนว่ำ
บทบัญญัติของ พ.ร.บ. ขำยตรงและตลำดแบบตรง พ.ศ. 2545 ก ำหนดภำระกำรพิสูจน์เป็นของกรรมกำร
ของนิติบุคคลที่เกี่ยวข้องกับกำรกระท ำควำมผิดตำม พ.ร.บ. เป็นบทบัญญัติ ที่ไม่สำมำรถบังคับได้ 
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ประมวลกฎหมำยวิธีพิจำรณำควำมแพ่งก ำหนดให้คู่กรณีฝ่ำยที่กล่ำวอ้ำงเป็นผู้น ำสืบข้อเท็จจริ งเพ่ือ
สนับสนุน ข้อกล่ำวหำยกเว้นกรณีที่ข้อเท็จจริงดังกล่ำวเป็นที่รู้กันโดยทั่วไป ไม่สำมำรถโต้แย้งได้ หรือ
ยอมรับโดยฝ่ำยตรงข้ำม (มำตรำ 84/1) มำตรำ 15 ของประมวลกฎหมำยวิธีพิจำณำควำมอำญำก ำหนดว่ำ 
หำกไม่มีบทบัญญัติบังคับแก่กระบวนกำรพิจำรณำให้ ใช้บทบัญญัติของประมวลกฎหมำยวิธีพิจำรณำ
ควำมแพ่งบังคับเท่ำที่ใช้ได้  

มำตรำ 59 แห่ง พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ มีบทบัญญัติที่เหมือนกันกับ พ.ร.บ. ขำยตรง
และตลำดแบบตรง ดังนั้นหำกพิจำรณำในบริบทของค ำวินิจฉัยศำลรัฐธรรมนูญที่  12/2555 แล้ว 
บทบัญญัติของ พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ ย่อมไม่สำมำรถใช้บังคับได้ บทบัญญัติของประมวล
กฎหมำยวิธีพิจำณำควำมแพ่งจะน ำมำบังคับใช้เมื่อไม่มีบทกฎหมำยอ่ืนใด บังคับใช้แก่กรณี เป็นไปได้ที่จะ
แก้ไข พ.ร.บ. สงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ เพื่อให้มีกำรเปลี่ยนภำระกำรพิสูจน์โดยก ำหนดให้ ผู้ค้ำหรือบุคคล
ใดที่มีกำรครอบครองชนิดพันธุ์ที่มิได้มีถิ่นก ำเนิดในประเทศไทยตำมบัญชีไซเตสเป็นผู้พิสูจน์ว่ำพวกเขำ
ได้รับ สัตว์ป่ำมำอย่ำงถูกกฎหมำย 

ในปี พ.ศ. 2550 กระทรวงทรัพยำกรธรรมชำติฯ ได้ออกระเบียบก ำหนดกำรส่งสัตว์ป่ำกลับถิ่น
ก ำเนิด19 ซึ่งสอดคล้องกับ มำตรฐำนไซเตส ระเบียบดังกล่ำวก ำหนดให้ประเทศต้นทำงของชนิดพันธุ์ที่
มิได้มีถิ่นก ำเนิดในประเทศไทยที่ถูก ยึด จะต้องเป็นผู้รับผิดชอบค่ำใช้จ่ำยกำรดูแลรักษำสัตว์ป่ำดังกล่ำว
ตั้งแต่วันที่ได้มีกำรยึด จนถึงวันที่ได้มีกำรส่งกลับประเทศ รวมทั้งค่ำใช้จ่ำยที่เกี่ยวกับกำรขนส่งกลับไป ยัง
ประเทศต้นทำง ภำยใต้ระเบียบฉบับนี้ รัฐมนตรีมีอ ำนำจในกำรยกเว้นค่ำใช้ จ่ำยดังกล่ำวซึ่ง ระเบียบ
ดังกล่ำว ยังก ำหนดให้ประเทศไทยไม่สำมำรถด ำเนินกำรส่งกลับสัตว์ป่ำได้จนกว่ำสัตว์ป่ำดังกล่ำวตก เป็น
ของแผ่นดินแล้ว ซึ่งยังผลให้มีกำรน ำบทบัญญัติของประมวลกฎหมำยแพ่งและพำณิชย์ และประมวล
กฎหมำยวิธีพิจำรณำ ควำมอำญำมำใช้บังคับ ในปี พ.ศ. 2558 กรมอุทยำนแห่งชำติฯ โดยควำมเห็นชอบ
ของคณะกรรมกำรสงวนและคุ้มครองสัตว์ป่ำ แห่งชำติ ได้ยกเลิกระเบียบปี พ.ศ. 2550 เนื่องจำกก่อให้เกิด
ควำมขัดแย้งกันระหว่ำงอ ำนำจของรัฐมนตรีและอธิบดีในกำร ก ำหนดค่ำใช้จ่ำยอันเกี่ยวเนื่องกับกำรดูแล
และส่งกลับรวมถึงกำรยกเว้นค่ำใช้จ่ำยดังกล่ำว ดังนี้มีระเบียบสองฉบับที่เกี่ยวข้อง กับกำรส่งสัตว์ป่ำกลับ
คือ: ระเบียบกระทรวงเกษตรและสหกรณ์ ว่ำด้วยกำรปฏิบัติเกี่ยวกับของกลำงในคดีควำมผิดเกี่ยวกับ กำร
ป่ำไม้ พ.ศ. 253320 และระเบียบกรมป่ำไม้ ว่ำด้วยกำรด ำเนินกำรเกี่ยวกับสัตว์ป่ำหรือซำกของสัตว์ป่ำที่
ตกเป็นของแผ่นดิน พ.ศ. 2540 

ในปี พ.ศ. 2552 มีกำรพบอุรังอุตังจ ำนวน 11 ตัว ริมถนนในจังหวัดภูเก็ต กำรส่งอุรังอุตังเหล่ำนี้
กลับรวมทั้งสัตว์อ่ืน อีกสำมตัวไม่เกิดขึ้นจนกระทั้งปี พ.ศ. 2558 ฐำนทำงกฎหมำยส ำหรับกำรรักษำสัตว์
เป็นเวลำห้ำปีเกิดจำกประมวลกฎหมำย แพ่งและพำณิชย์ซึ่งควบคุมทรัพย์สินชนิดใดๆ โดยมำตรำ 1327 
ก ำหนดให้รัฐเป็นเจ้ำของกรรมสิทธิ์ในทรัพย์สินใดๆ ที่ได้มำ โดยผิดกฎหมำยและเป็นผลให้ทรัพย์สิน
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ดังกล่ำวต้องอยู่ในควำมดูแลของรัฐจนกว่ำจะมีเจ้ำของที่แท้จริงมำร้องคืน มำตรำ 36 ของประมวล
กฎหมำยแพ่งและพำณิชย์ก ำหนดให้เจ้ำของที่ชอบด้วยกฎหมำยมีสิทธิเรียกร้องขอคืนทรัพย์สินที่รัฐได้ยึด
ไว้ ภำย ใต้ประมวลกฎหมำยแพ่งและพำณิชย์ หำกไม่สำมำรถระบุตัวเจ้ำของทรัพย์สินได้ รัฐจะต้องเก็บ
รักษำทรัพย์สินนั้นไว้เป็นเวลำ ห้ำปี อย่ำงไรก็ดีประมวลกฎหมำยอำญำมิได้มีบทบัญญัติในลักษณะดังกล่ำว 
ด้วยเหตุที่ไม่มีผู้เรียกร้องว่ำเป็นเจ้ำของที่แท้จริง ในอุรังอุตังดังกล่ำวตำมประมวลกฎหมำยแพ่งและ
พำณิชย์ ประเทศไทยจึงต้องเก็บรักษำทรัพย์สินดังกล่ำวไว้เป็นเวลำห้ำปีก่อน ที่จะส่งคืนกลับไปได้ ภำยใต้
ระเบียบของกระทรวงทรัพยำกรธรรมชำติฯ ซึ่งใช้บังคับอยู่ในเวลำนั้น ประเทศต้นทำงจะต้องรับ ผิดชอบ
ในค่ำใช้จ่ำยในกำรส่งคืน ในกรณีของอุรังอุตัง มีกำรใช้วิธีกำรทำงทูตเพ่ือขอยกเว้นที่จะต้องรับผิดชอบ
ค่ำใช้จ่ำย  

2.1.6.5 ประกำศกระทรวงคมนำคม เรื่อง หลักเกณฑ์กำรขออนุญำตและเงื่อนไขในกำรบังคับ

หรือปล่อยอำกำศยำนซึ่งไม่มีนักบิน พ.ศ. 2558 

โดยที่มำตรำ  24  แห่งพระรำชบัญญัติกำรเดินอำกำศ  พ.ศ.2497  ก ำหนดให้รัฐมนตรีมีอ ำนำจ

อนุญำตและก ำหนดเงื่อนไขกำรบังคับหรือปล่อยอำกำศยำนซึ่งไม่มีนักบิน รัฐมนตรีว่ำกำรกระทรวง

คมนำคม จึงออกประกำศก ำหนดหลักเกณฑ์กำรขออนุญำตและเงื่อนไขในกำรบังคับหรือปล่อยอำกำศยำน

ซึ่งไม่มีนักบิน  ประเภทอำกำศยำนที่ควบคุมกำรบินจำกภำยนอก  ดังต่อไปนี้ 

ข้อ  1  ประกำศนี้เรียกว่ำ  “ประกำศกระทรวงคมนำคม เรื่อง หลักเกณฑ์กำรขออนุญำต และ

เงื่อนไขในกำรบังคับหรือปล่อยอำกำศยำนซึ่งไม่มีนักบิน ประเภทอำกำศยำนที่ควบคุมกำรบิน จำก

ภำยนอก  พ.ศ. 2558”  

ข้อ  2  ประกำศนี้ให้ใช้บังคับตั้งแต่วันถัดจำกวันประกำศเป็นต้นไป  

ข้อ  3  ในประกำศนี้ 

“อำกำศยำนที่ควบคุมกำรบินจำกภำยนอก” หมำยควำมว่ำ อำกำศยำนที่ควบคุมกำรบิน โดยผู้

ควบคุมกำรบินอยู่ภำยนอกอำกำศยำนและใช้ระบบควบคุมอำกำศยำน ทั้งนี้ ไม่รวมถึงเครื่องบินเล็กซึ่งใช้

เป็นเครื่องเล่นตำมกฎกระทรวงก ำหนดวัตถุซึ่งไม่เป็นอำกำศยำน พ.ศ. 2558 

“ระบบควบคุมอำกำศยำน” หมำยควำมว่ำ ชุดอุปกรณ์อันประกอบด้วยเครื่องเชื่อมโยงค ำสั่ง

ควบคุมหรือกำรบังคับอำกำศยำน รวมทั้งสถำนีหรือสถำนีที่ติดตั้งชุดอุปกรณ์เหล่ำนี้หรือเครื่องมือที่ใช้

ควบคุมกำรบินจำกภำยนอกและตัวอำกำศยำนด้วย  

ข้อ  4  อำกำศยำนที่ควบคุมกำรบินจำกภำยนอกตำมประกำศนี้แบ่งเป็น  2  ประเภท  ดังนี้ 
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1) ประเภทที่ใช้เพ่ือวัตถุประสงค์ในกำรเล่นเป็นงำนอดิเรกเพ่ือควำมบันเทิง หรือเพ่ือกำรกีฬำ
แบ่งออกเป็น   

2 ขนำด  คือ 

(ก)  ที่มีน้ ำหนักไม่เกิน 2 กิโลกรัม  

(ข)  ที่มีน้ ำหนักเกิน 2 กิโลกรัมแต่ไม่เกิน 25 กิโลกรัม 

2)  ประเภทที่ใช้เพ่ือวัตถุประสงค์อ่ืนนอกจำก (1) ที่มีน้ ำหนักไม่เกิน 25 กิโลกรัม ดังต่อไปนี้    

(ก)  เพื่อกำรรำยงำนเหตุกำรณ์หรือรำยงำนกำรจรำจร (สื่อมวลชน)   

(ข)  เพื่อกำรถ่ำยภำพ กำรถ่ำยท ำหรือกำรแสดงในภำพยนตร์หรือรำยกำรโทรทัศน์ 

(ค)  เพื่อกำรวิจัยและพัฒนำอำกำศยำน  

(ง)  เพ่ือกำรอ่ืน ๆ  

ข้อ  5  รัฐมนตรีว่ำกำรกระทรวงคมนำคมอนุญำตให้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนที่มีน้ ำหนักไม่

เกิน  2  กิโลกรัม ที่ใช้เพ่ือวัตถุประสงค์ในกำรเล่นเป็นงำนอดิเรก  เพ่ือควำมบันเทิง  หรือเพ่ือกำรกีฬำ 

ตำมข้อ  4  (๑)  (ก)  ได้  โดยผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนต้องมีอำยุเกินกว่ำ  18  ปีบริบูรณ์ เว้นแต่จะมี

ผู้แทนโดยชอบธรรมควบคุมดูแล  และต้องปฏิบัติตำมเงื่อนไข  ดังต่อไปนี ้

(1)  ก่อนท ำกำรบิน  

(ก)  ตรวจสอบว่ำอำกำศยำนอยู่ในสภำพทสำมำรถท ำกำรบินได้อย่ำงปลอดภัย  ซึ่ง

รวมถึงตัวอำกำศยำนและระบบควบคุมอำกำศยำน  

(ข)  ได้รับอนุญำตจำกเจ้ำของพ้ืนที่ที่จะท ำกำรบิน  

    (ค)  ท ำกำรศึกษำพ้ืนที่และชั้นของห้วงอำกำศท่ีจะท ำกำรบิน  

    (ง)  มีแผนฉุกเฉิน  รวมถึงแผนส ำหรับกรณีเกิดอุบัติเหตุ กำรรักษำพยำบำล  และ กำร

แก้ปัญหำกรณีไม่สำมำรถบังคับอำกำศยำนได้ 

(2)  ระหว่ำงท ำกำรบิน  

    (ก)  ห้ำมท ำกำรบินในลักษณะที่อำจก่อให้เกิดอันตรำยต่อชีวิต  ร่ำงกำย  ทรัพย์สิน และ

รบกวนควำมสงบสุขของบุคคลอื่น  

    (ข)  ห้ำมท ำกำรบินเข้ำไปในบริเวณเขตห้ำม  เขตก ำกัด  และเขตอันตรำยตำมท่ีประกำศ

ใน  เอกสำรแถลงข่ำวกำรบินของประเทศไทย  (Aeronautical  Information  Publication – 
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Thailand  หรือ  AIP – Thailand)  รวมทั้ง  สถำนที่รำชกำร  หน่วยงำนของรัฐ  โรงพยำบำล  เว้นแต่จะ

ได้รับอนุญำต จำกหน่วยงำนเจ้ำของพ้ืนที่ 

(ค)  แนวกำรบินขึ้นลงของอำกำศยำนจะต้องไม่มีสิ่งกีดขวำง  

(ง)  ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนต้องสำมำรถมองเห็นอำกำศยำนได้ตลอดเวลำที่ท ำกำร

บิน  และห้ำมท ำกำรบังคับอำกำศยำนโดยอำศัยชุดกล้องบินอำกำศยำนหรืออุปกรณ์อ่ืนที่มีลักษณะ

ใกล้เคียง 

(จ)  ต้องท ำกำรบินในระหว่ำงเวลำพระอำทิตย์ขึ้นถึงพระอำทิตย์ตก  ซึ่งสำมำรถมองเห็น

อำกำศยำนได้อย่ำงชัดเจน  

    (ฉ)  ห้ำมท ำกำรบินเข้ำใกล้หรือเข้ำไปในเมฆ  

    (ช)  ห้ำมท ำกำรบินภำยในระยะเก้ำกิโลเมตร  (ห้ำไมล์ทะเล)  จำกสนำมบินหรือที่ขึ้นลง

ชั่วครำวของอำกำศยำนเว้นแต่ได้รับอนุญำตจำกเจ้ำของหรือผู้ด ำเนินกำรสนำมบินอนุญำตหรือที่ขึ้นลง

ชั่วครำวอนุญำต  

    (ซ)  ห้ำมท ำกำรบินโดยใช้ควำมสูงเกินเก้ำสิบเมตร  (สำมร้อยฟุต)  เหนือพ้ืนดิน  

    (ฌ)  ห้ำมท ำกำรบินเหนือเมือง  หมู่บ้ำน  ชุมชน  หรือพ้ืนที่ที่มีคนมำชุมนุมอยู่ 

   (ญ)  ห้ำมบังคับอำกำศยำนเขำใกล้อำกำศยำนซึ่งมีนักบิน  

    (ฎ)  ห้ำมท ำกำรบินละเมิดสิทธิส่วนบุคคลของผู้อื่น  

    (ฏ)  ห้ำมท ำกำรบินโดยก่อให้เกิดควำมเดือดร้อน  ควำมร ำคำญ  แก่ผู้อื่น  

    (ฐ)  ห้ำมส่งหรือพำวัตถุอันตรำยตำมที่ก ำหนดในกฎกระทรวงหรืออุปกรณ์ปล่อยแสง

เลเซอร์ติดไปกับอำกำศยำน  

    (ฑ)  ห้ำมท ำกำรบินโดยมระยะห่ำงในแนวรำบกับบุคคล  ยำนพำหนะ  สิ่งก่อสร้ำง   

หรืออำคำร  น้อยกว่ำสำมสิบเมตร  (หนึ่งร้อยฟุต)  

เมื่ออปรำกฎว่ำ  ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนไม่สำมำรถปฏิบัติตำมเงื่อนไขที่ก ำหนดข้ำงต้นได้

ให้ระงับกำรบังคับหรือปล่อยอำกำศยำน  เว้นแต่จะได้รบอนุญำตตำมข้อ  17  

ข้อ  6  รัฐมนตรีว่ำกำรกระทรวงคมนำคมอนุญำตให้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนที่มีน้ ำหนักเกิน

กว่ำ 2  กิโลกรัมแต่ไม่เกิน  25  กิโลกรัม  ที่ใช้เพ่ือวัตถุประสงค์ในกำรเล่นเป็นงำนอดิเรก  เพ่ือควำม

บันเทิง  หรือเพ่ือกำรกีฬำตำมข้อ  4  (๑)  (ข)  ได้เมื่อผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนมีคุณสมบัติและ



48 

 

ลักษณะ ตำมข้อ  7  และได้ขึ้นทะเบียนตำมข้อ  8  โดยผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนต้องปฏิบัติตำม

เงื่อนไข ที่ก ำหนดตำมข้อ  9  

ข้อ  7  ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนตำมข้อ  6  ต้องมีคุณสมบัติและลักษณะ  ดังต่อไปนี้  

(๑)  มีอำยุไม่ต่ ำกว่ำยี่สิบปีบริบูรณ์ 

(๒)  ไม่เป็นผู้มีพฤติกำรณ์อันเป็นภัยต่อควำมม่ันคงของประเทศ 

(๓)  ไม่เคยต้องโทษจ ำคุกโดยค ำพิพำกษำถึงที่สุดให้จ ำคุกในควำมผิดตำมกฎหมำยว่ำด้วยยำเสพ

ติดหรือกฎหมำยว่ำด้วยศุลกำกร  

ข้อ  8  ให้ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนตำมข้อ  6  ยื่นค ำขอขึ้นทะเบียนต่ออธิบดีพร้อมด้วย

เอกสำรและหลักฐำนแสดงรำยละเอียด  ดังต่อไปนี้ 

(1)  ส ำเนำบัตรประจ ำตัวประชำชน หรือส ำเนำหนังสือเดินทำง  

(2)  ส ำเนำทะเบียนบ้ำน  

(3)  แบบ ยี่ห้อ หมำยเลขประจ ำตัวเครื่อง จ ำนวน และสมรรถนะของอำกำศยำน รวมทั้งอุปกรณ์

ที่ติดตั้ง  

(4)  ส ำเนำกรมธรรมประกันภัย ซึ่งคุ้มครองควำมเสียหำยอันเกิดแก่ร่ำงกำย ชีวิต ตลอดจน

ทรัพย์สินของบุคคลที่สำม วงเงินประกันไม่ต่ ำกว่ำหนึ่งล้ำนบำทต่อครั้ง  

(5)  วัตถุประสงค์ของกำรใช้อำกำศยำน  

(6)  ขอบเขตของพ้ืนที่ ต ำแหน่งทำงภูมิศำสตร์ที่จะท ำกำรบิน  

(7)  ข้อมูลติดต่อของผู้ยื่นค ำขอลงทะเบียน  

(8)  ค ำรับรองว่ำผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนมีคุณสมบัติและลักษณะตำมข้อ 7  

ข้อ  9  ให้ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนที่ได้ขึ้นทะเบียนตำมข้อ  8  แล้ว  ปฏิบัติตำมเงื่อนไข  

ดังต่อไปนี้ 

(1)  ก่อนท ำกำรบิน  

    (ก)  ด ำเนินกำรตำม ข้อ 5 (1) (ก) ถึง (ง)  

    (ข)  มีกำรบ ำรุงรักษำตำมคู่มือของผู้ผลิต  

    (ค)  มีควำมรู้ควำมช ำนำญในกำรบังคับอำกำศยำนและระบบของอำกำศยำน  

    (ง)  มีควำมรู้ควำมเข้ำใจในกฎจรำจรทำงอำกำศ  

    (จ)  น ำหนังสือหรือส ำเนำหนังสือกำรขึ้นทะเบียนติดตัวตลอดเวลำที่ท ำกำรบิน  
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    (ฉ)  มีอุปกรณ์ดับเพลิงทสำมำรถใช้งำนได้ติดตัวตลอดเวลำที่ท ำกำรบิน  

    (ช)  มีกำรท ำประกันภัยส ำหรับควำมเสียหำยอันเกิดแก่ร่ำงกำย ชีวิต ตลอดจนทรัพย์สิน

ของบุคคลที่สำม วงเงินประกันไม่ต่ ำกว่ำหนึ่งล้ำนบำทต่อครั้ง 

(2)  ระหว่ำงท ำกำรบิน   

(ก)  ด ำเนินกำรตำม ข้อ 5 (2) (ก) ถึง (ฐ)    

(ข)  ห้ำมท ำกำรบินโดยมีระยะห่ำงในแนวรำบกับบุคคล ยำนพำหนะ สิ่งก่อสร้ำง อำคำร 

ที่ไม่เกี่ยวข้องกับกำรปฏิบัติกำรบินน้อยกว่ำห้ำสิบเมตร (หนึ่งร้อยห้ำสิบฟุต)  

(ค)  เมื่อมีอุบัติเหตุเกิดข้ึนแก่อำกำศยำน ให้ผู้บังคับหรือผู้ปล่อยอำกำศยำนแจ้งอุบัติเหตุ

นั้น ต่อพนักงำนเจ้ำหน้ำที่โดยไม่ชักช้ำ  

เมื่อปรำกฏว่ำผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนฝ่ำฝืนหรือไม่ปฏิบัติตำมเงื่อนไขที่ก ำหนดไว้ตำมวรรค

หนึ่ง  ให้อธิบดีมีอ ำนำจสั่งให้แก้ไขกำรกระท ำนั้นภำยในระยะเวลำที่ก ำหนด  หำกไม่ด ำเนินกำรหรือกำร

ฝ่ำฝืนหรือกำรไม่ปฏิบัติดังกล่ำวจะก่อให้เกิดควำมไม่ปลอดภัย  ให้อธิบดีมีอ ำนำจสั่งเพิกถอนกำรขึ้น

ทะเบียนตำมข้อ  6  ได ้

ข้อ  10  รัฐมนตรีวำกำรกระทรวงคมนำคมอนุญำตให้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนที่มีน้ ำหนัก ไม่

เกิน  25 กิโลกรัม  ที่ใช้เพ่ือวัตถุประสงค์อ่ืนตำมข้อ  4  (2)  ได้เมื่อผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำน มี

คุณสมบัติและลักษณะตำมข้อ  11  และได้ขึ้นทะเบียนตำมข้อ 12  โดยผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนต้อง

ปฏิบัติตำมเงื่อนไขที่ก ำหนดตำมข้อ  13 

ข้อ  11  ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนตำมข้อ  10  ต้องมีคุณสมบัติและลักษณะ  ดังต่อไปนี้ 

(1)  เพ่ือกำรรำยงำนเหตุกำรณ์หรือรำยงำนกำรจรำจร (สื่อมวลชน) ต้องเป็นนิติบุคคลที่จัดตั้งขึ้น

โดยมีวัตถุประสงค์และด ำเนินกำรด้ำนสื่อสำรมวลชน เช่น หนังสือพิมพ์ วำรสำร วิทยุและโทรทัศน์ เป็น

ต้น  

(2)  เพื่อกำรถ่ำยภำพ กำรถ่ำยท ำหรือกำรแสดงในภำพยนตร์หรือรำยกำรโทรทัศน์ต้องเป็น  

      (ก)  บุคคลธรรมดำ  

       1)  มีอำยุไม่ต่ ำกว่ำยี่สิบปีบริบูรณ์ 

       2)  ไม่เป็นผู้มีพฤติกำรณ์อันเป็นภัยต่อควำมม่ันคงของประเทศ  

       3)  ไม่เคยต้องโทษจ ำคุกโดยค ำพิพำกษำถึงท่ีสุดให้จ ำคุกในควำมผิดตำม

กฎหมำย ว่ำด้วยยำเสพติดหรือกฎหมำยว่ำด้วยศุลกำกร  
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    (ข)  นิติบุคคล ซึ่งผู้แทนนิติบุคคลและผู้จัดกำรของนิติบุคคลนั้น มีคุณสมบัติตำม (ก) 

(3)  เพื่อกำรวิจัยและพัฒนำอำกำศยำน ต้องเป็นนิติบุคคลที่จัดตั้งขึ้นโดยมีวัตถุประสงค์และ

ด ำเนินกำรเพ่ือกำรวิจัยและพัฒนำอำกำศยำน  

(4)  เพื่อกำรอ่ืน ต้องมีคุณสมบัติและลักษณะตำม (๒) (ก) (ข)  

ข้อ  12  ให้ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนตำมข้อ  10  ยื่นค ำขอขึ้นทะเบียนต่ออธิบดีพร้อมด้วย

เอกสำรและหลักฐำนแสดงรำยละเอียด  ดังต่อไปนี้ 

  (1)  กรณีผู้ขอขึ้นทะเบียนเป็นนิติบุคคล  

    (ก) หนังสือรับรองหรือหลักฐำนกำรเป็นนิติบุคคล ซึ่ งแสดงรำยกำรเกี่ยวกับชื่อ 

วัตถุประสงค์ที่ตั้งส ำนักงำน และผู้มีอ ำนำจลงนำมผูกพันนิติบุคคลที่เป็นปัจจุบัน โดยมีค ำรับรองของผู้มี

อ ำนำจให้ค ำรับรองตำมกฎหมำยไม่เกินสำมสิบวัน นับแต่วันที่ออกหนังสือรับรองหรือหลักฐำนนั้น  

    (ข)  บัญชีรำยชื่อหุ้นส่วนผู้จัดกำรหรือกรรมกำรผู้จัดกำร และผู้มีอ ำนำจควบคุม (ถำม)  

    (ค)  ส ำเนำบัตรประจ ำตัวประชำชน หรือส ำเนำหนังสือเดินทำงของบุคคลตำม (ข)  

    (ง)  รำยชื่อของผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนและบุคคลอ่ืนที่จ ำเป็นต้องมีในกำร

ปฏิบัติกำรบิน 

ของอำกำศยำน  

    (จ)  ส ำเนำบัตรประจ ำตัวประชำชนและส ำเนำทะเบียนบ้ำน รวมทั้งเอกสำรแสดงควำม

ยินยอมของบุคคลตำม  (ง)  

    (ฉ)  แบบ ยี่ห้อ หมำยเลขประจ ำตัวเครื่อง จ ำนวน และสมรรถนะของอำกำศยำน 

รวมทั้งอุปกรณ์ท่ีติดตั้ง  

    (ช)  ส ำเนำกรมธรรมประกันภัย ซึ่งคุ้มครองควำมเสียหำยอันเกิดแก่ ร่ำงกำย ชีวิต 

ตลอดจนทรัพย์สินของบุคคลที่สำม วงเงินประกันไม่ต่ ำกว่ำหนึ่งล้ำนบำทต่อครั้ง  

    (ซ)  วัตถุประสงค์ของกำรใช้อำกำศยำน  

    (ฌ)  ขอบเขตของพ้ืนที่ต ำแหน่งทำงภูมิศำสตร์ที่จะท ำกำรบิน  

    (ฎ)  ข้อมูลติดต่อของผู้ยื่นค ำขอลงทะเบียน  

    (ฏ)  ค ำรับรองว่ำผู้แทนนิติบุคคลและผู้จัดกำรของนิติบุคคล มีคุณสมบัติและลักษณะ 

ตำมข้อ 11 (2) 

 



51 

 

(2)  กรณีผู้ขอขึ้นทะเบียนเป็นบุคคลธรรมดำ  

    (ก)  ส ำเนำบัตรประจ ำตัวประชำชน หรือส ำเนำหนังสือเดินทำง  

    (ข)  ส ำเนำทะเบียนบ้ำน  

    (ค)  รำยกำรตำม (1) (ฉ) ถึง (ฏ)  

ข้อ  13  ให้ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนที่ได้ขึ้นทะเบียนตำมข้อ 12 แล้ว ปฏิบัติตำมเงื่อนไขที่

ก ำหนดไว้ใน ข้อ ๙  โดยอนุโลม  

ข้อ  14  เมื่ออธิบดีได้รับค ำขอขึ้นทะเบียนตำมข้อ 8  หรือข้อ  12  แล้ว  ให้อธิบดีตรวจสอบ

คุณสมบัติและลักษณะของผู้ขอตำมที่ก ำหนดในข้อ 7  หรือข้อ  11  รวมทั้งเอกสำรหลักฐำนตำมท่ีก ำหนด

ในข้อ  8  หรือข้อ  12  แล้วแต่กรณี 

หำกตรวจสอบตำมวรรคหนึ่งแล้ว  เห็นว่ำผู้ขอมีคุณสมบัติและลักษณะ  รวมทั้งเอกสำรหลักฐำน

ถูกต้องครบถ้วน  ให้อธิบดีออกหนังสือกำรขึ้นทะเบียนมอบไว้แก่ผู้ขอ หรือมิฉะนั้น  ให้อธิบดียกค ำขอ  

และแจ้งให้ผู้ขอทรำบ  ทั้งนี้ไม่ตัดสิทธิผู้ขอที่จะยื่นค ำขอใหม่ 

ข้อ  15  หนังสือกำรข้ึนทะเบียนตำมข้อ 14  ให้มีอำยุสองปี นับตั้งแต่วันที่ออกหนังสือ  

ข้อ  16  เมื่อผู้ได้รับหนังสือกำรขึ้นทะเบียนประสงค์จะใช้อำกำศยำนที่ขึ้นทะเบียนไว้ต่อไป ให้ยื่น

ค ำขอขึ้นทะเบียนตำมข้อ  8  หรือข้อ  12  แล้วแต่กรณี  ต่ออธิบดี  ก่อนวันที่หนังสือกำรขึ้นทะเบียนสิ้น

อำยุไม่น้อยกว่ำสำมสิบวัน  

ข้อ  17  ในกรณีที่ผู้บังคับหรือปล่อยอำกำศยำนไม่สำมำรถปฏิบัติตำมเงื่อนไขตำมที่ก ำหนด ใน

ข้อ 5  ข้อ 9  และ  ข้อ 13  และมีหนังสือแจ้งให้อธิบดีทรำบแล้ว  ให้อธิบดีมีอ ำนำจอนุญำตให้ผู้บังคับ 

หรือปล่อยอำกำศยำนปฏิบัติแตกต่ำงไปจำกที่ก ำหนดได้ ทั้งนี้อธิบดีอำจก ำหนดเงื่อนไขและข้อจ ำกัด

เพ่ิมเติมเพ่ือควำมปลอดภัยไว้ด้วยก็ได้ 

ข้อ  18  ผู้ใดประสงค์จะบังคับหรือปล่อยอำกำศยำนที่ควบคุมกำรบินจำกภำยนอกท่ีมีน้ ำหนัก

เกิน  25  กิโลกรัม  ให้ยื่นขออนุญำตต่ออธิบดีเป็นกรณีไป  และจะบังคับหรือปล่อยอำกำศยำนได้ต่อเมื่อ

ได้รับ อนุญำตเป็นหนังสือจำกรัฐมนตรีว่ำกำรกระทรวงคมนำคม  และต้องปฏิบัติตำมเงื่อนไขที่ก ำหนด  

กำรใช้งำนของอำกำศยำนทั้งที่มีนักบินและไร้นักบินนั้น จะต้องอยู่ภำยใต้ข้อบังคับและ 

กฎกำรบินโดยเคร่งครัด ซึ่งจะต้องมีกำรส่ง Flight plan หรือแผนกำรบินล่วงหน้ำอย่ำงน้อย 1 ชม. ไปยัง

เจ้ำหน้ำที่ควบคุมกำรจรำจรทำงอำกำศ (air traffic controller) ทั้งนี้เพ่ือให้เกิดควำมปลอดภัยในกำรบิน 

ในกรณีที่โดรนจะท ำกำรบินในระดับสูง จะต้องติดตั้งอุปกรณ์ที่แสดงตนเอง เพ่ือกำรพิสูจน์ทรำบ และ
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ปฏิบัติกำรบินตำมค ำอนุญำตโดยเคร่งครัด ในพ้ืนที่ที่เป็นสีฟ้ำเป็นพื้นที่อันตรำย (Danger Area) ซึ่งจะต้อง

ท ำกำรบินและต้องปฏิบัติตำมกฎกำรบินโดยเคร่งครัด กำรที่จะท ำกำรบินเข้ำไปในเขตห้ำม (Prohibited 

Area) เขตก ำกัด (Restricted Area) และ เขตอันตรำย (Danger Area) จะต้องได้รับอนุญำตจำกผู้ที่

รับผิดชอบดูแลพ้ืนที่ก่อนล่วงหน้ำทุกครั้ง หำกไม่เช่นนั้น อำจจะถูกสกัดกั้นหรือถูกท ำลำย จำกหน่วยงำน

ควำมมั่นคงที่รับผิดชอบได้ ซึ่งนักบินที่จะท ำกำรบินในรำชอำณำจักรจะต้องดูและปฏิบัติตำมเอกสำร

บรรณสำรกำรบินแห่งประเทศไทย (Aeronautical Information Publication: AIP) อย่ำงเคร่งครัด 

ในประเทศไทยมีกำรน ำมำใช้นำนแล้ว เริ่มตั้งแต่ที่มีกำรจับกล้องใส่ในโดรนเพ่ือใช้

ถ่ำยภำพ หลังจำกนั้นส ำนักข่ำวต้องกำรมุมมองที่หลำกหลำยเพ่ือท ำข่ำว และประสบกำรณ์ในกำรใช้โดรน 

จะมีช่วงเกิดเหตุกำรณ์ม็อบ ซึ่งลักษณะกำรบินของโดรน มีลักษณะทุกอย่ำงเหมือนอำกำศยำน จึงอำจตก

ได้ ดังนั้น กำรมีประกันภัยอุบัติเหตุจำกโดรนตำมประกำศกระทรวงคมนำคม เรื่องหลักเกณฑ์กำรขอ

อนุญำตและเงื่อนไขในกำรบังคับหรือปล่อยอำกำศยำนซึ่งไม่มีนักบิน ประเภทอำกำศยำนที่ควบคุมกำรบิน

จำกภำยนอก พ.ศ. 2558 เป็นเรื่องที่ดี แต่ในปัจจุบันอำจไม่ practical นัก เพรำะยังไม่มีบริษัทรับประกัน

ภัยเรื่องนี้ในประเทศไทย 

เรื่องกำรถ่ำยภำพทำงอำกำศ หรือส ำรวจทำงอำกำศ อำจเป็นกำรรบกวนหรือมีกำร
ละเมิดทำง Privacy ด้วย ดังนั้น สิ่งที่ท้ำทำยและเป็นประเด็นทำงกฎหมำยในต่ำงประเทศอยู่ไม่น้อย โดรน
เป็นที่เรียกกันว่ำ internet of things ซึ่งสำมำรถเก็บวิดีโอของบุคคล และมีกำรเก็บข้อมูลของส่วนบุคคล 
ซึ่งสำมำรถถ่ำย 360 องศำ โดยใน USA ถ้ำรัฐจะใช้โดรน ต้องมีหมำยก่อน ถือว่ำเป็นกำรค้น แต่ถ้ำเป็น
กรณีเอกชนหรือประชำชนทั่วไปในกำรใช้นั้นมีกฎหมำยคุ้มครองเครื่องโดรน ถ้ำใครยิงหรือท ำลำยจะ
กระท ำไม่ได้ ซึ่งหมำยถึงกฎหมำยสหรัฐมุ่งคุ้มครองเรื่องทรัพย์สินและควำมปลอดภัย (safety) แต่ไม่ได้ให้
น้ ำหนักทำง Privacy ในปัจจุบันใช้ในทำงทหำรหรือนักข่ำวครอบคลุมอยู่แล้ว แต่ที่ส ำคัญส ำหรับชำวบ้ำน
ทั่วไป กรณีท่ีโดนโดรนถ่ำยรูปในยุโรป จะต้องมีกำรใช้กฎหมำยต่ำงหำกที่จะคุ้มครอง privacy 
  กำรควบคุมกำรบิน และ กติกำกำรบินโดรน  

เมื่อวันที่ 27 สิงหำคม 2558 ได้มีกำรประกำศในรำชกิจจำนุเบกษำ  ประกำศ
กระทรวงคมนำคม เรื่องหลักเกณฑ์กำรขออนุญำตและเงื่อนไขในกำรบังคับหรือปล่อยอำกำศยำนซึ่งไม่มี
นักบิน ประเภทอำกำศยำนที่ควบคุมกำรบินจำกภำยนอก พ.ศ. 2558 โดยมีสำระส ำคัญแบ่งอำกำศยำนไร้
นักบินเป็น 2 ประเภท คือ  

1) เล่นเพ่ืองำนอดิเร บันเทิง กีฬำ  
ก. ขนำดไม่เกิน 2 กิโลกรัม  
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ข. ขนำดเกิน 2 กิโลกรัม แต่ไม่เกิน 25 กิโลกรัม  
2) ไม่ใช่เพ่ืองำนอดิเรก แต่เพ่ือวัตถุประสงค์อ่ืนๆ เช่น เพ่ือกำรท ำข่ำว   ช่วยเหลือ

รำยงำนจรำจร ภำพยนตร์ วิจัยและพัฒนำ อ่ืนๆ เป็นต้น ซึ่งมีน้ำหนักไม่เกิน 25 กิโลกรัม ต้องมีกำรจด
ทะเบียนเป็นนิติบุคคล หรือบุคคลธรรมดำ  

โดยก่อนท ำกำรบินต้องมีกำรตรวจเช็คตำมที่ประกำศกระทรวงคมนำคมก ำหนด 
และเมื่อบินแล้วต้องไม่รบกวนผู้อ่ืน และที่ส ำคัญคือ ไม่ให้บินในบริเวณ เขตห้ำม (Prohibited Area) เขต
ก ำกัด (Restricted Area) และ เขตอันตรำย (Danger Area) ตำมที่ประกำศของ AIP ประเทศไทย หำกมี
เหตุสงสัยกำรฝ่ำฝืนสำมำรถ ด ำเนินต่อกำรฝ่ำฝืนได้ตำมกฎหมำย  

   ทุกคนที่ท ำกำรบินต้องได้รับอนุญำต และต้องมีกำรส่งแผนกำรบินให้หน่วยงำน
ที่เก่ียวข้องที่มีหน้ำที่ดูแลเรื่องกำรบินเพื่อควบคุมและหลีกเลี่ยงควำมไม่ปลอดภัยอย่ำงน้อย 1 ชั่วโมง  
2.2 งำนวิจัยที่เกี่ยวข้อง 
 2.2.1 Dailymail online ,2013   จำกเหตุกำรณ์กำรวำงระเบิดในงำน Boston Marathon  ได้
จับกุมผู้ต้องสงสัยในกำรวำงระเบิดได้คือ นำย Dzhokhar Tsarnaev ในวอเตอร์ทำวน์ เมื่อวันที่ 19 
เมษำยน 2556 ซึ่งในกำรจับกุมโดยใช้เทคโนโลยีกำรบันทึกภำพถ่ำยทำงอำกำศด้วยกล้องควำมร้อน จำก
เฮลิคอปเตอร์ของต ำรวจรัฐแมสซำชูเซต ทีส่ำมำรถบันทึกภำพผู้ต้องสงสัยได้โดยผู้ต้องสงสัยหลังจำกได้วำง
ระเบิดแล้วได้หลบหนีซ่อนตัวอยู่ภำยในเรือที่มีสิ่งปกคลุม และมีผู้แจ้งเบำะแสว่ำปรำกฏรอยเลือดบริเวณ
เรือ จึงได้แจ้งเจ้ำหน้ำที่ เนื่องจำกผู้ต้องสงสัยได้หลบซ่อนอยู่ภำยในเรือซึ่งเมื่อสังเกตจำกภำยนอกจะไม่
สำมำรถมองเห็นได้จนกระทั่งเวลำกลำงคืน เจ้ำหน้ำที่จึงได้ใช้กล้องถ่ำยภำพควำมร้อนซึ่งสำมำรถจ ำแนก
วัตถุที่แผ่ควำมร้อนออกมำได้ชัดเจน เนื่องจำกกล้องสำมำรถจ ำแนกคนซึ่งมีควำมร้อนออกจำกวัตถุรอบ
ข้ำงที่มีอุณหภูมิแตกต่ำงกันได้อย่ำงชัดเจน จึงเป็นเหตุให้เจ้ำหน้ำที่สำมำรถควบคุมตัวผู้ต้องสงสัยได้ส ำเร็จ 

 
                          
 
 
 
 
 
 
 

ภำพที่ 2.17 แสดงภำพถ่ำยจำกกล้องควำมร้อนที่ติดตั้งบนเฮลิคอปเตอร์ 
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2.2.2 รำยงำนกำรศึกษำเกี่ยวกับกำรส ำรวจสัตว์ป่ำ โดยกำรประยุกต์ ส ำรวจระยะไกล ด้วยระบบ
กล้องถ่ำยภำพควำมร้อน เฉพำะที่เกี่ยวข้อง (Critical reviews) ได้แก่ (Betke et al., 2008), (Boonstra 
et al., 1994), (Boonstra et al., 1995), (Bowers et al., 2009), (Hodnett., 2005), (Justyna et al., 
2013), (Nebikera et al., 2008), (Speakman et al., 1998 
 2.2.3 กำรประยุกต์และผลกำรใช้อำกำศยำนไร้คนขับขนำดเล็ก (MiniUAV) หรือระบบที่คล้ำยกัน
ในกำรเฝ้ำตรวจกิจกรรมผิดกฎหมำยหรือกำรขนถ่ำยน้ ำมันเถื่อนรำยงำน Maritime Patrol Review ปี 
ค.ศ.2001 ของประเทศนิวซีแลนด์ [4] ในกำรตรวจจับเรือผิดกฎหมำยเข้ำออกชำยฝั่ง ที่เน้นให้เกิดกำร
ตระหนักรู้สถำนกำรณ์ทำงทะเลของประเทศนิวซีแลนด์ ในกิจกรรมที่ก่อให้เกิดภัยคุกคำมต่อควำมมั่นคง
ทำงทะเล เช่น กำรประมงผิดกฎหมำย กำรขนถ่ำยยำเสพติด กำรอพยพเข้ำประเทศผิดกฎหมำย และ
อำชญำกรรมข้ำมชำติ เป็นต้น รำยงำนฉบับดังกล่ำวสรุปว่ำต้องมีหรือเพ่ิมภำรกิจให้มีควำมถี่ในกำรตรวจ
กำรณ์ทำงทะเลจำกภำคอำกำศบ่อยครั้งขึ้นอีกถึง 10 เท่ำ อีกทั้งควำมต้องกำรในกำรตรวจกำรณ์เพ่ือรักษำ
ควำมมั่นคงจำกภำคเอกชนยิ่งทวีจ ำนวนมำกขึ้นเรื่อยๆ และยิ่งเพ่ิมช่องว่ำงในกำรตระหนักรู้ สถำนกำรณ์
ทำงทะเลและชำยฝั่งยิ่งขึ้น มีเพียงกำรตรวจกำรณ์ด้วย UVA เท่ำนั้นที่จะเติมเต็มช่องว่ำงดังกล่ำว เพรำะ
นอกจำกขีดควำมสำมำรถในกำรท ำกำรบนอำกำศได้นำนแล้ว UAV ยังมีข้อดีในเรื่องกำรตรวจกำรณ์ที่
ระยะต่ ำ ขนำดเล็ก เสียงเบำ โครงสร้ำงท ำจำกวัสดุคอมโพสิต และขณะปฏิบัติภำรกิจสำมำรถเก็บรวบรวม
ข่ำวกรองได้อย่ำงไรก็ตำมยำนไร้คนขับถูกน ำมำใช้ในกำรลำดตระเวนและกำรตรวจกำรณ์มำนำนแล้ว [5] 
แต่ในปัจจุบันนี้ถูกน ำไปใช้ในภำรกิจที่ผู้ออกแบบยำนไร้คนขับไม่เคยคำดคิดมำก่อน เนื่องจำกควำม
คล่องตัวและขีดควำมสำมำรถของยำนไร้คนขับ ท ำให้มีผู้วิเครำะห์และเสนอแนะให้น ำภำรกิจของยำนใช้
คนขับมำใช้ยำนไร้คนขับ และเสนอแนะเพ่ิมเติมว่ำให้น ำยำนใช้คนขับและใช้ยำนไร้คนขับมำปฏิบัติงำน
ร่วมกัน อีกทั้งยังเสนอให้สภำครองเกรสสหรัฐฯ ไตร่ตรองภำรกิจที่จะน ำยำนไร้คนขับมำทดแทนยำนใช้
คนขับมำกยิ่งขึ้น 

ตำมวิวัฒนำกำรของเทคโนโลยีเรื่อยมำเป็นล ำดับและพยำกรณ์ไปถึงปี ค.ศ.2025 นั้น ล้วน
แล้วแต่สนับสนุนข้อสรุปที่ว่ำขีดควำมสำมำรถของยำนไร้คนขับจะมีอย่ำงเพียงพอที่จะท ำให้สภำคองเกรส
สหรัฐฯ เลือกที่จะรวมกำรยำนไร้คนขับเข้ำไว้เป็นเพียงแค่หนึ่งระบบ [6] เนื่องจำกอำกำศยำนไร้คนขับจะ
สำมำรถตรวจจับขบวนกำรขนถ่ำยยำเสพติดและรำยงำนกลับไปยังศูนย์ควบคุมสั่งกำร [7] โดยส่งสัญญำณ
แจ้งเตือนไปยังศูนย์รักษำกำรณ์ชำยฝั่ง กองทัพเรือ หรือหน่วยงำนที่เกี่ยวข้องของประเทศแถบทะเล
แคริบเบียนหรืออเมริกำกลำงเพ่ือด ำเนินกำรในส่วนที่เกี่ยวข้องกำรประยุกต์ใช้งำนอำกำศยำนไร้คนขับเป็น
แบบฉบับเฉพำะของอำกำศยำนแต่ละแบบ [8] โดยเฉพำะอย่ำงยิ่งภำรกิจทำงด้ำนกำรลำดตระเวน กำร
เฝ้ำตรวจ และกำรตรวจกำรณ์ เช่น กำรกู้ชีพ กำรถ่ำยภำพทำงอำกำศ กำรเฝ้ำตรวจน้ ำมันรั่ว เป็นต้น  
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2.2.4 Nebikera  et al., 2008 ได้ศึกษำควำมเป็นไปได้ในกำรประยุกต์ระบบอำกำศยำนไร้
คนขับขนำดเล็กเพ่ือจัดสร้ำงแผนที่ทำงอำกำศรำยละเอียดสูงและงำนทำงด้ำนกำรรังวัดด้วยภำพถ่ำยทำง
อำกำศ (Photogrammetry) ซึ่งภำพถ่ำยทำงอำกำศจำกระบบอำกำศยำนไร้คนขับขนำดเล็ก ให้
รำยละเอียดจุดภำพประมำณ 1 – 20 เซนติเมตร 

2.2.5 Hodgson et al., 2013 ได้ประยุกต์ระบบอำกำศยำนไร้คนขับขนำดเล็ก (UAS) ในกำร
ส ำรวจพยูนและทรัพยำกรชำยฝั่งบริเวณชำค์คเบย์ ชำยฝั่งทำงตะวันตกของประเทศออสเตรเลีย (Shark 
Bay, Western Coast Australia) โดยครอบคลุมพ้ืนที่  1.3 ตร.กม. และก ำหนดระดับเพดำนบินที่
แตกต่ำงกัน ผลกำรส ำรวจพบว่ำระบบอำกำศยำนไร้คนขับขนำดเล็กสำมำรถเป็นเครื่องมือที่มี
ประสิทธิภำพเป็นอย่ำงมำกในกำรส ำรวจส ำรวจพยูนและทรัพยำกรชำยฝั่งและค่ำควำมคลำดเคลื่อนใน
กำรประมำณจ ำนวนพยูนขึ้นอยูกับรำยละเอียดเชิงพ้ืนที่ของภำพ (Spatial resolution) ควำมขุ่นของ
กระแสน้ ำ (Turbidity) 

2.2.6 Charoenjit et al., 2014 ได้ทดสอบระบบอำกำศยำนไร้คนขับ (UAS) โดยใช้กล้อง
ถ่ำยภำพช่วงคลื่นตำมองเห็น (RGB camera) ในกำรส ำรวจพ้ืนที่หญ้ำทะเล บริเวณอุทยำนแห่งชำติหำด
เจ้ำไหม ผลกำรศึกษำเบื้องต้นพบว่ำระบบอำกำศยำนไร้คนขับ สำมำรถผลิตภำพถ่ำยทำงอำกำศรำยได้
รำยละเอียด 5 ซม. และสำมำรถใช้ดัชนี GRVI (Green-Red Vegetation Index) ช่วยในกำรจ ำแนกพ้ืนที่
หญ้ ำทะเลออกจำกพ้ืนที่ อ่ืนๆ และเสนอแนะกำรประยุกต์กล้อง Near Infrared (NIR) เพ่ือเพ่ิม
ประสิทธิภำพกำรจ ำแนกพ้ืนที่หญ้ำทะเล    

2.2.7 Koedsin et al., 2016 ได้จ ำแนกพ้ืนที่และชนิดพันธุ์ของหญ้ำทะเล บริเวณอ่ำวป่าคลอก 

จังหวัดภูเก็ต โดยประยุกต์ภำพถ่ำยดำวเทียม Worldview-2 จำกกำรทดลองพบว่ำกำรผสมช่วงคลื่น 

Near Infrared (NIR) ในกำรจ ำแนกแบบ Maximum Likelihood ได้ผลลัพธ์กำรจ ำแนก เพ่ิมควำม

ถูกต้องมำกยิ่งขึ้นทั้งค่ำ Overall accuracy และค่ำควำมเชื่อมั่น Kappa Index   

Band Combination Overall Accuracy (%)  Kappa Index 
coastal, green, red edge, 

NIR-2 
88.00 0.79 

coastal, green, yellow, red 
edge, NIR-2 

88.67 0.80 

coastal, green, red, red 
edge, NIR-1, NIR-2 

90.67 0.84 
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2.2.8 โครงกำรเสริมสร้ำงประสิทธิภำพกำรลำดตระเวน  ในพ้ืนที่อนุรักษ์  (Smart Patrol 
Technique for Protected Area Management) 

ปัจจุบันเป็นที่ประจักษ์ว่ำทรัพยำกรธรรมชำติ เช่น เสือโคร่ง ช้ำงป่ำ ไม้กฤษณำ ไม้พะยูง 
ฯลฯ ซึ่งล้วนมีมูลค่ำสูง มีผู้คิดตักตวงผลประโยชน์ตลอดเวลำ ทรัพยำกรเหล่ำนี้จึงเสื่อมสภำพหรือสูญพันธุ์
ไปในพ้ืนที่ที่มีกำรป้องกันที่อ่อนแอ ในด้ำนกำรคุ้มครองป้องกัน กำรมีระบบลำดตระเวนโดยเจ้ำหน้ำที่
พิทักษ์ป่ำเป็นรูปแบบมำตรฐำนในกำรปกปักษ์รักษำทรัพยำกรธรรมชำติที่มีมูลค่ำสูงให้คงอยู่ในพ้ืนที่
อนุรักษ์ทั่วโลก แต่ควำมเป็นจริงที่น่ำหดหู่คือ สัตว์ป่ำและพันธุ์พืชที่มีมูลค่ำสูงได้ถูกลักลอบล่ำและตัดฟัน
จนใกล้สูญพันธุ์ในพ้ืนที่อนุรักษ์ ทั้งท่ีมีก ำลังเจ้ำหน้ำที่ดูแลรักษำ แต่ขำดประสิทธิภำพ ดังนั้นเจ้ำหน้ำที่และ
นักอนุรักษ์ในหลำยประเทศจึงได้พยำยำมพัฒนำระบบลำดตระเวนให้ทันสมัยโดยใช้วิทยำศำสตร์และ 

 
ภำพที ่2.18 ภำพโครงกำร Smart Patrol 

เทคโนโลยีเสริมกำรท ำงำนของเจ้ำหน้ำที่พิทักษ์ป่ำ โดยในประเทศไทยเรียกระบบนี้ว่ำ “ระบบลำดตระเวน
เชิ งคุณ ภำพ  (Smart Patrol System)” ซึ่ ง ใช้ ระบบฐำนข้ อมู ล  ชื่ อว่ ำ  สมำร์ท  SMART (Spatial 
Monitoring And Reporting Tool) มีจุดมุ่ งหมำยให้ เจ้ำหน้ำที่มีข้อมูลและเทคโนโลยีดูแลรักษำ
ทรัพยำกรเหล่ำนั้นอย่ำงมีประสิทธิภำพ มีก ำลังใจที่เข้มแข็ง และมีควำมภูมิใจในหน้ำที่เป็นผู้พิทักษ์ป่ำ 
เป้ำหมำยสูงสุดของระบบนี้คือ เพ่ือให้สัตว์ป่ำและพันธุ์พืชที่มีค่ำและใกล้สูญพันธุ์เหล่ำนั้นรอดพ้นจำก
ควำมโลภและควำมไม่ใส่ใจของมนุษย์ที่ยังมีอยู่ไม่น้อยในสังคม และให้โอกำสแก่สัตว์ป่ำและพันธุ์พืชท ำ
หน้ำที่ด ำรงรักษำระบบนิเวศและสิ่งแวดล้อมที่ดีให้แก่สังคมโดยรวมตลอดไป 
 ดังนั้น ด้วยกำรตระหนักถึงปัญหำและควำมจ ำเป็นเร่งด่วนที่จะต้องปรับปรุงพัฒนำระบบ
ลำดตระเวนในพ้ืนที่อนุรักษ์ให้มีควำมเข้มแข็งและมีประสิทธิภำพ กรมอุทยำนแห่งชำติ สัตว์ป่ำและพันธุ์
พืช ร่วมกับ สมำคมอนุรักษ์สัตว์ป่ำ (WCS) ประเทศไทย ชุดครูฝึกกองก ำกับกำรฝึกอบรมพิเศษ 2 กอง
บังคับกำรฝึกพิเศษ กองบัญชำกำรต ำรวจตระเวนชำยแดน กองก ำกับกำรฝึกอบรมพิเศษ 6 กองบังคับกำร
ฝึกพิเศษ กองบัญชำกำรต ำรวจตระเวนชำยแดน และกองก ำกับกำรปฏิบัติกำรพิเศษ กองบังคับกำร
สืบสวนสอบสวน ต ำรวจภูธรภำค 3 จึงมีกำรพัฒนำหลักสูตรกำรฝึกอบรมส ำหรับบุคลำกรที่มีส่วน
เกี่ยวข้องกับกำรลำดตระเวนในระดับต่ำง ๆ ภำยใต้ โครงกำรเสริมสร้ำงประสิทธิภำพและเทคนิคกำร
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ลำดตระเวน ตำมหลักสูตรเทคนิคกำรลำดตระเวนเชิงคุณภำพเพ่ือกำรจัดกำรพ้ืนที่อนุรักษ์  กำรพัฒนำ
บุคลำกรเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภำพกำรลำดตระเวนเพ่ือกำรอนุรักษ์สัตว์ป่ำเป็นเรื่องส ำคัญที่จะต้องด ำเนินกำร
อย่ำงเป็นระบบ ทั้งนี้ หำกต้องกำรให้กำรลำดตระเวนเป็นไปอย่ำงมีประสิทธิภำพและเกิดผลสัมฤทธิ์ กำร
พัฒนำบุคลำกรจะต้องไม่ใช่เพียงกำรฝึกอบรมเจ้ำหน้ำที่ลำดตระเวน ให้สำมำรถปฏิบัติงำนได้เท่ำนั้น แต่
ต้องเป็นกำรเพ่ิมประสิทธิภำพและพัฒนำศักยภำพของเจ้ำหน้ำที่ให้สำมำรถปฏิบัติงำนได้อย่ำงเต็ม
ก ำลัง เต็มควำมสำมำรถ ภำยใต้กำรสนับสนุนด้ำนควำมรู้เทคนิค อุปกรณ ์และเสบียงอย่ำงเพียงพอ 
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บทท่ี 3 

วิธีด ำเนินกำรวิจัย 

3.1 การรวบรวมข้อมูล 
     3.1.1 พ้ืนที่ศึกษา  

ในการศึกษาโครงการวิจัยการพัฒนาเทคนิคการส ารวจระยะไกลโดยประยุกต์ใช้กล้องถ่ายภาพ
ความร้อนและกล้องหลายช่วงคลื่นบนอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็กเพ่ือสนับสนุนงานสืบสวนสอบสวนคดี
พิเศษ ในด้านคดีป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า ในครั้งนี้คณะวิจัยฯ ได้ก าหนดพ้ืนที่ศึกษาบริเวณอ่างเก็บน้ าทับ
ลาน และบริเวณอุโมงค์ส าหรับสัตว์ข้าม (Wildlife Overpass) ตั้งอยู่บนถนนสายสุวินทวงศ์ (นาดี -
นครราชสีมา) หรือทางหลวงหมายเลข 304 ช่วงพ้ืนที่ จังหวัดปราจีนบุรี เชื่อมต่อไปยังจังหวัดนครราชสีมา 
ซึ่งทั้งสองพ้ืนที่อยู่ในเขตอุทยานแห่งชาติทับลาน อ าเภอนาดี จังหวัดปราจีนบุรี  

 
ภาพที่ 3.1 พ้ืนที่ศึกษา ในการศึกษาโครงการวิจัยการพัฒนาเทคนิคการส ารวจระยะไกลโดยประยุกต์ใช้กล้อง
ถ่ายภาพความร้อนและกล้องหลายช่วงคลื่นบนอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็กเพ่ือสนับสนุนงานสืบสวน
สอบสวนคดีพิเศษ ในด้านคดีป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า 
 3.1.2 เครื่องมือที่ใช้ในการศึกษา 

การศึกษาการน าเทคโนโลยีมาใช้ในการสืบสวนสอบสวนคดีด้านป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า 
โดยประยุกต์ใช้ข้อมูลจากกล้องถ่ายภาพทางอากาศหรือเซนเซอร์ที่ติดตั้งบนอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็ก 
ประกอบด้วยกิจกรรมที่ส าคัญ คือ ศึกษาระบบกล้องถ่ายภาพทางอากาศ แบบความร้อน (Thermal) และ
แบบหลายช่วงคลื่น (Multispectral) ที่ใช้ในการบันทึกภาพถ่ายทางอากาศจากอากาศยานไร้คนขับ  มี
รายละเอียดดังนี้ 
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  1) ศึกษาระบบกล้องแบบความร้อน เพ่ือจ าแนกประเภทของวัตถุ เช่น คน สัตว์ พืช
พรรณ สิ่งก่อสร้าง หรือวัตถุอ่ืนๆ ในช่วงความร้อนต่างๆ เพ่ือน ามาวิเคราะห์ถึงพฤติกรรมที่เกี่ยวข้องกั บ
การลักลอบค้าสัตว์ป่า จุดเสี่ยงในการลักลอบค้าสัตว์ป่า หรือเส้นทางในการลักลอบค้าสัตว์ป่า 
  2) ศึกษาระบบกล้องแบบหลายช่วงคลื่น เพื่อจ าแนกประเภทของพืชพรรณ เช่น ต้นพยุง 
ต้นสัก ต้นกฤษณา หรือต้นไม้ที่มีมูลค่าสูง เพ่ือน ามาวิเคราะห์และใช้ในการวางแผนการสืบสวนสอบสวน 
ด าเนินคดีกับผู้กระท าความผิด 
 

3.2 การวิเคราะห์และการประยุกต์ใช้ 
3.2.1 ศึกษาการควบคุมระบบอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็กแบบผสมผสานระหว่างการบังคับโดย

มนุษย์ (Remote control) และแบบอัตโนมัติ (Autopilot) เพ่ือเตรียมพร้อมการจัดท าแผนที่รายละเอียด
สูง การควบคุมกล้องเพ่ือส่งภาพนิ่งและเคลื่อนไหวแบบเรียลไทม์ พร้อมเสนอต้นแบบระบบอากาศยานไร้
คนขับขนาดเล็กที่เหมาะสมในการส ารวจทรัพยากรป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า เบื้องต้น 

3.2.2 ศึกษาเปรียบเทียบข้อดีและข้อเสียและบูรณาการระหว่างข้อมูลภาพจากระบบอากาศยาน
ไร้คนขับขนาดเล็ก และข้อมูลภาพจากดาวเทียมส ารวจทรัพยากรป่าไม้ ที่ดิน และสัตว์ป่า 

3.2.3 ศึกษาระบบ Software Development Kit (SDK) ในการควบคุมกล้องของอากาศยานไร้
คนขับและแนวการบินเพ่ือบันทึกข้อมูลภาพแบบอัตโนมัติ (Grid mission and Free flight mission) ใน
สถานการณ์ฉุกเฉิน อาทิ การลักลอบตัดไม้ การลักลอบขนสัตว์ป่า หรือ การท าแผนที่ป่าไม้ 

3.2.4 จัดท าคู่มือการใช้งาน (ภาษาไทย) ในการประยุกต์ระบบอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็ก 
ก าหนดต้นแบบระบบระบบอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็ก ซึ่งประกอบด้วยล าตัวอากาศยาน (Aircraft) 
ระบบการบินควบคุมแบบอัตโนมัติ (Autopilot system) และระบบบันทึกภาพ (Camera) ซึ่งมีอุปกรณ์
และรายละเอียดดังนี้ 

• ล าตัวอากาศยานแบบใช้พลังงานไฟฟ้า  4 ใบพัด (Quad-rotors) พร้อมติดตั้ง
อุปกรณ์พ้ืนฐานต้นก าลังขับการบิน ได้แก่ มอเตอร์ไฟฟ้าพร้อมชุดควบคุมความเร็ว 
(Motor and Speed Controller) ใบ พั ด  (Propeller) แ ผ งว งจ รส่ ว น ก ล า ง 
(Center Board) พร้อมติดตั้งกับตัวอากาศยาน  โดยต้องมีความคุณสมบัติขั้น
พ้ืนฐาน ได้แก่ สามารถบินกลับที่เดิมได้และลงจอดแบบอัตโนมัติ  (Return to 
Home) เมื่อเกิดกรณีฉุกเฉิน อาทิ สัญญาณวิทยุขาดหาย แบตเตอรี่มีพลังงานต่ า
มาก เป็นต้น 

• ชุดควบคุมระบบการสื่อสาร (Communication Unit) ได้แก่  ชุดวิทยุบั งคับ 
(Remote Control : RC) โดยมนุษย์ ทั้งภาคส่งและภาครับ (Transmitter and 
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Receiver) ส าหรับควบคุมการบินของเครื่องบิน ตลอดจนโปรแกรมระบบควบคุม
ภาคพ้ืนดิน (Ground Control Station) ซึ่งสามารถติดตั้งบนโทรศัพท์มือถือแบบ
สมาร์ทโฟนหรือแท็บเลตซึ่งมีระบบปฏิบัติการ IOS หรือ Android อย่างใดอย่าง
หนึ่ง โดยมีความสามารถในการก าหนดจุดบินแบบอัตโนมัติ (Way points) รวมทั้ง
ก าหนดความสูงเพดานบิน ความเร็วแนวระนาบและการสั่งบินกลับ เป็นต้น    

• แบตเตอรี่ชนิดลิเทียมโพลีเมอร์ (Lithium Polymer : LiPo) ส าหรับใช้เป็นแหล่ง
พลังงานจ านวน พร้อมอุปกรณ์เครื่องชาร์ตแบตเตอรี่ โดยสามารถบินต่อเนื่องได้ไม่
น้อยกว่า 15-20 นาทีต่อ 1 เที่ยวบิน  

• ระบบบันทึกภาพทางอากาศช่วงตามองเห็นแบบดิจิตอล (Visible camera) พร้อม
อุปกรณ์ควบคุมเสถียรภาพ (Gimbal) ซึ่งมีรายละเอียดดังนี้ 

• ตัวเซนเซอร์กล้องต้องสามารถตรวจวัดช่วงคลื่นตามองเห็น (RGB) และ
มีรายละเอียดไม่ต่ ากว่า 12 ล้านพิกเซล  

• ตัวกล้องต้องมีระบบอัตโนมัติและระบบการปรับแก้ค่าพ้ืนฐานโดย
มนุษย์ ซึ่งสามารถปรับความไวแสง (ISO) ก าหนดเวลาการบันทึกภาพ 
(Interval capture) ได้ 

• ตัวกล้อง (Visible camera) ต้องมีระบบบันทึกภาพนิ่งในรูปแบบการ
บีบอัดของไฟล์ JPEG และภาพเคลื่อนไหวในรูปแบบการบีบอัดไฟล์ 
MPEG4 หรือรูปแบบอื่นๆท่ีเหมาะสมและมคีุณภาพที่ใกล้เคียงกัน    

• จัดให้มีระบบบันทึกค่าพิกัดภาพ (Geotag)  

• ตัวกล้องต้องมีอุปกรณ์ช่วยเสถียรภาพ (Gimbal) ในการบันทึกข้อมูล
ภาพนิ่งหรือภาพเคลื่อนไหว โดยต้องสามารถชดเชยรูปแบบการเอียง
ตั ว  (Motion Compensation) ในแกน  Roll and Tilt พร้อมทั้ ง
ควบคุมองศาการถ่ายภาพ (Camera Tilt Control) ในแนวเฉียงและ
แนวดิ่งได้ (Oblique and Nadia Views)  

• ระบบส่งข้อมูลภาพนิ่งและภาพเคลื่อนไหวระยะไกลแบบเรียลไทม์ (First Personal 
View : FPV) โดยอาศัยการส่งด้วยสัญญาณ WiFi (standard protocol IEEE 
802.11b/g) ประกอบด้วยโทรศัพท์มือถือแบบสมาร์ทโฟนหรือแท็บเลต ซึ่งมี
ระบบปฏิบัติการ IOS หรือ Android อย่างใดอย่างหนึ่ง ซึ่งมีขนาดหน้าจออย่าง
น้อย 5 นิ้วขึ้นไป และภาคขยายสัญญาญ (WiFi Repeater) โดยต้องมีระยะการส่ง
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ข้อมูลได้อย่างน้อย 1,600 เมตรขึ้นไปส าหรับในที่ โล่ง พร้อมติดตั้งโปรแกรม 
(Application) ส าหรับควบคุมการท างานของกล้อง อาทิ การสั่งบันทึกภาพนิ่งและ
ภาพเคลื่อนไหว การปรับองศากล้องเพ่ือการถ่ายภาพในแนวดิ่งและเฉียง เป็นต้น 

3.2.5 ฝึกอบรมเชิงปฏิบัติการการประยุกต์ใช้ระบบอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็กและระบบ
สารสนเทศภูมิศาสตร์เบื้องต้น ดังรายละเอียดต่อไปนี้ 

1) จัดฝึกอบรมปฏิบัติการให้กับเจ้าหน้าที่ของกรมสอบสวนคดีพิเศษหรือกลุ่มเป้าหมายที่
ได้รับการคัดเลือก จ านวนไม่น้อยกว่า 20 คน (2 คน/หุ่นยนต์อากาศยาน) โดยมีชั่วโมง
ทฤษฏีและปฏิบัติ ไม่น้อยกว่า 16 ชั่วโมง/กลุ่ม   
2) จัดฝึกอบรมครอบคลุมเนื้อหาดังต่อไปนี้  

• การวิเคราะห์และจ าแนกข้อมูลจากกล้องถ่ายภาพทางอากาศประเภทต่างๆ 

• ความเป็นมา พัฒนาการและองค์ประกอบของอากาศยานไร้คนขับขนาด
เล็ก 

• หลักการควบคุมอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็ก และมาตรฐานความ
ปลอดภัยในการบินต่อสิ่งแวดล้อมและชุมชน 

• การวางแผนแนวการบินและการตั้งค่าพ้ืนฐานกล้อง ตลอดจนการส ารวจ
แบบเรียล์ไทม์ FPV ส าหรับบันทึกภาพถ่ายหรือภาพเคลื่อนไหวทางอากาศ 
เพ่ือการส ารวจทรัพยากรป่าไม้และสิ่งแวดล้อม 

• การประมวลผลภาพเบื้องต้นและการจัดท าระบบสารสนเทศภูมิศาสตร์ 

• การบ ารุงดูแลรักษาระบบอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็กและการจัดเก็บ 
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บทท่ี 4 

ผลการวิจัย 

 การศึกษาวิจัยครั้งนี้ คณะนักวิจัยได้จัดให้มีการประชุมวิชาการเชิงปฏิบัติการจ านวน 1 ครั้ง 
ระหว่างนักวิจัยของกรมสอบสวนคดีพิเศษ และเจ้าหน้าที่จากกรมอุทยานแห่งชาติ สัตว์ป่า และพันธุ์
พืช ระหว่างวันที่ 5 - 7 มิถุนายน 2562  ณ ที่ท าการอุทยานแห่งชาติทับลาน อ าเภอนาดี จังหวัด
ปราจีนบุรี และได้ลงพ้ืนที่ทดสอบอุปกรณ์โดยน าอากาศยานไร้คนขับโดยติดตั้งกล้องหลายช่วงคลื่น 
และกล้องความร้อนในการบันทึกภาพและท าแผนที่บริเวณเขื่อนทับลาน และบริเวณอุโมงค์ส าหรับ
สัตว์ข้าม (Wildlife Overpass) ซ่ึงต้ังอยู่ในเขตพ้ืนที่อุทยานแห่งชาติทับลาน  

ซึ่งผลการศึกษาวิจัยครั้งนี้สามารถแบ่งได้เป็น 2 ส่วนใหญ่ ดังนี้ 
ส่วนที่ 1 ผลการประชุมเชิงวิชาการเพ่ือแลกเปลี่ยนความรู้ระหว่างนักวิจัย และเจ้าหน้าที่จาก

กรมอุทยานแห่งชาติ สัตว์ป่า และพันธุ์พืช  
 ส่วนที่ 2 ผลการทดสอบการใช้อากาศยานไร้คนขับที่ติดตั้งกล้องหลายช่วงคลื่น และกล้อง

ความร้อนบันทึกภูมิประเทศบริเวณพ้ืนที่ศึกษา  
 

4.1 ผลการประชุมเชิงวิชาการ 
      การประชุมได้มีการเสวนาถึงปัญหาด้านทรัพยากรธรรมชาติ ในพื้นที่อุทยานแห่งชาติและได้มี
การแลกเปลี่ยนความรู้โดยมีผู้ร่วมเสวนา ดังนี้ 

ระหว่างวันที่ 5 - 7 มิถุนายน 2562  คณะวิจัยได้เดินทางไปที่อุทยานแห่งชาติทับลาน

จังหวัดปราจีณบุรี เพื่อท าการฝึกภาคปฏิบัติและการสัมมนากลุ่มร่วมกับเจ้าหน้าที่อุทยานแห่งชาติทับ

ลาน ส่วนวิจัยกรมอุทยานแห่งชาติ ทหารและผู้เชี่ยวชาญด้านอากาศยานไร้คนขับภาคเอกชน ใน

การศึกษาเกี่ยวกับปรสิทธิภาพของอากาศยานไร้คนขับในการติดตามเฝ้าระวังการบุกรุกท าลาย

ทรัพยากรธรรมชาติในพ้ืนที่ทั้งกลางวันกลางคืน รวมถึงมีการทดลองการใช้อุปกรณ์กล้องถ่ายภาพ

ความร้อน และกล้องหลายช่วงคลื่นบนอากาศยานไร้คนขับขนาดเล็ก ในการฝึกปฏิบัติในครั้งนี้มีการ

บรรยาย การสัมมนา การทดลองการบินทั้งกลางวนและกลางคืน รวมทั้งให้เจ้าหน้าที่กรมสอบสวนคดี

พิเศษ ดังนี้ 

4.1.1  นายไกรศรี สว่างศรี ต าแหน่งเจ้าหน้าที่คดีพิเศษช านาญการ 

         ได้บรรยายสรุปได้ดังนี้  เนื่องจากประเทศไทยได้มีการลักลอบค้าสัตว์ป่า และบุกรุก

ตัดไม้ท าลายป่าไม้เป็นจ านวนมาก กรมสอบสวนคดีพิเศษ จึงมีวัตถุประสงค์ ในการศึกษาการประยุกต์

การใช้อุปกรณ์กล้องถ่ายภาพความร้อนและกล้องหลายช่วงคลื่นบนอากาศยานไร้คนขับ (Drone) ใน
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การรวบรวมพยานหลักฐานในการกระท าความผิดเกี่ยวกับคดีด้านสัตว์ป่า ป่าไม้ และที่ดิน และเพ่ือ

สร้างมาตรฐานการสร้างพยานหลักฐาน และสามารถน าไปใช้เป็นพยานหลักฐานในชั้นศาล ซึ่งทางกรม

สอบสวนนคดีพิเศษ ได้มีกฎหมายที่บัญญัติเกี่ยวกับเรื่องคดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยการสงวน

และคุ้มครองสัตว์ป่า, คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าไม้, คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยป่าสงวน

แห่งชาติ, คดีความผิดตามกฎหมายว่าด้วยอุทยานแห่งชาติ, คดีความผิดตามประมวลกฎหมายที่ดิน ไว้

บัญชีท้าย ประกาศ กคพ. ฉบับที่ ๗ พ.ศ. ๒๕๖๒ สามารถเป็นคดีพิเศษได้โดยอัตโนมัติ ไม่ต้องเข้าสู่

คณะอนุกรรมการคดีพิเศษ 

 
ภาพที่ 4.1 นายไกรศรีฯ บรรยายหัวข้อการการใช้อากาศยานไร้คนขับ 

ในการประยุกต์ใช้กับงานคดีพิเศษ 
4.1.2 พันต ารวจตรีณฐพล ดิษยธรรม  ผู้เชี่ยวชาญเฉพาะด้านคดีคุ้มครองผู้บริโภคและ

สิ่งแวดล้อม การบรรยายหัวข้อ การบังคับใช้กฎหมายที่เก่ียวข้อง สรุปได้ดังนี้ 

       กรมสอบสวนคดีพิเศษ ได้จัดท าการวิจัยขึ้น เนื่องจากมีวัตถุประสงค์ ๒ ประการ คือ  

๑. ศึกษาท าวิจัยเกี่ยวกับอากาศยานไร้คนขับ (Drone) และ ๒. Knowledge Management หรือ 

KM เกี่ยวกับการสืบสวนทางอากาศ เพ่ือศึกษาการรวบรวมพยานหลักฐานของทางวิทยาศาสตร์ 

พัฒนาระบบ และหลักฐานที่ได้จากวิทยาศาสตร์สามารถช่วยในเรื่องเกี่ยวกับการป้องกันการบุกรุก

ท าลายป่า รวมทั้งสามารถน าตัวผู้กระท าความผิดมาลงโทษได้อย่างมีประสิทธิภาพ จึงได้มีการจัดท า

วิจัยขึ้นเพ่ือที่เป็นหลักฐาน และเป็นผลงานทางวิทยาศาสตร์ที่สามารถเชื่อถือได้ น ามาสู่การสืบสวน

สอบที่มีประสิทธิภาพ และสิ่งที่ส าคัญคือ การบูรณาการกับหน่วยงานต่างๆหลายหน่วยงาน เกี่ยวกับ

การป้องกันการบุกรุกท าลายป่า  
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ภาพที ่4.2 พ.ต.ต.ณฐพลฯ บรรยายหัวข้อการบังคับใช้กฎหมายที่เก่ียวข้อง 

4.1.3 นาย สุจิตร  จันทร์สว่าง  นักวิชาการและแผนที่ภาพถ่ายช านาญการพิเศษ การบรรยายหัวข้อ 
“การอ่านแปลภาพถ่ายทางอากาศ”  บรรยายเกี่ยวกับการอ่านแปลภาพถ่ายทางอากาศ โดยใช้ภาพถ่าย
จากดาวเทียม และจากอากาศยานไร้คนขับ (Drone) เพ่ือน ามาใช้เป็นพยานหลักฐานในชั้นศาล คดีที่
เกี่ยวกับข้อพิพาทระหว่างกรมอุทยานแห่งชาติกับประชาชน 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 4.3 นายสุจิตรฯ บรรยายหัวข้อการอ่านแปลภาพถ่ายทางอากาศ 
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4.1.4 นายทรงธรรม สุขสว่าง  ผูอ้ านวยการอุทยานแห่งชาติ สัตว์ป่า และพันธุ์พืชรักษาการใน
ต าแหน่งผู้ทรงคุณวุฒิด้านป่าไม้ และสัตว์ป่า  การบรรยายหัวข้อ “อุโมงค์ทางเชื่อมต่อผืนป่าแบบ
ผสมผสาน” สรุปได้ดังนี้ 

 

ภาพที ่4.4 นายทรงธรรมฯ บรรยายหัวข้ออุโมงค์ทางเชื่อมต่อผืนป่าแบบผสมผสาน 

อุโมงค์ทางเชื่อมผืนป่าเพ่ือให้สัตว์ป่าข้าม นับเป็นโครงการต้นแบบในพ้ืนที่อนุรักษ์แห่งแรก
และครั้งแรกที่ด าเนินการก่อสร้างขึ้นในประเทศไทย ที่มีการบูรณาการเทคนิคทางวิศวกรรมงาน
โครงสร้างธรณีวิทยาและฐานราก ด้านสิ่งแวดล้อม ตลอดจนการเข้ามามีส่วนร่วมของภาคประชาชน
เข้าด้วยกัน การออกแบบทางเชื่อมผืนป่าอยู่ภายใต้แนวคิดที่เป็นมิตรกับสิ่งแวดล้อม เหมาะสมกับ
สภาพพ้ืนที่และความเป็นอยู่ของสัตว์ป่าและการใช้งานของมนุษย์ที่สามารถเป็นไปได้ในทางปฏิบัติ 
อุโมงค์ทางเชื่อมผืนป่าเพ่ือให้สัตว์ป่าข้ามเพ่ือรองรับปริมาณจราจรที่เพ่ิมขึ้นในอนาคตเนื่องจากเป็น
เส้นทางที่ใช้ในการเดินทางขนส่งสินค้าระหว่างภาคตะวันออกและตะวันออกเฉียงเหนือที่มีการจราจร
คับคั่ง และเป็นเส้นทางสายส าคัญในการเชื่อมต่อการเดินทางกับประเทศเพ่ือนบ้าน กัมพูชา และ
สปป.ลาว เข้าสู่ท่าเรือน้ าลึกแหลมฉบัง พ้ืนที่อุตสาหกรรมชายฝั่งทะเลภาคตะวันออก และพ้ืนที่ EEC 
และที่ผ่านมาเส้นทางดังกล่าวเกิดอุบัติเหตุขึ้นบ่อยครั้งต่อทั้งสัตว์ป่าและผู้ใช้เส้นทาง บริเวณทางขึ้น -
ลง เขาลาดชันหรือทางโค้งกรมทางหลวง จึงได้ด าเนินการแก้ไขปัญหาพร้อมไปกับพัฒนาด้านคมนาคม
โครงข่ายทางหลวง โดยคงไว้ซึ่งการรักษาผืนป่ามรดกของไทย ให้คงความเป็นมรดกโลกทางธรรมชาติ
อย่างยั่งยืน ตามเงื่อนไขของยูเนสโก เมื่อปี ๒๕๔๘ ที่เห็นชอบให้ผืนป่าดงพญาเย็น-เขาใหญ่ ขึ้นบัญชี
เป็นแหล่งมรดกโลก การด าเนินงานออกแบบและก่อสร้างได้ให้ความส าคัญในการศึกษาการจัดท าแนว
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เชื่อมต่อทางนิเวศวิทยา ผืนป่าด้านตะวันออกและตะวันตก ที่เชื่อมระหว่างอุทยานแห่งชาติทับลาน
และอุทยานแห่งชาติ เขาใหญ่ โดยมีวัตถุประสงค์หลักๆ เพ่ือป้องกันอุบัติเหตุจากการชนสัตว์ ให้สัตว์
ป่าได้มีโอกาสอพยพ หรือเคลื่อนย้ายตามธรรมชาติอย่างอิสระ ให้ผู้ใช้รถใช้ถนนในเส้นทางลอดผ่าน
อุโมงค์ไปมาสะดวก ไม่รบกวนการใช้ชีวิตการเดินทางตามวิถีธรรมชาติของสัตว์ป่าด้านบนอุโมงค์ 

1.4.5 นายจตุรเทพ โควินทวงศ์ ผู้อ านวยการศูนย์เฝ้าระวังอุทยานแห่งชาติ การบรรยาย
หัวข้อ “ภารกิจจัดหาโปรแกรมประมวลผล และอากาศยานไร้คนขับ (Drone)” 

 
ภาพที ่4.5 นายจตุรเทพฯ บรรยายหัวข้อภารกิจจัดหาโปรแกรมประมวลผล และอากาศยานไร้คนขับ 

บรรยายเกี่ยวกับการจัดหาโปรแกรมประมวลผล และอากาศยานไร้คนขับ (Drone) เพ่ือ
น ามาปฏิบัติภารกิจของกรมอุทยานแห่งชาติ โดยตั้งเป้าว่าจะให้ทุกอุทยานฯมีอากาศยานไร้คนขับ 
(Drone) ไว้ใช้ประจ าอุทยานฯ และภารกิจดังกล่าวจะถูกส่งแผนการบินจากส่วนกลางไปยั งอุทยานฯ
นั้นๆ เพ่ือให้ผลที่ได้มีความถูกต้อง และแม่นย าเหมือนกันทุกอุทยานฯ 
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4.2 ผลการทดสอบการใช้อากาศยานไร้คนขับ และการประมวลผลข้อมูล 
     4.2.1 การประมวลผลจากกล้องบันทึกภาพแบบหลายช่วงคลื่น 
   หลังจากท่ีได้บันทึกภาพถ่ายโดยใช้กล้องแบบหลายช่วงคลื่นบันทึกภาพบริเวณเขื่อนทับลาน 

จากนั้นน ามาประมวลผลโดยใช้โปรแกรม Pix4D โดยใช้โมดูลการประมวลผลแบบ NDVI (ดัชนีพืช

พรรณ) เพ่ือใช้ในการจ าแนกประเภทวัตถุต่างๆ ในภูมิประเทศที่แตกต่างกันได้ จากการวิเคราะห์

พบว่าวัตถุที่มนุษย์สร้างขึ้นเช่น ถนน อาคาร หรือสิ่งก่อสร้างต่างๆ จะสะท้อนพลังงานต่างจากพืช 

หรือแหล่งน้ า ท าให้สามารถจ าแนกวัตถุจากภาพถ่ายทางอากาศที่แตกต่างกันได้ชัดเจนขึ้น แต่กรณี

การแยกประเภทของพืชพรรณสามารถจ าแนกได้เฉพาะพืชทึ่แตกต่างกันชัดเจนได้เท่านั้น เช่น ต้นไม้

ขนาดใหญ่ ไม้ทรงพุ่มขนาดเล็ก และทุ่งหญ้า แต่ไม่สามารถจ าแนกได้ว่าต้นไม้แต่ละชนิด เช่น ต้นสัก 

ต้นกระถิน ต้นพยุง มีความแตกต่างกันอย่างไร 

 ภาพที่ 4.6 โปรแกรม pix4D ที่ใช้ในการประมวลผลข้อมูลภาพแบบหลายช่วงคลื่น 

ภาพที ่4.7 แผนที่บริเวณเขื่อนทับลานจากกล้องหลายช่วงคลื่น และกล้องแบบ RGB 
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 4.2.2 การประมวลผลจากกล้องบันทึกภาพแบบความร้อน 
คณะนักวิจัยฯ ได้ก าหนดสถานการณ์เพ่ือใช้ในการทดสอบการบันทึกภาพจากกล้องความ

ร้อน ในเวลากลางคืนโดยใช้พื้นที่ศึกษาบริเวณเข่ือนทับลาน และอุโมงค์สัตว์ข้าม โดยตั้งสมมุติฐาน คือ    
1) ได้บันทึกภาพความร้อนเวลากลางคืนบริเวณเขื่อนทับลาน โดยก าหนดสถานการณ์

จ าลองว่ามีกลุ่มของบุคคลจ านวน 8 คน ใช้รถยนต์จ านวน 1-3 คัน เข้าไปลักลอบล่าสัตว์บริเวณเขื่อน
ทับลาน และมีการน าอาวุธปืนเข้าไปใช้ในการล่าสัตว์ด้วย คณะนักวิจัยฯ ได้น าอากาศยานไร้คนขับโดย
ใช้กล้องความร้อนเพ่ือบันทึกภาพพฤติกรรมของบุคคลดังกล่าว ผลการทดสอบพบว่า สามารถเห็น
ภาพของบุคคลดังกล่าวในเวลากลางคืนได้อย่างชัดเจน สามารถเห็นรถยนต์ อาวุธปืน ที่ใช้ในการ
กระท าความผิดได้ แต่ไม่สามารถเห็นใบหน้าของบุคคลได้อย่างชัดเจน เนื่องจาภาพที่บันทึกจะแสดง
เป็นภาพความร้อน ที่จะแสดงได้เพียงรูปร่างของบุคคลหรือวัตถุเท่านั้น 

 

 

ภาพที ่4.8  แสดงภาพความร้อนของกลุ่มบุคคลที่เข้าไปลักลอบล่าสัตว์ป่าฯ 
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ภาพที ่4.9 แสดงภาพความร้อนของรถยต์หรือวัตถุพยานที่ใช้ในการล่าสัตว์ป่าฯ 

2) ได้บันทึกภาพความร้อนเวลากลางคืนบริเวณอุโมงค์สัตว์ข้าม โดยก าหนดสมมติฐานเพ่ือดู

พฤติกรรมของสัตว์ป่า ว่ามีพฤติกรรมในการอยู่อาศัยหรือด ารงชีพอย่างไร และสัตว์แต่ละชนิดจะออก

หากินบริเวณใดหรือในช่วงเวลาใด โดยใช้กล้องถ่ายภาพความร้อนในการบันทึกภาพ ผลการทดสอบ

พบว่า ในบริเวณอุโมงค์สัตว์ข้ามเป็นบริเวณที่มีรถยนต์จ านวนมาก และนักวิจัยใช้เวลาเฝ้าระวังจุด

ทดสอบเพ่ือติดตามสัตว์ป่าเพียงช่วงเวลาสั้นๆ (1-2 ชั่วโมง) ท าให้ไม่สามารถพบสัตว์ป่าได้ แต่ภาพจาก

กล้องความร้อนสามารถจ าแนกวัตถุที่ต่างประเภทกันบริเวณอุโมงค์สัตว์ข้ามได้ เช่น ถนน รถยนต์ 

ต้นไม้ เป็นต้น 
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ภาพที่ 4.10 คณะนักวิจัยฯ ทดสอบการบันทึกภาพในเวลากลางคืน 

 

 

ภาพที่ 4.11 ภาพถ่ายความร้อนบริเวณอุโมงสัตว์ข้าม 
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บทท่ี 5 

สรุปผลการวิจัย 

5.1 สรุปผลการวิจัย 

 5.1.1 องค์ความรู้ในเรื่องการสืบสวนทางอากาศด้วยอากาศยานไร้คนขับ     

ในการวิจัยเรื่อง ในครั้งนี้ เป็นวิธีการกระบวนการหรือองค์ความรู้ใหม่ที่คณะผู้วิจัยมีความ
ต้องการพัฒนาทรัพยากรบุคคลให้มีความเป็นมืออาชีพ ในการสืบสวนสอบสวนการแสวงหาข้อเท็จจริง และ
หลักฐานที่เกี่ยวกับมุมมองจากทางอากาศลงมาสู่ พ้ืนดินว่ามีอะไรเกิดขึ้นในพ้ืนที่ในภาพรวมของสภาพ
ภูมิศาสตร์ เพ่ือที่จะทราบรายละเอียดแห่งความผิด ดังนั้นพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ มีอ านาจกระท าทุกอย่าง
เท่าที่จ าเป็นเพ่ือให้ได้พยานหลักฐานเพ่ือพิสูจน์ความผิด โดยเฉพาะเทคโนโลยีสืบสวนสอบสวนทางอากาศ 
สามารถที่จะน าไปใช้ในการสืบสวนสอบสวนในพ้ืนที่ปิด พ้ืนที่ที่มีการระวังการเข้าออก ได้อย่างมีประสิทธิภาพ
รวมถึงการจัดท าแผนที่ทางอากาศชนิดรายละเอียดสูง ดังนั้นการสืบสวนสอบสวนทางอากาศจึงจ าเป็นในการ
สร้างองค์ความรู้ให้แก่บุคลากรของกรมสอบสวนคดีพิเศษ โดยได้น าความรู้ที่เกี่ยวข้องมาเพ่ือเป็นแนวทางใน
การปฏิบัติงานทั้งภาคทฤษฎีและปฏิบัติ 

คณะวิจัยได้ท าการรวบรวมข้อมูลเบื้องทั้งทางภาคทฤษฎี ได้แก่ การเกิดของอากาศยานไร้
คนขับ ประวัติความเป็นมาการน าไปใช้ในภารกิจต่างๆ ทั้งทางทหารและพลเรือน ตลอดจนให้รู้จักว่าอากาศ
ยานไร้คนขับมีกี่ประเภทและแบ่งอย่างใด ระบบกล้องถ่ายภาพทางอากาศประเภทต่างๆ และอากาศยานไร้
คนขับในประเทศไทย น ามาใช้ภารกิจใด โดยปัจจุบันมีกฎระเบียบควบคุมอากาศยานไร้คนขับแล้ว ที่ผู้มีอากาศ
ยานไร้คนขับอยู่ในครอบครองต้องไปขึ้นทะเบียนการควบคุมและมีกฎหมายบังคับเกี่ยวกับการน าอากาศยานไร้
คนขับขึ้นบินต้องปฏิบัติอย่างใด  ในส่วนของกรมสอบสวนคดีพิเศษได้รับการยกเว้น เช่นเดียวกับภารกิจของ
ทหารและต ารวจ 

5.1.2 การสร้างบุคลากรของกรมสอบสวนคดีพิเศษ ให้มีทักษะและความรู้เบื้องต้นด้านนวัตกรรม

อากาศยานไร้คนขับในการสืบสวนสอบสวนความผิดเกี่ยวกับคดีทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม 

  ในเรื่องของการใช้อากาศยานไร้คนขับมาเป็นหลักของการสืบสวนสอบสวนทางอากาศนี้ 

หัวหน้าคณะได้วางแผนในการพัฒนานวัตกรรมการสืบสวนทางอากาศ ใช้กระบวนการของการพัฒนา DSI 

Map มาเป็นแนวทางในการพัฒนาและเป็นการต่อยอดเรื่องแผนที่ด้วย จึงได้ตั้งทีม DSI Map & Drone  

Team ขึ้นมาเพ่ือเป็นทีมพัฒนา 

หัวหน้านักวิจัย พ.ต.ต.ณฐพล ดิษยธรรม ผู้เชี่ยวชาญเฉพาะด้านคดีคุ้มครองผู้บริโภคและ

สิ่งแวดล้อมในขณะเป็นหัวหน้าศูนย์ปฏิบัติการแผนที่ ได้ด าเนินการจัดท าแผนที่ออนไลน์ DSI MAP เพ่ือใช้เป็น

ฐานข้อมูลในการตรวจสอบการบุกรุกที่ดินของรัฐ ซึ่งปัจจุบันใช้กันอย่างแพร่หลายทั่ วประเทศในทุกองค์กรที่
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เกี่ยวข้องกับการป้องกันและปราบปรามคดีอาชญากรรมด้านสิ่งแวดล้อม แต่ในการท างานยังมีปัญหาพบว่า

สภาพพ้ืนที่การบุกรุกที่ดินเป็นอย่างใดในปัจจุบัน โดยที่ผ่านมาใช้วิธีรการเดินส ารวจ ถ่ายภาพพ้ืนดิน มุมมอง

แบบมิติเดียว  จึงได้น าแนวคิดในเรื่องการสืบสวนทางอากาศมาศึกษาอย่างจริงจังด้วยตนเอง ศึกษาความ

เป็นไปได้ประกอบกับได้เข้ารับการอบรมที่ส านักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารสนเทศ(องค์การ

มหาชน) หรือ GISTDA ไปศึกษาดูงานด้านอวกาศที่ประเทศเกาหลีใต้ และได้รับทุนของกรุงเทพมหานคร ใน

การศึกษาดูงานที่ยุโรป เกี่ยวกับการวางผังเมืองและการรักษาความปลอดภัยสนามบิน ได้พบว่า มีการใช้

อากาศยานไร้คนขับ มาปฏิบัติงานในด้านต่างๆมีแนวคิดที่มีการศึกษาและน ามาใช้ในเรื่องการเข้าถึงความ

ยุติธรรมด้านสิ่งแวดล้อมด้วยระบบอิเล็กทรอนิกส์ จึงได้ท าการศึกษาหาความรู้เกี่ยวกับอากาศยานไร้คนขับด้วย

ตนเองมาก่อนโดยและซื้ออากาศยานไร้คนขับมาทดลองบินและพบว่าน่าจะมาใช้ในการท างานในเรื่องของการ

ป้องกันและปราบปรามอาชญากรรมด้านคดีสิ่งแวดล้อมได้ 

กล่ าวคือในการพิสู จน์ ว่ าที่ พิ พาทในคดีบุ กรุกที่ ดิ นของรัฐมีความเป็ นมาอย่ างใด  

มีการใช้ประโยชน์ด้านใดมาก่อน จากพยานบุคคลที่ ให้การกับคณะพนักงานสอบสวนคดีพิเศษ จะให้การ

ถูกต้องหรือไม่นั้นไม่สามารถทราบได้อย่างถูกต้องซึ่งพยานบุคคลนั้นสามารถเปลี่ยนแปลงได้ ท าให้การรวบรวม

พยานหลักฐานไม่ตรงกับความเป็นจริงของพ้ืนที่ได้ จึงได้มีการแปลวิเคราะห์ภาพถ่ายทางอากาศ ซึ่งภาพใน

อดีตนั้นสามารถหาได้จากกรมแผนที่ทหาร แต่ภาพปัจจุบันไม่สามารถหาได้ ต้องใช้ภาพถ่ายดาวเทียมสั่งถ่ายให้

ซึ่งไม่ชัดเท่าที่ความและค่าใช้จ่ายแพงมากบางครั้งใช้เฮลิคอปเตอร์ถ่ายภาพทางอากาศ ซึ่งมีค่าใช้จ่ายแพงมาก  

หัวหน้าคณะผู้วิจัยจึงได้ขอความร่วมมือกับคณะวิศวกรรมภาควิชาส ารวจ จุฬาลงกรณ์มห าวิทยาลัย ใน

การศึกษาถึงความเป็นไปได้ในการใช้อากาศยานไร้คนขับมาถ่ายภาพทางอากาศ เพ่ือใช้สนับสนุนพนักงาน

สอบสวนคดีพิเศษในการด าเนินคดี พบว่าค่าใช้จ่ายในการท าแผนที่ของอากาศยานไร้คนขับถูกกว่าภาพถ่าย

ดาวเทียมมากและเป็นภาพปัจจุบันมากว่า สอดคล้องกับนโยบายของรัฐ 4.0 

5.1.3 จากผลการวิจัยในครั้งนี้พบว่าข้อมูลจากการบันทึกกล้องถ่ายภาพแบบหลายช่วงคลื่น และกล้อง

ถ่ายภาพแบบความร้อนที่ติดตั้งอยู่บนอากาศยานไร้คนชับขนาดเล็ก  เป็นการน าเทคโนโลยีสมัยใหม่มา

ประยุกต์ใช้ในการรวบรวมพยานหลักฐานในกรณีพ้ืนที่เข้าถึงยาก พ้ืนที่ที่มีความเสี่ยง หรือมีข้อจ ากัดในด้าน

เวลา สถานที่ หรืออ่ืนๆ โดยข้อมูลดังกล่าวจะสามารถน ามาใช้เป็นพยานหลักฐานด้านนิติวิทยาศาสตร์ เพ่ือใช้

ประกอบพยานหลักฐานอื่นๆได้อย่างมีประสิทธิภาพ  
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5.2 ข้อเสนอแนะ 
      5.2.1 การวิจัยดังกล่าวเป็นการสร้างมาตรฐานในการใช้เครื่องมือสมัยใหม่ ในการรวบรวมพยานหลักฐาน
ด้านนิติวิทยาศาสตร์ เพ่ือน ามาใช้เป็นพยานหลักฐานในชั้นพนักงานสอบสวน หรือชั้นศาลได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ แต่อย่างไรก็ตามกระบวนงานวิจัยดังกล่าวจะเกิดประสิทธิภาพสูงสุด จ าเป็นต้องมีการบูรณาการ
ร่วมระหว่างหน่วยงานต่างๆ โดยการถ่ายทอดองค์ความรู้ วิธีการ ขั้นตอน กระบวนการรวบรวมพยานหลักฐาน
ที่ได้จากการวิจัย ให้หน่วยงานที่เกี่ยวข้องสามารถน ามาใช้ในการรวบรวมพยานหลักฐานได้เช่นเดียวกัน และ
เป็นมาตรฐานเดียวกัน 
 5.2.2 เนื่องจากกล้องที่บันทึกภาพจากอากาศยานไร้คนขับ มีข้อจ ากัดในเรื่องของขนาด ความสามารถ 
เนื่องจากอุปกรณ์ดังกล่าวได้จ าลองให้มีขนาดเล็ก จึงท าให้มีประสิทธิภาพในการบันทึก วิคราะห์และ
ประมวลผลข้อมูลได้อย่างจ ากัด ดังนั้นในการวิคราะห์ผลจากข้อมูลจากอากาศยานไร้คนขับต้องน าข้อมูลอ่ืนๆ
มาวิเคราะห์ประกอบกัน เช่น ข้อมูลจากภาพถ่ายดาวเทียมรายละเอียดสูง หรือข้อมูลจากการเก็บส ารวจใน
ภาคสนามเพ่ิมเติม จะท าให้ข้อมูลดังกล่าวมีประสิทธิภาพมากขึ้น 

  



74 

 

เอกสารอ้างอิง 

  [1] Koedsin, W.; Intararuang, W.; Ritchie, R.J.; Huete, A. An Integrated 

Field and Remote Sensing Method for Mapping Seagrass Species, Cover, and Biomass 

in Southern  

      [2] สถาบันส ารวจและติดตามการปลูกพืชเสพติด ส านักงาน ปปส.  การจัดารความรู้
เรื่อง อากาศยานไร้คนขับเพ่ือส ารวจพืชเสพติด   www.oncb.go.th/ncsmi/doc3/อากาศยานไร้
คนขับเพ่ือการส ารวจพืชเสพติด.pdf สืบค้นวันที่ 9 กรกฎาคม 2562 
 

[3] ส านักงานการบินพลเรือนแห่งประเทศไทย หรือ CAAT (The Civil Aviation 
Authority of Thailand)  กฎหมายและระเบียบที่เก่ียวข้องกับอากาศยานไร้คนขับ   
https://www.dotlife.store/blog/uav_authorization/  สืบค้นวันที่ 20 กรกฎาคม 2562 

 
                [4] อัจฉริยะ มีชัยพิทักษ์สกุล, วราทิตย์ บุญประสพ, กิตติ อ่ิมใจ, อภิชาติ ศรีพุทธชาต, 
ศิริพงษ์ การกระวี,  

 
    [5] นพดล แก้วมา. (2558). เอกสารสรุปผลการศึกษาค้นคว้ารายกลุ่ม รายวิชา โฟโตแก
รมเมตรี (โฟโตแกรมเมตรีเชิงเลข). โรงเรียนแผนที่ กรมแผนที่ทหาร. 

 
      [6] อาภรณ์ พลเสน  (นาวาโทหญิง ) นักวิเคราะห์เทคโนโลยีป้องกันประเทศ  รู้จักกับ

อากาศยานไร้คนขับหรือยูเอวี (Unmanned Aerial Vehicle: UAV) 
http://www.dti.or.th/page_bx.php?cid=๒๔&cno=๔๓๐๘ สืบค้นวันที่ 9 กรกฎาคม 2562 
 

 

 

http://www.oncb.go.th/ncsmi/doc3/อากาศยานไร้คนขับเพื่อการสำรวจพืชเสพติด.pdf%20สืบค้นวันที่%20๙
http://www.oncb.go.th/ncsmi/doc3/อากาศยานไร้คนขับเพื่อการสำรวจพืชเสพติด.pdf%20สืบค้นวันที่%20๙
http://www.oncb.go.th/ncsmi/doc3/อากาศยานไร้คนขับเพื่อการสำรวจพืชเสพติด.pdf%20สืบค้นวันที่%20๙
http://www.oncb.go.th/ncsmi/doc3/อากาศยานไร้คนขับเพื่อการสำรวจพืชเสพติด.pdf%20สืบค้นวันที่%20๙
https://www.dotlife.store/blog/uav_authorization/%20%20สืบค้น
https://www.dotlife.store/blog/uav_authorization/%20%20สืบค้น
http://www.dti.or.th/page_bx.php?cid=24&cno=4308
http://www.dti.or.th/page_bx.php?cid=24&cno=4308
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ประวัติผู้วิจัย 

ชื่อและนามสกุล (ภาษาไทย) พันต ารวจตรีณฐพล ดิษยธรรม 
        (ภาษาอังกฤษ)     Pol.Maj. Natapol Ditsayatham 
 
หมายเลขบัตรประชาชน 3100502584495 
 
ต าแหน่ง ผู้เชี่ยวชาญเฉพาะด้านคดีคุ้มครองผู้บริโภค 

และสิ่งแวดล้อม 
 
คุณวุฒิ นิติศาสตร์บัณฑิต มหาวิทยาลัยรามค าแหง 

นิติศาสตร์มหาบัณฑิต มหาวิทยาลัยสุโขทัยธรรมาธิราช 
สังคมสงเคราะห์ศาสตร์มหาบัณฑิต (ในกระบวนการ
ยุติธรรม) มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์ 

 
ความช านาญ/ความสนใจพิเศษ - คดีด้านทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม 

 - หัวหน้าทีมพัฒนาแอพพลิเคชั่น DSI MAP EXTENDED  
  และ การท าแผนที่จากอากาศยานไร้คนขับ (Drone) 
   ของ กรมสอบสวนคดีพิเศษ 
 - การน าเทคโนโลยีภูมิสารสนเทศ มาประยุกต์ใช้ในการ 
  เก็บรวบรวมพยานหลักฐานเพ่ือสนับสนุนงานสืบสวน 
  สอบสวน คดีพิเศษ 

 
สถานที่ท างาน ศูนย์ช่วยเหลือลูกหนี้และประชาชนที่ไม่ได้รับความเป็น

ธรรม 
 
มือถือ 086 3920 069 
Email Natapol189@hotmail.com 
 
ลายมือชื่อ  พันต ารวจตรี 

          (ณฐพล ดิษยธรรม ) 


